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Zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch richtet sich an ausgebildete und qualifizierte Fachkrdfte der
Elektrotechnik, die einen ersten, groben Uberblick iber die grundlegenden
Funktionen eines Frequenzumrichters von Mitsubishi Electric bekommen
mochten. Detaillierte Informationen finden Sie in den Handbichern zu den hier
beschriebenen Produkten (siehe Abschnitt 1.4).

Die in diesem Handbuch vorliegenden Texte, Abbildungen, Diagramme und
Beispiele dienen ausschlief3lich der Erlauterung zur Installation, Bedienung und
Betrieb der Frequenzumrichter der Serien FR-A800 und FR-F800.

Sollten sich Fragen zur Installation und Betrieb der in diesem Handbuch
beschriebenen Gerate ergeben, zogern Sie nicht, lhr zustandiges Verkaufsbiiro
oder einen lhrer Vertriebspartner (siehe Umschlagriickseite) zu kontaktieren.
Aktuelle Informationen sowie Antworten auf hdufig gestellte Fragen erhalten
Sie Uber das Internet (https://de3a.mitsubishielectric.com).

Die MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE B.V. behdlt sich vor, jederzeit technische
Anderungen dieses Handbuchs ohne besondere Hinweise vorzunehmen.

©2014

Einsteigerhandbuch fiir Frequenzumrichter
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Artikel-Nr.: 280306

Version Anderungen/Ergéanzungen/Korrekturen

A 12/2014 akl/pdp-gb | Erste Ausgabe

B 02/2016 rwi Allgemein: Frequenzumrichter der Serie FR-F800 zugefiigt

@ 05/2017 rwi Ergdnzungen: ® FR-A800-E (Modell mit eingebauter Ethernet-Kommunikation)

® FR-F800-E (Modell mit eingebauter Ethernet-Kommunikation)
Anderungen: ® Alle Schaltbilder werden in positiver Steuerlogik dargestellt

e V/F"durch,U/f" ersetzt

® |n allen Schaltbildern wird beim Motor auch der Anschluss an die Klemme PE dargestellt.







Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkrafte, die mitden
Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbe-
triebnahme, Wartung und Priifung der Gerdte diirfen nur von einer anerkannt ausgebildeten Elekt-
rofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut ist, ausgefiihrt
werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte, soweit sie nicht in diesem Handbuch
beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fachpersonal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die Frequenzumrichter der Serien FR-A800 und FR-F800 sind nur fiir die Einsatzbereiche vorgesehen,
diein diesem Handbuch beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller im Handbuch angege-
benen Kenndaten. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen entwickelt, gefer-
tigt, gepriift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeach-
tung der in diesem Handbuch angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise kénnen
zu schweren Personen- oder Sachschdden fiihren. Es diirfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC empfoh-
lene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in Verbindung mit den Frequenzumrichtern der Serien
FR-A800 und FR-F800 verwendet werden.

Jede andere dartiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsgemaf3.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Gerédte miissen die fir
den spezifischen Einsatzfall glltigen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beachtet wer-
den. Es missen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandigkeit) beachtet wer-
den:

@® VDE-Vorschriften

- VDE 0100
Bestimmungen fiir das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis 1000 V

- VDEO0105
Betrieb von Starkstromanlagen

- VDEO0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- EN50178
Ausriistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

@ Brandverhitungsvorschriften
® Unfallverhiitungsvorschrift

- VBGNr.4
Elektrische Anlagen und Betriebsmittel
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Gefahrenhinweise

Betreiben Sie einen Frequenzumrichter nur, wenn Sie Kenntnisse iber die Ausstattung, die Sicherheits-
und Handhabungsvorschriften haben. In diesem Handbuch sind die Sicherheitsvorkehrungen in zwei
Klassen unterteilt, GEFAHR und ACHTUNG. Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:

Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders besteht, wenn die
entsprechenden VorsichtsmafBnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG:

Hinweis auf mégliche Beschddigungen des Gerdits, anderer Sachwerte sowie geféhrliche Zustdn-
de, wenn die entsprechenden SicherheitsmaBBnahmen nicht getroffen werden.

Auch die Missachtung von ACHTUNG-Hinweisen kann in Abhangigkeit der Bedingungen schwerwie-
gende Folgen haben. Um Personenschaden vorzubeugen, befolgen Sie unbedingt alle Sicherheits-
vorkehrungen.




Schutz vor Stromschldgen

Demontieren Sie die Frontabdeckung nur im abgeschalteten Zustand des Frequenzumrich-

GEFAHR:
*
ters und der Spannungsversorgung. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

Wéihrend des Betriebs des Frequenzumrichters muss die Frontabdeckung montiert sein. Die
Leistungsklemmen und andere offen liegende Bauelemente fiihren eine lebensgefdhrlich
hohe Spannung. Bei Beriihrung besteht Stromschlaggefahr.

Auch wenn die Spannung ausgeschaltet ist, sollte die Frontabdeckung nur zur Verdrahtung
oder Inspektion demontiert werden. Bei Beriihrung der spannungsfiihrenden Leitungen be-
steht Stromschlaggefahr.

Bevor Sie mit der Verdrahtung/Wartung beginnen, ist die Netzspannung abzuschalten und
eine Wartezeit von mindestens 10 Minuten einzuhalten. Diese Zeit wird benétigt, damit sich
die Kondensatoren nach dem Abschalten der Netzspannung auf einen ungefdéhrlichen Span-
nungswert entladen kénnen.

Der Frequenzumrichter muss geerdet werden. Die Erdung muss den nationalen und lokalen
Sicherheitsbestimmungen und Richtlinien folgen (JIS, NEC Abschnitt 250, IEC 536 Klasse 1
und andere Standards).

Die Verdrahtung und Inspektion darf nur von einer anerkannt ausgebildeten Elek-
trofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut ist,
ausgefiihrt werden.

Fiir die Verdrahtung muss der Frequenzumrichter fest montiert sein. Bei Nichtbeachtung
besteht Stromschlaggefahr.

Wird in Ihrer Anwendung von normativer Seite aus der Einsatz einer Fehlerstromschutzein-
richtung (RCD) gefordert, so muss diese nach DIN VDE 0100-530 wie folgt gewdhlt werden:
Einphasige Frequenzumrichter wahlweise Type A oder B

Dreiphasige Frequenzumrichter nur Type B (allstromsensitiv)

Achten Sie darauf, dass Sie Eingaben iiber das Bedienfeld nur mit trockenen Héinden vorneh-
men. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

Vermeiden Sie starkes Ziehen, Biegen, Einklemmen oder starke Beanspruchungen der Leitun-
gen. Bei Nichtbeachtung besteht Stromschlaggefahr.

Demontieren Sie Kiihlventilatoren nurim abgeschalteten Zustand der Spannungsversorgung.

Beriihren Sie die Platinen oder Leitungen nicht mit nassen Hédnden. Bei Nichtbeachtung
besteht Stromschlaggefahr.

Nur Standardmodell und Modell gemdfB Schutzart IP55: Beachten Sie bei der Messung der
Leistungskreiskapazitdit, dass am Motor nach Ausschalten des Frequenzumrichters noch 1
Sekunde eine DC-Spannung anliegt. Bei Beriihrung der Klemmen direkt nach dem Ausschal-
ten des Frequenzumrichters besteht Stromschlaggefahr.

Bei einem PM-Motor handelt es sich um einen Synchronmotor, bei dem im Rotor Hochleis-
tungsmagnete verbaut sind. Solange der Motor dreht, kann daher an den Motorklemmen
auch dann noch eine hohe Spannung anliegen, wenn der Frequenzumrichter bereits ausge-
schaltet ist. Beginnen Sie erst mit der Verdrahtung oder der Wartung, wenn der Motor still-
steht. Bei Liifter- oder Gebldseanwendungen, bei denen der Motor durch eine Last gedreht
werden kann, muss ein manueller Niederspannungs-Motorschutzschalter am Ausgang des
Frequenzumrichters angeschlossen werden. Die Verdrahtung oder die Wartung darf erst
begonnen werden, wenn der Motorschutzschalter gedffnet ist. Bei Nichtbeachtung besteht
Stromschlaggefahr.
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Feuerschutz

ACHTUNG:

@® Montieren Sie den Frequenzumrichter nur auf feuerfesten Materialien wie Metall oder Be-
ton. Um jede Beriihrung des Kiihlkérpers auf der Riickseite des Frequenzumrichters zu ver-
meiden, darf die Montageoberfiiche keine Bohrungen oder Locher aufweisen. Bei einer
Montage auf nicht feuerfesten Materialien besteht Brandgefahr.

@ Schalten Sie die Spannungsversorgung ab, wenn der Frequenzumrichter beschddigt ist. Ein
kontinuierlich hoher Stromfluss kann Feuer verursachen.

@ |Installieren Sie bei Einsatz eines Bremswiderstandes eine Schutzschaltung auf der Ein-
gangsseite des Frequenzumrichters, welche die Spannungsversorgung bei Ausgabe eines
Alarmsignals ausschaltet. Bei Nichtbeachtung kann eine Beschdidigung des Bremstransis-
tors auftreten und dadurch zu sehr hohen Temperaturen des Bremswiderstands fiihren,
wodurch Brandgefahr besteht.

@ SchlieBen Sie keinen Bremswiderstand direkt an die DC-Klemmen P/+ und N/- an. Dies kann
Feuer verursachen und den Frequenzumrichter beschddigen. Die Oberfliichentemperatur
von Bremswiderstdnden kann kurzzeitig weit iiber 100 °C erreichen. Sehen Sie einen geeig-
neten Beriihrungsschutz sowie Abstdnde zu anderen Gerdten bzw. Anlagenteilen vor.

@ Fiir die Frequenzumrichter FR-A842/FR-F842 (Modell mit separater Stromrichtereinheit)
und FR-A846 (Modell gemdf Schutzart IP55) kénnen keine Bremswiderstdnde eingesetzt
werden.

@ Stellen Sie sicher, dass alle tiglichen und periodischen Uberpriifungs- und Wartungsarbei-
ten den Angaben in der Bedienungsanleitung entsprechend durchgefiihrt werden. Bei Ein-
satz des Produktes ohne regelmdBige Uberpriifungen besteht die Gefahr einer Zerstérung,
einer Beschddigung oder eines Brandes.

Schutz vor Beschadigungen

ACHTUNG:

@ Die Spannung an den einzelnen Klemmen darf die in der Bedienungsanleitung angegebe-
nen Werte nicht iibersteigen. Andernfalls konnen Beschddigungen auftreten.

@ Stellen Sie sicher, dass alle Leitungen an den korrekten Klemmen angeschlossen sind. An-
dernfalls kénnen Beschéddigungen auftreten.

@ Stellen Sie bei allen Anschliissen sicher, dass die Polaritdt korrekt ist. Andernfalls kbnnen
Beschddigungen auftreten.

@ Beriihren Sie den Frequenzumrichter weder wenn er eingeschaltet ist noch kurz nach dem
Ausschalten der Spannungsversorgung. Die Oberfldche kann sehr heiB sein und es besteht
Verbrennungsgefahr.




Weitere Vorkehrungen

Die folgenden Hinweise missen ebenfalls beachtet werden. Andernfalls kdnnen nicht absehbare
Fehler, Beschddigungen oder Stromschlage auftreten, wenn das Produkt nicht korrekt gehandhabt
wird.

Transport und Installation

ACHTUNG:
@ Personen, die zum Offnen von Verpackungen scharfe Gegenstinde, wie Messer oder Sche-
ren einsetzen, miissen entsprechende Schutzhandschuhe tragen, um Verletzungen durch
scharfe Kanten vorzubeugen.

@® Verwenden Sie fiir den Transport die richtigen Hebevorrichtungen, um Beschddigungen
vorzubeugen.

@ Stellen Sie keine schweren Gegenstdnde auf den Frequenzumrichter.
@ Stapeln Sie die verpackten Frequenzumrichter nicht héher als erlaubt.

@ Halten Sie den Frequenzumrichter niemals an der Frontabdeckung oder den Bedienelemen-
ten fest. Der Frequenzumrichter kann beschddigt werden.

@ Achten Sie darauf, dass der Frequenzumrichter bei der Installation nicht herunterfdllt. An-
dernfalls kbnnen Verletzungen oder Beschdidigungen auftreten.

@ Stellen Sie sicher, dass der Montageort dem Gewicht des Frequenzumrichters standhilt.
Hinweise entnehmen Sie bitte der Bedienungsanleitung.

@® Montieren Sie das Produkt auf keiner heif8en Fldiche.
@ Installieren Sie den Frequenzumrichter nur in der zuldssigen Montageposition.

@ Der Frequenzumrichter muss auf einer tragfdhigen Oberfldche mit Schrauben sicher befes-
tigt werden, damit dieser nicht herunterfillt.

@ DerBetrieb mitfehlenden/beschddigten Teilen ist nicht erlaubt und kann zu Ausfdllen fiihren.

@ Achten Sie darauf, dass keine leitfihigen Gegensténde (z. B. Schrauben) oder entflammbare
Substanzen wie Ol in den Frequenzumrichter gelangen.

@® Vermeiden Sie starke St68e oder andere Belastungen des Frequenzumrichters, da der Fre-
quenzumrichter ein Préizisionsgeridit ist.

@ Der Betrieb des Frequenzumrichters ist nur méglich, wenn die im Kapitel 1 angegebenen
Umgebungsbedingungen erfiillt sind.

@ Dringen Substanzen aus der Gruppe der Halogene (Fluor, Chlor, Brom, Jod usw.) in ein
Produkt von Mitsubishi Electric ein, fiihrt dies zu einer Beschddigung des Produkts. Haloge-
ne sind hdufig in Mitteln enthalten, die zur Sterilisation oder zur Desinfektion von Holzver-
packungen dienen. Die Produkte miissen so verpackt werden, dass keine Bestandteile von
verbliebenen halogenhaltigen Desinfektionsmitteln in die Produkte eindringen kénnen.
Alternativ sind andere Methoden zur Sterilisation oder Desinfektion von Verpackungen
einzusetzen (wie z. B. Hitzebehandlung). Die Sterilisation oder Desinfektion von Holzverpa-
ckungen sollte unbedingt vor dem Einbringen der Produkte erfolgen.

@ Setzen Sie den Frequenzumrichter niemals zusammen mit Teilen oder Materialien ein, die
Halogen-Brandschutzmittel inklusive Brom enthalten. Andernfalls kénnen Beschddigungen
auftreten.
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Verdrahtung

ACHTUNG:

SchlieBlen Sie an die Ausgdinge keine von Mitsubishi Electric nicht dafiir freigegebenen
Baugruppen (wie z. B. Kondensatoren zur Verbesserung des cos phi) an. Solche Bauteile am
Frequenzumrichterausgang kénnen iiberhitzen oder einen Brand verursachen.

Die Drehrichtung des Motors entspricht nur dann den Drehrichtungskommandos (STF, STR),
wenn die Phasenfolge (U, V, W) eingehalten wird.

An den Anschlussklemmen eines PM-Motors liegt solange eine hohe Spannung an, wie der
Motor dreht, auch wenn der Frequenzumrichter bereits ausgeschaltet ist. Beginnen Sie erst
mit der Verdrahtung oder der Wartung, wenn der Motor stillsteht. Bei Nichtbeachtung be-
steht Stromschlaggefahr.

Ein PM-Motor darf niemals direkt an die Netzspannung angeschlossen werden.

Der PM-Motor verbrennt, wenn dieser mit den Eingangsklemmen (U, V, W) mit der Netzspan-
nung verbunden wird. Schlie3en Sie den PM-Motor nur an die Ausgangsklemmen (U, V, W)
des Frequenzumrichters an.

Diagnose und Einstellung

ACHTUNG:

Stellen Sie vor der Inbetriebnahme die Parameter ein. Eine fehlerhafte Parametrierung kann
unvorhersehbare Reaktionen des Antriebes zur Folge haben.

Vi




Bedienung

Ist der automatische Wiederanlauf aktiviert, halten Sie sich bei einer Storung nicht in unmit-

GEFAHR:
*
telbarer Néihe der Maschinen auf. Der Antrieb kann plotzlich wieder anlaufen.

Die Taste schaltet nur dann den Ausgang des Frequenzumrichters ab, wenn die entspre-
chende Funktion aktiviert ist. Installieren Sie einen separaten NOT-HALT-Schalter (Ausschal-
ten der Versorgungsspannung, mechanische Bremse etc.).

Stellen Sie sicher, dass das Startsignal ausgeschaltet ist, wenn ein Frequenzumrichter nach
einem Alarm zuriickgesetzt wird. Ansonsten kann der Motor unerwartet anlaufen.

Verwenden Sie einen PM-Motor nicht in Applikationen, bei denen der Motor durch die Last
angetrieben wird und mit einer héheren Drehzahl, als die maximal zuldissige Motordrehzahl
lduft.

Nur fiir die Serie FR-A800:

Wird bei der Drehmomentregelung (sensorloser Vektorregelung) die Vorerregung (LX- und
X13-Signal) ausgefiihrt, kann der Motor mit niedriger Drehzahl anlaufen, auch wenn kein
Startsignal (STF oder STR) angelegt wird. Der Motor kann ebenfalls mit niedriger Drehzahl
anlaufen, wenn der Startbefehl bei einem Drehzahlgrenzwert von 0 eingegeben wird. Uber-
priifen Sie vor dem Einsatz der Vorerregung, ob hier beim Anlaufen des Motors Sicherheits-
probleme auftreten kénnen.

Es besteht die Moglichkeit, einen Frequenzumrichter iiber serielle Kommunikation bzw. Feld-
bussysteme anlaufen und stoppen zu lassen. Abhdingig von der jeweils gewdihlten Parame-
tereinstellung fiir die Kommunikationsdaten besteht die Gefahr, dass der laufende Antrieb
bei einem Fehler im Kommunikationssystem bzw. der Datenleitung nicht mehr iiber dieses
gestoppt werden kann. Sehen Sie in diesem Fall unbedingt zusdtzliche Sicherheits-Hardware
(z. B. Reglersperre iiber Steuersignal, externes Motorschiitz o. A.) vor, um den Antrieb zu
stoppen. Das Bedien- und Wartungspersonal muss durch eindeutige und unmissverstdndli-
che Hinweise vor Ort auf diese Gefahr hingewiesen werden.

Die angeschlossene Last muss ein Drehstrom-Asynchronmotor oder ein PM-Motor sein. Beim
Anschluss anderer Lasten kénnen diese und der Frequenzumrichter beschddigt werden.

Nehmen Sie keine Anderungen an der Hard- oder Firmware der Ger:ite vor.

Entfernen Sie keine Teile, deren Deinstallation nicht in dieser Anleitung beschrieben ist.
Andernfalls kann der Frequenzumrichter beschddigt werden.
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ACHTUNG:

@ Der interne elektronische Motorschutzschalter des Frequenzumrichters garantiert keinen
Schutz vor einer Uberhitzung des Motors. Sehen Sie daher sowohl einen externen Motor-
schutz als auch ein PTC-Element vor.

@ Nutzen Sie nicht die netzseitigen Leistungsschiitze, um den Frequenzumrichter zu starten/
stoppen, da dies die Lebensdauer der Gerdite verkiirzt.

@® Umelektromagnetische Stérungen zu vermeiden, verwenden Sie Entstorfilter undfolgen Sie
den allgemein anerkannten Regeln fiir die EMV-mdBig korrekte Installation von Frequenz-
umrichtern.

@ Ergreifen Sie MaBnahmen hinsichtlich der Netzriickwirkungen. Diese kbnnen Kompensati-
onsanlagen gefihrden oder Generatoren iiberlasten.

@ BeiBetrieb eines 400-V-Asynchronmotors an einem Frequenzumrichter muss der Motor iiber
eine ausreichende Isolationsfestigkeit verfiigen. Andernfalls muss die Spannungsanstiegs-
geschwindigkeit der Frequenzumrichter-Ausgangsspannung (dU/dT) begrenzt werden.
Durch die Pulsweitenmodulation des Frequenzumrichters treten in Abhdngigkeit der Lei-
tungskonstanten an den Klemmen des Motoranschlusses StoBspannungen auf, welche die
Isolation des Motors zerstéren kénnen.

@ Verwenden Sie einen fiir den Frequenzumrichterbetrieb freigegebenen Motor. (Die Motor-
wicklung wird beim Frequenzumrichterbetrieb stdrker als beim Netzbetrieb belastet.)

@ Nach Ausfiihrung einer Funktion zum Léschen von Parametern miissen Sie die fiir den Be-
trieb benétigten Parameter vor einem Wiederanlauf neu einstellen, da alle Parameter auf
die Werkseinstellung zuriickgesetzt werden.

@ Der Frequenzumrichter kann leicht hohe Drehzahlen erzeugen. Bevor Sie hohe Drehzahlen
einstellen, priifen Sie, ob die angeschlossenen Motoren und Maschinen fiir hohe Drehzahlen
geeignet sind.

@® Die DC-Bremsfunktion des Frequenzumrichters ist nicht zum kontinuierlichen Halten einer
Last geeignet. Sehen Sie zu diesem Zweck eine elektromechanische Haltebremse am Motor
vor.

@ Bevor Sie einen lange gelagerten Frequenzumrichter in Betrieb nehmen, fiihren Sie immer
eine Inspektion und Tests durch.

® UmBeschddigungen durch statische Aufladung zu vermeiden, beriihren Sie einen Metallge-
genstand, bevor Sie den Frequenzumrichter anfassen.

@ An einem Frequenzumrichter kénnen nicht mehr als ein PM-Motor angeschlossen werden.

@ DerBetriebdes PM-Motors kann nur mit der sensorlosen PM-Vektorregelung/der Regelung mit
PM-Motor erfolgen. Fiir den Betrieb mit diesen Regelungen darf als Synchronmotor, Asyn-
chronmotor oder synchronisierter Asynchronmotor nur ein PM-Motor eingesetzt werden.

@ SchlieBen Sie keinen PM-Motor an, wenn die Regelung fiir den Asynchronmotor eingestellt
ist (Werkseinstellung). Schlie3en Sie bei Einstellung der sensorlosen PM-Vektorregelung/der
Regelung mit PM-Motor keinen Asynchronmotor an. Dies verursacht eine Fehlfunktion.

@ Bei einem System mit PM-Motor muss zuerst der Frequenzumrichter eingeschaltet werden,
bevor das ausgangsseitige Motorschiitz eingeschaltet wird.

@ Ergreifen Sie MaBnahmen zum Schutz des Frequenzumrichters, inklusive der Firewall-Ein-
stellungen, um einen Fremdzugriff auf Daten iiber das Netzwerk von externen Systemen zu
verhindern.

Vil




ACHTUNG
@ Abhdngig von der Netzwerkumgebung kann es sein, dass der Frequenzumrichter aufgrund
von Verzégerungen oder Unterbrechungen bei der Kommunikation nicht so arbeitet, wie
erwartet. Uberpriifen Sie eingehend die Betriebsbedingungen und den Sicherheitsstatus des
Frequenzumrichters am Einbauort.

@ Nur fiir die Serie FR-F800:
Im Notfall-Modus wird der Betrieb, auch wenn ein Fehler auftritt, fortgesetzt oder der Wie-
deranlauf wiederholt. Dadurch kann der Frequenzumrichter oder der Motor beschddigt
werden oder in Brand geraten. Stellen Sie sicher, dass sowohl der Frequenzumrichter als
auch der Motor fehlerfreiist, bevor Sie nach dem Notfall-Modus wiederin den Normalbetrieb
wechseln.

NOT-HALT

ACHTUNG:
@ Treffen Sie geeignete MafBnahmen zum Schutz von Motor und Arbeitsmaschine, falls der
Frequenzumrichter ausfillt (z. B. durch eine Haltebremse).

@ Lost die Sicherung auf der Primdirseite des Frequenzumrichters aus, priifen Sie, ob die Ver-
drahtung fehlerhaft ist (Kurzschluss) oder ein interner Schaltungsfehler vorliegt. Stellen Sie
die Ursache fest, beheben Sie den Fehler und schalten die Sicherung wieder ein.

@ Wurden Schutzfunktionen aktiviert (d. h. der Frequenzumrichter schaltete mit einer Fehler-
meldung ab), folgen Sie den in der Bedienungsanleitung des Frequenzumrichters gegebe-
nen Hinweisen zur Fehlerbeseitigung. Danach kann der Frequenzumrichter zuriickgesetzt
und der Betrieb fortgefiihrt werden.

Wartung, Inspektion und Teileaustausch

ACHTUNG:
@ Im Steuerkreis des Frequenzumrichters darf keine Isolationspriifung (Isolationswiderstand)
mit einem Isolationspriifgerdt ausgefiihrt werden, da dies zu Fehlfunktionen fiihren kann.

Entsorgung des Frequenzumrichters

ACHTUNG:
@ Behandeln Sie den Frequenzumrichter als Industrieabfall.
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Nur fiir das Modell gemaB Schutzart IP55:
Anforderungen fiir Wasserschutz und Fremdkdrperschutz

ACHTUNG:

@ Der Frequenzumrichter erfiillt nur dann den Schutz gegen Strahlwasser gemdB IPX5 Ound
gegen schddliche Staubablagerungen im Innern gemdB IP5X @ wenn die Bedieneinheit
(FR-DU08-01), die Frontabdeckung, die Klemmenblockabdeckung und die Kabeldurchfiih-
rungen ordnungsgemdf verschraubt sind.

@ Die sonstigen Teile, die im Lieferumfang des Frequenzumrichters enthalten sind, wie die
Bedienungsanleitung oder die CD sind nicht gemd3 IPX5 geschiitzt gegen Strahlwasser oder
gemdlf IP5X gegen Staubablagerungen.

@ Trotz des Schutzes gegen Strahlwasser gemdB IPX5 und gegen schddliche Staubablagerun-
gen im Innern gemdf IP5X ist der Frequenzumrichter nicht fiir den Betrieb im oder unter
Wasser geeignet. Diese Schutzart garantiert keine Wasserdichtigkeit, so dass der Frequen-
zumrichter deshalb nicht in Wasser eingetaucht oder unter stark laufendem Wasser gerei-
nigt werden darf.

@ Schiitten Sie keine der folgenden Fliissigkeiten iiber den Frequenzumrichter oder bringen
Sie diesen nicht damit in Beriihrung: Wasser, das Seife, Reinigungsmittel oder Badezusdtze
enthdilt, Meerwasser, Wasser aus Schwimmbecken, warmes Wasser, kochendes Wasser usw.

@ Der Frequenzumrichter ist nur fiir den Betrieb in Innenréiumen ® und nicht im Freien geeig-
net. Vermeiden Sie Aufstellorte, an denen der Frequenzumrichter direkter Sonneneinstrah-
lung, Regen, Hagel, Schnee oder Frost ausgesetzt ist.

@® Wenn die Bedieneinheit (FR-DU08-01) nicht montiert ist, die Schrauben der Bedieneinheit
nicht angezogen sind oder die Bedieneinheit beschddigt oder verformt ist, ist der Schutz
gegen Strahlwasser gemdB IPX5 und gegen schddliche Staubablagerungen im Innern ge-
mdB IP5X nicht mehr gegeben. Sprechen Sie Ihren Vertriebspartner an, sobald Ihnen an der
Bedieneinheit irgendwelche Besonderheiten auffallen.

® Wenn die Schrauben der Front- oder der Klemmenblockabdeckung nicht angezogen sind
oder sich irgendwelche Fremdkérper (Haare, Sand, Partikel, Fasern usw.) zwischen der Dich-
tung befinden oder die Dichtung, die Klemmenblock- oder die Frontabdeckung beschdidigt
oder verformt ist, besteht kein Schutz mehr gegen Strahlwasser gemdB IPX5 und gegen
schddliche Staubablagerungen im Innern gemdB IP5X. Fragen Sie Ihren Vertriebspartner
nach einer Kontrolle oder Reparatur, sobald Ihnen an der Dichtung, am Klemmenblock- oder
an der Frontabdeckung irgendwelche Besonderheiten auffallen.

@ Kabeldurchfiihrungen sind wichtige Komponenten fiir den Schutz gegen Strahlwasser und
Staub. Stellen Sie sicher, dass die MaB3e und die Form der Kabeldurchfiihrungen den Vor-
schriften entsprechen. Beachten Sie bitte, dass die standardmdBigen kammférmigen Kabel-
durchfiihrungen die Anforderungen der Schutzart IP55 nicht erfiillen.

@ Ist eine Kabeldurchfiihrung beschddigt oder verformt, ist der Schutz gegen Strahlwasser
gemdB IPX5 und gegen schddliche Staubablagerungen im Innern gemdB IP5X nicht mehr
gegeben. Fragen Sie den Hersteller der Kabeldurchfiihrung nach einer Kontrolle oder Repa-
ratur.

@® Um den Schutz gegen Strahlwasser und gegen schddliche Staubablagerungen im Innern
immer zu gewdihrleisten, werden tiigliche und regelmiBige Uberpriifungen des Frequenz-
umrichters empfohlen, auch wenn keine Probleme erkennbar sind.

O Ipx5 bezieht sich auf die Absicherung der Frequenzumrichterfunktionen, wenn der Frequenzumrichter Strahl-
wasser aus einer Diise mit einem Innendurchmesser von 6,3 mm in einem Abstand von ca. 3 Metern aus allen
Richtungen mit einer Menge von ca. 12,5 Litern Wasser fiir mindestens 3 Minuten ausgesetzt wird (Wasser
bedeutet Frischwasser mit Raumtemperatur (5 bis 35 °C).

@ |psx bezieht sich auf die Absich erung der Frequenzumrichterfunktionen und die Aufrechterhaltung der Sicher-
heit, wenn der Frequenzumrichter fiir 8 Stunden der Staubentwicklung einer Mischvorrichtung ausgesetzt wird,
die Staubpartikel von 75 um oder kleiner erzeugt und der Frequenzumrichter danach wieder entfernt wird.

®  Als Innenraum wird eine Umgebung bezeichnet, die nicht von den Wetter- und Klimabedingungen auBerhalb
des Raums beeinflusst wird.




Allgemeine Anmerkung

Viele der Diagramme und Abbildungen zeigen den Frequenzumrichter ohne Abdeckungen oderzum
Teil gedffnet. Betreiben Sie den Frequenzumrichter niemalsim ge6ffneten Zustand. Montieren Sie im-
mer die Abdeckungen und folgen Sie immer den Anweisungen der Bedienungsanleitung bei der
Handhabung des Frequenzumrichters. Weitere Informationen zum PM-Motor finden Sie in der Be-
dienungsanleitung des PM-Motors.
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HINWEIS

Beispiel \V

Symbolik des Handbuchs

Verwendung von Hinweisen
Hinweise auf wichtige Informationen sind besonders gekennzeichnet und werden folgenderweise
dargestellt:

Hinweistext

Verwendung von Beispielen

Beispiele sind besonders gekennzeichnet und werden folgendermafen dargestellt:

Beispieltext A

Verwendung von Nummerierungen in Abbildungen

Nummerierungen in Abbildungen werden durch weif3e Zahlen in schwarzem Kreis dargestellt und in
einer anschlieBenden Tabelle durch die gleiche Zahl erlautert, z.B.

000600

Verwendung von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen sind Schrittfolgen bei der Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung u. A., die
genau in der aufgefiihrten Reihenfolge durchgefiihrt werden missen.

Sie werden fortlaufend durchnummeriert (schwarze Zahlen in weilem Kreis).

@ Text.
@ Text.
® Text.

Verwendung von Fu3noten in Tabellen

Hinweise in Tabellen werden in Form von FuBBnoten unterhalb der Tabelle (hochgestellt) erlautert. An
der entsprechenden Stelle in der Tabelle steht ein FuBnotenzeichen (hochgestellt).

Liegen mehrere FulBnoten zu einer Tabelle vor, werden diese unterhalb der Tabelle fortlaufend num-
meriert (schwarze Zahlen in weilem Kreis, hochgestellt):

@ Text
@ Text
® Text

Xl
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Einleitung Was ist ein Frequenzumrichter?

1 Einleitung

1.1 Was ist ein Frequenzumrichter?

In der Industrie gehdren Drehstrom-Asynchronmotoren wegen ihrer einfachen, betriebssicheren
und preiswerten Bauweise zu den am hdufigsten eingesetzten Antrieben.

Die Drehzahl eines Drehstrom-Asynchronmotors wird bestimmt

- durch die Frequenz des Drehstroms
- und die Ausflihrung der Wicklung (Anzahl der Pole bzw. Polpaare).

Da die Frequenz der Spannungsversorgung mit in der Regel 50 Hz konstant ist, kann eine Anpassung
an eine Maschine nur tiber die Wicklung erfolgen. Im spateren Betrieb lauft der Motor mit festen Dreh-
zahlen von beispielsweise ca. 3000 min™' oder ca. 1500 min™".

Falls unterschiedliche Drehzahlen gefordert werden, muss auf polumschaltbare Motoren mit zwei
Wicklungen zuriickgegriffen werden. (Mit 2 Wicklungen sind bis zu 4 Drehzahlen méglich.) Noch
mehr Drehzahlen oder gar eine stufenlose Drehzahlverstellung konnen mit polumschaltbaren Mo-
toren aber nicht realisiert werden.

Ein Frequenzumrichter wird zwischen Netzund Motor geschaltet. Er wandelt eine feste Spannung mit
konstanter Frequenzin eine variable Spannung mit variabler Frequenz. Dadurch kann die Drehzahl ei-
nes Asynchronmotors stufenlos verandert werden. Aus einem Standardmotor mit einer Wicklung
wird ein drehzahlveranderliches Antriebssystem.

_ Drehstrom-
Frequenzumrichter Asynchronmotor
R/L1 U
400V 3~ 50 Hz § 12 v } 3!\/|
T/L3 W v
0 bis 400V 3~
0 bis 50 Hz
Durch die Verdnderung der Ausgangs-
Ausgangsspannung .
spannung und -frequenz eines Frequenz-
A . .
umrichters kann die Drehzahl des ange-
100% f-----=------~--- —
; schlossenen Motors stufenlos verstellt
} werden.
|
|
|
|
|
|
|
|
|
:
1 »
0 Ausgangsfrequenz (Hz]

Daneben bietet ein Frequenzumrichter aber noch weitere Vorteile, wie zum Beispiel einstellbare Be-
schleunigungs- und Verzégerungszeiten, Drehmomentanhebung, integrierter elektronischer Uber-
stromschutz oder eine ebenfalls bereits integrierte PID-Regelung.

Einsteigerhandbuch Frequenzumrichter 1-1



Allgemeine Betriebsbedingungen

Einleitung

1.2

Allgemeine Betriebsbedingungen

Bitte betreiben Sie einen der in diesem Handbuch beschriebenen Frequenzumrichter nur unter den
folgenden Betriebsbedingungen.

FR-F800 FR-A800
Merkmal
FR-F820/F840/F842 FR-A820/A840/A842 FR-A846
-10 °C bis 50 °C oC hi °

i Betrich ~10 °C bis 40 °C @ -10 °C bis 40 °C
Umgebungs- In den Gerdten darf sich kein Eis bilden.
temperatur ® 220°C bis 65 °C

Bei Lagerung Dieser Temperaturbereich ist nur fur eine kurze Zeit zulassig

(z. B. wahrend des Transports).

Zulassige relative Luftfeuchtig-
keit im Betrieb und bei Lagerung

Mit Platinenschutzlackierung
(konform mit IEC 60721-3-3 3C2/352):
Max. 95% rel. Feuchte (keine Kondensatbildung)
Ohne Platinenschutzlackierung:
Max. 90% rel. Feuchte (keine Kondensatbildung)

Max. 95% rel. Feuchte
(keine Kondensatbildung)

Vibrationsfestigkeit

maximal 5,9 m/s? (0,6 g) ®

Umgebungsbedingungen

Nur flr Innenrdaume (keine aggressiven oder entziindlichen Gase, kein

ibermaBiger Staub, kein Olnebel)

Aufstellhohe

bis 1000 m tiber NN ohne Einschrankungen; darliber muss die Leistung um 3 % pro

500 m Aufstellhohe reduziert werden.

maximale Aufstellhéhe: 2500 m (hier sind noch max 91 % Leistung méglich)

® Dpie Umgebungstemperatur ist die Temperatur, die an der Messposition
im Schaltschrank vorhanden ist. Die Temperatur auBerhalb des Schalt-
schranks ist die AuBentemperatur.

Schaltschrank

x = Messposition

><Scm
‘

52
[

3
2= 5cm*
SE |«
w S

IS m
x-Y_

@ Dpie zuldssige Umgebungstemperatur hangt von der Uberlastfahigkeit des Frequenzumrichters ab.

® Max.2,9 m/s? fiir Frequenzumrichtermodelle ab FR-A840-04320(160K), ab FR-F840-04320(185K) und ab FR-
A846-01800(55K) sowie fiir alle Frequenzumrichtermodelle FR-A842 und FR-F842.




Einleitung Wichtige Begriffe
1.3 Wichtige Begriffe
In diesem Handbuch kommen einige Begriffe vor, die hier erklart werden.
Drehsinn eines Elektromotors
Die Drehrichtung eines Elektromotors wird mit Blickrichtung auf das Wellenende bestimmt, bei zwei
Wellenenden mit Blick auf das Hauptantriebswellenende. Als Hauptantriebswellenende gilt das ge-
genuber Liifter oder Bremse liegende Wellenende.
@® Rechtslauf
Die Drehrichtung im Uhrzeigersinn gilt als Rechtslauf.
@® Linkslauf
Die Drehrichtung entgegen dem Uhrzeigersinn gilt als Linkslauf.
PU
.PU” (engl.: ,parameter unit") ist die Kurzbezeichnung fiir die Standard-Bedieneinheit (FR-DUO0S,
FR-DU08-01), die LCD-Bedieneinheit (FR-LUO8) und die optionale externe Bedieneinheit (FR-PUQ7).
Betrieb liber Bedieneinheit/PU-Betrieb
Im Betrieb Uiber Bedieneinheit (auch: PU-Betrieb, engl.:,parameter unit”) kann der Frequenzumrichter
manuell ber die Standard-Bedieneinheit oder eine angeschlossene optionale Bedieneinheit gesteu-
ert werden. In diesem Fall leuchtet die LED ,PU”,
Modellbezeichnung
Fir die unterschiedlichen Frequenzumrichtermodelle werden die folgenden allgemeinen Bezeich-
nungen verwendet:
FR-A8C10(-E) O/FR-F8LI0(-E) ©:  Standardmodell
FR-A8[2(-E) ®/FR-F8D2(-E) @, Modell mit separater Stromrichtereinheit (muss mit einer
separaten Stromrichtereinheit betrieben werden)
FR-A8LI6(-E) O Modell gemiB Schutzart IP55
O Zzusatz-E: Modell mit eingebauter Ethernet-Kommunikationskarte (Optionskarte FR-A8ETH)
HINWEIS Die Frequenzumrichter FR-A800-E und FR-F800-E haben im Auslieferzustand keine 2. serielle

Schnittstelle und daher auch keinen RS485-Klemmenblock.
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Weitere Handbticher Einleitung

1.4

Weitere Handbiicher

Weitere Informationen zu den in diesem Handbuch vorgestellten Produkten enthalten die folgenden
Handbiicher, die Sie im Download-Bereich von https://de3a.mitsubishielectric.com finden:

FR-A800/FR-F800 Installationsbeschreibung

FR-A800/FR-F800 Bedienungsanleitung

FR-A800-E-F800-E Ethernet Function Manual

FR-A802/FR-F802 (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-A802-E/FR-F802-E (Separated Converter Type) Instruction Manual (Hardware)
FR-CC2 (Converter unit) Instruction Manual

FR-A806 (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR-A806-E-L2-L3 (IP55/UL Type 12 specification) Instruction Manual (Hardware)
FR Configurator2 Instruction Manual

FR-A800/FR-F800 SPS-Programmier-Handbuch

FR-A800/FR-F800 Safety stop function instruction manual




Vorstellung der Gerédte FR-A820/A840 FR-F820/F840

2 Vorstellung der Gerate

2.1 FR-A820/A840
FR-F820/F840

o000

()
4
Jlg/

\BBEEEDBBBB

Nr. Bezeichnung Nr. Bezeichnung
(1) PU-Schnittstelle (9] Steuerklemmen
(2] USB-Anschluss (Typ A Buchse) fio) Stecker zur Aktivierung/Deaktivierung des
— EMV-Filters
3) USB-Anschluss (Mini-B Buchse)
(11} Leistungsklemmen
2. serielle Schnittstelle (RS485-Klemmenblock)
(Beim FR-A820-E/A840-E/F820-E/F840-E istim (12) CHARGE-LED
(4] Auslieferzustand keine 2. serielle Schnittstelle I -
vorhanden und daher auch kein RS485-Klem- ® Kammformige Kabeldurchfiihrung
menblock.) (14] ALARM-LED
Anschluss 1 fir Beim FR-A820-E/ POWER-LED
5] Optionskarte A840-E/F820-E/ ®
Anschluss 2 far F840-E istam ) (16} Frontabdeckung
(6] ) Anschluss 2 die
Optionskarte Ethernet-Kommuni- (17] Klemmenblockabdeckung
Py Anschluss 3 fiir kationskarte einge- fis) Bedieneinheit (FR-DU08)
Optionskarte steckt.
Ventilat
) Wabhlschalter Strom-/Spannungs-Eingang ® entiator
(SW2)
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FR-A842 FR-F842

Vorstellung der Gerate

2.2

FR-A842
FR-F842

T .
TATTINROEsamny
U

(s |
.,

e
o ez AVIANETI
U
OISR Cnoo ooy no
L
ey
FEORSRNE eSS RO
IO AOERSE

s

Nr. Bezeichnung Nr. Bezeichnung
(1) PU-Schnittstelle o) Wabhlschalter Strom-/Spannungs-Eingang
(SW2)
(2) USB-Anschluss (Typ A Buchse)
(9] Steuerklemmen
(3] USB-Anschluss (Mini-B Buchse)
- - (10) Leistungsklemmen
2. serielle Schnittstelle (RS485-Klemmenblock)
o (Beim FR-A842-E/F842-E ist im Auslieferzu- (11 CHARGE-LED
stand keine 2. serielle Schnittstelle vorhanden
und daher auch kein RS485-Klemmenblock.) ® ALARM-LED
i ® POWER-LED
© | hnschiusstfr Beim FR-A842-E/
P F842-E ist am (14) Frontabdeckung
Anschluss 2 fur Anschluss 2 die
4] Optionskarte Ethernet-Kommuni- ® Klemmenblockabdeckung
Anschiuss 3 far kati?(nskarte einge- (16) Bedieneinheit (FR-DU08)
) steckt.
o Optionskarte 7y Ventilator




Vorstellung der Gerédte

FR-A846

2.3

FR-A846

Nr. Bezeichnung Nr. Bezeichnung
(1) PU-Schnittstelle fio) Stecker zur Aktivierung/Deaktivierung des
EMV-Filters
(2] USB-Anschluss (Typ A Buchse)
(1) CHARGE-LED
(3] USB-Anschluss (Mini-B Buchse)
(12} Erdungsschiene
2. serielle Schnittstelle (RS485-Klemmenblock)
(Beim FR-A846-E ist im Auslieferzustand keine ® Leistungsklemmen
(4] . .
2. serielle Schnittstelle vorhanden und daher beldurchfih
auch kein RS485-Klemmenblock.) o Kabeldurchfiihrung
) Anschluss 1 fiir Opti- {15) Frontabdeckung
K . . o
onskarte beim PR pdo - 1t ® | Bedieneinheit (FR-DU08-01 D)
Anschluss 2 fiir Opti- am Anschiuss 2 dle
(6] onskarte Ethernet-Kommuni- (17) Ventilatorabdeckung
kationskarte einge- -
Anschluss 3 fiir Opti- | steckt. ® Ventilator
o onskarte - -
(19} Interne Kuhlluftzirkulation
) Wahlschalter Strom-/Spannungs-Eingang ) Halterung
(SW2)
o) Steuerklemmen (21) Schutzabdeckung

@ FR-LU08-01 beim FR-A846-E-L2/L3

(weitere Details zu der Bedieneinheit finden Sie in der Bedienungsanleitung dieses Frequenzumrichters)
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Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung Vorstellung der Gerate

2.4 Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung

Zum Anschluss des Frequenzumrichters muss die Frontabdeckung abgenommen werden, um die da-
hinter liegenden Klemmen erreichen zu kdnnen. Die Frontabdeckung ist bei den einzelnen Frequen-
zumrichterserien unterschiedlich befestigt, daher unterscheiden sich auch die Verfahren zum Entfer-
nen und Anbringen der Frontabdeckung. Bei allen Frequenzumrichtern muss aber der folgende
Sicherheitshinweis unbedingt beachtet werden:

GEFAHR:

@ Schalten Sie vor allen Arbeiten am Frequenzumrichter und vor dem Entfernen der Frontab-
deckung die Versorgungsspannung aus.

@® Vor dem Entfernen der Frontabdeckung muss auBerdem nach dem Ausschalten der Span-
nung eine Wartezeit von mindestens 10 Minuten eingehalten werden. Diese Zeit wird beno-
tigt, damit sich die Kondensatoren nach dem Abschalten der Netzspannung auf einen unge-
fdhrlichen Spannungswert entladen kénnen. Priifen Sie die Restspannung zwischen den

Klemmen P/+ und N/- mit einem Messgerdit. Werden Anschlussarbeiten nicht im spannungs-
losen Zustand vorgenommen, besteht Stromschlaggefahr.

2.4.1 Gerate der FR-A800/FR-F800-Serie

Entfernen und Anbringen der Bedieneinheit
(Modelle FR-A820/A840/A842)
(Modelle FR-F820/F840/F842)

(@ Losen Sie die Befestigungsschrauben der Bedieneinheit. (Die Schrauben lassen sich nicht aus der
Bedieneinheit entfernen.)

(@ Drucken Sie auf die Oberseite der Bedieneinheit, wiahrend Sie die Bedieneinheit nach vorne
herausziehen.

Der Wiedereinbau erfolgt, indem Sie die Bedieneinheit mit dem riickseitigen Stecker auf den PU-An-
schluss ausrichten und dann in die dafiir vorgesehene Aussparung des Frequenzumrichters setzen.
Befindet sich die Bedieneinheit in der korrekten Position, ziehen Sie die Befestigungsschrauben wie-
der fest (Anzugsmoment: 0,40 bis 0,45 Nm).




Vorstellung der Gerédte Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung

Entfernen und Anbringen
(FR-A820-01540(30K) oder kleiner, FR-A840-00770(30K) oder kleiner)
(FR-F820-01540(37K) oder kleiner, FR-F840-00770(37K) oder kleiner)

@ Entfernen der Klemmenblockabdeckung

(@ Losen Sie die Befestigungsschrauben der Klemmenblockabdeckung.
(Die Schrauben lassen sich nicht aus der Abdeckung entfernen.)

(@ Halten Sie die Klemmenblockabdeckung auf beiden Seiten im Bereich der Verriegelungen fest
und ziehen Sie diese nach vorn. Nehmen Sie die Abdeckung dann aus den oben liegenden
Halteaussparungen heraus.

® Ist die Abdeckung entfernt, kann die Verdrahtung der Klemmenbldcke des Leistungskreises und
des Steuerkreises vorgenommen werden.

@ Entfernen der Frontabdeckung

(@ Losen Sie die Befestigungsschraube(n) der Frontabdeckung, nachdem Sie die Klemmenblockab-
deckung entfernt haben. (Die Schraube(n) lasst (lassen) sich nicht aus der Abdeckung entfernen.)
(Die Anzahl der Befestigungsschrauben hangt von der Leistungsklasse ab.)

(@ Halten Sie die Frontabdeckung auf beiden Seiten im Bereich der Verriegelungen fest und ziehen
Sie diese nach vorn. Nehmen Sie dann die Abdeckung aus den oben liegenden Halteaussparun-
gen heraus.

® Ist die Abdeckung entfernt, kann die Verdrahtung der 2. seriellen Schnittstelle sowie die Installa-
tion von Optionseinheiten erfolgen.

O)
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Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung Vorstellung der Gerate

HINWEIS

@ Anbringen der Frontabdeckung und der Klemmenblockabdeckung

(@ Setzen Sie die Zapfen an der Oberseite der Frontabdeckung in die Aussparungen des Frequen-
zumrichtergehduses ein. Sobald die Haltezapfen in den Aussparungen gesichert sind, kdnnen Sie
die Abdeckung herunterklappen und andriicken, bis sie auf beiden Seiten richtig einrastet.

(@ Ziehen Sie die Befestigungsschraube(n) an der Unterseite der Frontabdeckung wieder an. (Die
Modelle FR-A820-00340(5.5K) bis FR-A820-01540(30K), FR-A840-00170(5.5K) bis FR-A840-
00770(30K), FR-F820-00340(7.5K) bis FR-F820-01540(37K) und FR-F840-00170(7.5K) bis FR-F840-
00770(37K) haben zwei Befestigungsschrauben.)

(® Setzen Sie den Zapfen an der Oberseite der Klemmenblockabdeckung in die untere Aussparung
der Frontabdeckung ein. Klappen Sie die Abdeckung herunter und driicken Sie sie an, bis sie auf
beiden Seiten einrastet.

@ Ziehen Sie die Befestigungsschrauben an der Unterseite der Klemmenblockabdeckung wieder an.

|
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Achten Sie beim Aufsetzen der Frontabdeckung mit montierter Bedieneinheit darauf, dass Sie den
Stecker auf der Riickseite der Bedieneinheit korrekt in die Fiihrungen des PU-Anschlusses einsetzen.




Vorstellung der Gerédte Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung

Entfernen und Anbringen

(FR-A820-01870(37K) oder groBler, FR-A840-00930(37K) oder grof3er, Modelle FR-A842)
(FR-F820-01870(45K) oder groB3er, FR-F840-00930(45K) oder grof3er, Modelle FR-F842)
@ Entfernen der Klemmenblockabdeckung

(@ Nach Entfernen der Befestigungsschrauben kann die Klemmenblockabdeckung abgenommen
werden. (Die Anzahl der Befestigungsschrauben hangt von der Leistungsklasse ab.)

@ Ist die Abdeckung entfernt, kann die Verdrahtung des Klemmenblocks des Leistungskreises
vorgenommen werden.
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Die Abbildung zeigt ein Beispiel. Ansichten unterscheiden sich abhédngig von Leistungsklasse und
Frequenzumrichtermodell.

@ Entfernen der Frontabdeckung

(@ Losen Sie die Schrauben an der Unterseite der Frontabdeckung, nachdem Sie die Klemmenblock-
abdeckung entfernt haben. (Die Schrauben lassen sich nicht aus der Abdeckung entfernen.)

(@ Halten Sie die Frontabdeckung auf beiden Seiten im Bereich der Verriegelungen fest und ziehen
Sie diese nach vorn. Nehmen Sie die Abdeckung dann aus den oben liegenden Halteaussparun-
gen heraus.

® Ist die Abdeckung entfernt, kann die Verdrahtung der Klemmenbldcke des Steuerkreises und der
2. seriellen Schnittstelle sowie die Installation von Optionseinheiten erfolgen.
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Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung Vorstellung der Gerate

@ Anbringen der Frontabdeckung und der Klemmenblockabdeckung

(@ Setzen Sie die Zapfen an der Oberseite der Frontabdeckung in die Aussparungen des Frequen-
zumrichtergehduses ein. Sobald die Haltezapfen in den Aussparungen gesichert sind, kdnnen Sie
die Abdeckung herunterklappen und andriicken, bis sie auf beiden Seiten richtig einrastet.

(@ Ziehen Sie die Befestigungsschraube(n) an der Unterseite der Frontabdeckung wieder an.

(® Ziehen Sie die Befestigungsschrauben der Klemmenblockabdeckung wieder an. (Die Anzahl der
Befestigungsschrauben hdngt von der Leistungsklasse ab.)
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HINWEISE Vergewissern Sie sich immer, dass die Frontabdeckung und die Klemmenblockabdeckung ord-
nungsgemal’ montiert sind. Ziehen Sie immer alle Schrauben der Frontabdeckung und der Klem-
menblockabdeckung fest an.

Auf dem Leistungsschild der Frontabdeckung und auf dem Typenschild des Frequenzumrichters
sind identische Seriennummern aufgedruckt. Stellen Sie anhand der Seriennummer sicher, dass
an jedem Frequenzumrichter die zugehorige Frontabdeckung montiert wird.

Entfernen und Anbringen (Modelle FR-A846)
@® Entfernen der Frontabdeckung

Losen Sie die Befestigungsschrauben der Frontabdeckung (Innensechsrundschrauben M4, Schrau-
bendreher: T20), um die Frontabdeckung zu entfernen.
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Vorstellung der Gerédte Entfernen und Anbringen der Frontabdeckung

@® Anbringen der Frontabdeckung

Befestigen Sie die Frontabdeckung mit den Befestigungsschrauben (Anzugsdrehmoment: 1,4 bis
1,9 Nm).

Ziehen Sie die Befestigungsschrauben der Frontabdeckung in der Reihenfolge fest, die in der folgen-
den Grafik angegeben ist.

FR-A846-00170(5.5K) oder kleiner FR-A846-00250(7.5K) oder groBBer
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HINWEISE Achten Sie beim Aufsetzen der Frontabdeckung mit montierter Bedieneinheit darauf, dass Sie den
Stecker auf der Riickseite der Bedieneinheit korrekt in die Fiihrungen des PU-Anschlusses einsetzen.

Priifen Sie die wasserundurchldssige Dichtung auf Beschddigung, bevor Sie die Frontabdeckung
montieren. Ist die Dichtung beschddigt, kontaktieren Sie hren Mitsubishi Electric-Vertriebspartner.

Bringen Sie die Frontabdeckung vorsichtig wieder an und achten Sie auf einen einwandfreien Sitz
der Dichtung. Die Dichtung darf nicht zwischen den Kanten der Frontabdeckung und dem Fre-
quenzumrichter eingeklemmt werden, da ansonsten Wasser in den Frequenzumrichter eindrin-
gen kann. Weiterhin dirfen keine Fremdteile zwischen der Dichtung und der Frontabdeckung
eingeklemmt sein.

Halten Sie die wasserundurchlassige Dichtung sauber. Ansonsten kann Wasser in den Frequen-
zumrichter eindringen. Entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz von der Dichtung.

Vergewissern Sie sich immer, dass die Frontabdeckung ordnungsgemafll montiert ist. Ziehen Sie
immer alle Schrauben der Frontabdeckung fest an.
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Anschluss Netz-, Motor- und Schutzleiteranschluss

3 Anschluss

GEFAHR:
@ Anschlussarbeiten diirfen nur im spannungslosen Zustand des Frequenzumrichters ausge-
fiihrt werden. Der Frequenzumrichter fiihrt lebensgefdhrliche Spannung.
@ Warten Sie nach dem Abschalten der Netzspannung noch mindestens 10 Minuten, damit sich
die Kondensatoren auf einen ungefdhrlichen Spannungswert entladen kénnen. Priifen Sie die

Restspannung zwischen den Klemmen P/+ und N/- mit einem Messgerdit. Werden Anschluss-
arbeiten nicht im spannungslosen Zustand vorgenommen, besteht Stromschlaggefahr.

HINWEIS Die Frequenzumrichter FR-A800-E und FR-F800-E haben im Auslieferzustand keine 2. serielle
Schnittstelle und daher auch keinen RS485-Klemmenblock.
3.1 Netz-, Motor- und Schutzleiteranschluss

Gerate der Serien FR-A820/A840/A846 und FR-F820/F840 muissen an eine 3-phasige Wechselspan-
nung angeschlossen werden. Die Frequenzumrichter FR-A842 und FR-F842 mussen mit einer sepa-
raten Stromrichtereinheit (FR-CC2) betrieben werden. Weitergehende Informationen zur Verdrah-
tung der Stromrichtereinheit FR-CC2 entnehmen Sie bitte der zugehdrigen Bedienungsanleitung.

Eingangsspannungen FR-A800/FR-F800

FR-A800/FR-F800
FR-A842/FR-F842
[istzanschluss FR-A820 FR-A840/A846
FR-F820 FR-F840 Zwischenkreis- Separate Spannfq_ngs-
spannung versorgung fiir
Steuerkreis
3-phasig, 200-240V AC, | 3-phasig, 380-500V AC, B 1-phasig, 380-500V AC,
Spannung ~15%/+10% ~15%/+10% 430-780V DC +10%
Zulassiger Spannungs- 170-264V AC 323-550V AC — 342-550V AC
bereich
Netzfrequenz 50/60Hz+5% — 50/60Hz+5%
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Netz-, Motor- und Schutzleiteranschluss Anschluss

Die eingangsseitige Netzspannung wird 3-phasig an die Klemmen R/L1,S/L2 und T/L3 des Frequenz-
umrichters angeschlossen (bzw. der Stromrichtereinheit fiir FR-A842/FR-F842-Modelle).

Der Motor wird an die Klemmen U,V und W angeschlossen.

Der Frequenzumrichter muss zusatzlich tiber den Schutzleiteranschluss geerdet werden.

ACHTUNG:

Die Netzspannung darf niemals an den Ausgangsklemmen U, V oder W angeschlossen werden.
Dauerhafte Beschddigungen des Frequenzumrichters sowie eine unmittelbare Gefdihrdung des
Bedieners wdiren die Folge!

Die folgende Abbildung zeigt schematisch den ein- und ausgangsseitigen Anschluss eines Frequenz-
umrichters.

3-phasiger Anschluss Frequenzumrichter
FR-A800/A806
FR-F800

O R/LI1 U M

Spannungsversorgung S/L2 v
3
T/L3 w 7
PE Lo
D | »- L. =
L

N/—

PE_é,: ------- —(])@

3-phasiger Anschluss der Stromrichtereinheit (FR-CC2) mit Frequenzumrichter (FR-A842/FR-F842)

Stromrichtereinheit Frequenzumrichter
FR-CC2 FR-A842/FR-F842

— R/L1
Spannungs- PHE:E@ P/+ U M
versorgung ~— S22 N/- N/~ v
— 73 w sv
PE Lo
D | v L. o=
L




Anschluss

Netz-, Motor- und Schutzleiteranschluss

Die folgende Tabelle gibt eine Ubersicht (iber die Anschliisse der Leistungsteile der verschiedenen
Frequenzumrichter:

Klemmen

Bedeutung

Beschreibung

R/L1,S/L2,T/L3

Netzspannungsanschluss
(3-phasig)

Netzspannungsversorgung des Frequenzumrichters

U Vv,w

Motoranschluss

Spannungsausgang des Frequenzumrichters

An diese Klemmen kann ein Drehstrom-Asynchronmotor mit
Kurzschlusslaufer oder ein PM-Motor angeschlossen werden.

FR-A800

R1/L11,S1/L21

Steuerspannungsanschluss

FR-A820/A840: Diese Klemmen sind werkseitig mit den Klemmen R/L1
und S/L2 verbunden.

FR-A842: Verbunden mit Klemmen P/+, N/-
FR-A846: Nicht anwendbar

P/+, PR Anschluss flr einen Nur Standardmodelle
optiona!en externen Durch den Anschluss eines externen Bremswiderstandes ist eine
P3, PR Bremswiderstand Erhchung des Bremsvermagens moglich.
P/+, N/- An diese Klemmen kann eine externe Bremseinheit angeschlossen
Anschluss fiir externe werden.
P3, N/- Bremseinheit Klemmen sind unterschiedlich je nach Leistungsklasse des
Frequenzumrichters.
P/+, N/— Anschlgss fuir . . Fir Modelle mit separater Stromrichtereinheit (FR-A842)
Stromrichtereinheit
Eine Zwischenkreisdrossel wird an diesen Klemmen angeschlossen (nur
Standardmodelle).
. Vor dem Anschluss der Drossel muss die Briicke entfernt werden.
P/+, P1 Anschluss far SchlieBen Sie abhangig von Frequenzumrichtermodell und
Zwischenkreisdrossel Motorleistung eine Zwischenkreisdrossel an, die als Option erhaltlich ist.
FR-A842: Nicht anwendbar
FR-A846: Briicke darf nicht entfernt werden.
Nur Standardmodelle.
PR PX Anschluss des internen Ist die Briicke an den Klemmen PX und PR angeschlossen
' Bremskreises (Auslieferungszustand), ist der interne Bremskreis aktiviert
(abhangig von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters).
PE Schutzleiteranschluss des Frequenzumrichters

<

FR-F800

R1/L11,S1/L21

Steuerspannungsanschluss

FR-F820/F840: Diese Klemmen sind werkseitig mit den Klemmen R/L1
und S/L2 verbunden.

FR-F842: Verbunden mit Klemmen P/+, N/-

An diese Klemmen kann eine externe Bremseinheit angeschlossen

P/+,N/- Anschluss fir externe werden.
P3, N/~ Bremseinheit Klemmen sind unterschiedlich je nach Leistungsklasse des
Frequenzumrichters.
P/+,N/- Anschlgss fair . . Fur Modelle mit separater Stromrichtereinheit (FR-F842)
Stromrichtereinheit
Eine Zwischenkreisdrossel wird an diesen Klemmen angeschlossen (nur
Standardmodelle).
P+ P1 Anschluss fir Vor dem Anschluss der Drossel muss die Briicke entfernt werden.
! Zwischenkreisdrossel SchlieBen Sie abhdngig von Frequenzumrichtermodell und Motorleis-
tung eine Zwischenkreisdrossel an, die als Option erhéltlich ist.
FR-F842: Nicht anwendbar
PR, PX SchlieBen Sie an den Klemmen PX und PR nichts an.
PE Schutzleiteranschluss des Frequenzumrichters
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Steuersignale

Anschluss

3.2

Steuersignale

Ein Frequenzumrichter ist neben den Anschliissen des Leistungsteil fiir Netzspannung und Motor
noch mit weiteren Anschllissen ausgestattet, Gber die der Frequenzumrichter gesteuert werden
kann. In der folgenden Tabelle sind nur die wichtigsten Steuersignalanschlisse aufgefiihrt — detail-
lierte Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.

Signal Klemme

Bezeichnung

Beschreibung

STF

Startsignal fur Rechtslauf

Wenn an Klemme STF ein Signal
anliegt, dreht der Motor im
Rechtslauf.

Beim gleichzeiti-
gen Schalten der
Signale STF und

STR

Startsignal fur Linkslauf

STR wird der Motor

Wenn an Klemme STR ein Signal
gestoppt.

anliegt, dreht der Motor im Linkslauf.

STP (STOP)

Selbsthaltung des Startsignals

Die Startsignale sind selbsthaltend, wenn an Klemme
STOP ein Signal anliegt.

RH, RM, RL

Geschwindigkeitsvorwahl

Vorwahl von bis zu 15 verschiedenen Ausgangsfrequen-
zen (siehe auch Abschnitt 6.2.4)

JoG

Tippbetrieb/Impulseingang

Der Tippbetrieb wird durch ein Signal an der JOG-Klemme
ausgewahlt (Werkseinstellung). Die Startsignale STF und
STR bestimmen die Drehrichtung.

Die JOG-Klemme kann als Impulseingang verwendet wer-
den.

RT

Zweiter Parametersatz

Durch ein Signal an der RT-Klemme kann ein zweiter Para-
metersatz angewahlt werden.

MRS

Steueranschliisse

Signaleingdnge

Reglersperre

Wenn dieser Steuereingang fir mehr als 20 ms einge-
schaltet wird, wird der Ausgang des Frequenzumrichters
unverzogert abgeschaltet.

SchlieBen Sie beim Modell mit separater Stromrichterein-
heit diese Klemme an der Klemme RDA der Stromrichter-
einheit an. Wenn das RDA-Signal ausgeschaltet wird,
schaltet der Ausgang des Frequenzumrichters ab.

RES

RESET-Eingang

Nach Ansprechen einer Schutzfunktion (Abschnitt 7.3)
kann der Frequenzumrichter durch Einschalten dieses Ein-
gangs zurtickgesetzt und dadurch die Alarmmeldung
gel6scht werden. (Der Eingang RES muss dazu fiir mindes-
tens 0,1 s eingeschaltet sein).

AU

Freigabe Klemme 4

Durch Einschalten des AU-Signals wird die Klemme 4 frei-
gegeben. Gleichzeitig wird Klemme 2 gesperrt.

(&)

FR-A800/A802/A806

Automatischer Wiederanlauf
nach Netzausfall

Wenn an Klemme CS ein Signal anliegt, wird der Frequen-
zumrichter nach einem Netzausfall automatisch gestartet.
Soll diese Funktion verwendet werden, missen die Para-
meter fir den automatischen Wiederanlauf eingestellt
werden. Werksseitig ist diese Funktion nicht aktiviert.

FR-F800/F802

Keine Funktion

Weisen Sie der Klemme CS mit Parameter Pr. 186 eine
Funktion zu.

sD®

Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingdnge in negativer Logik

pc®

Bezugs-
punkte

24-V-DC-Ausgang und gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingdnge in positiver Logik




Anschluss

Steuersignale

Signal Klemme Bezeichnung Beschreibung
Ausgangsspannung 5V DC.
10 Spannungsausgang fir Der max. Ausgangsstrom betragt 10 mA.
Sollwert-Potentiometer Empfohlenes Potentiometer: 1 kQ, 2 W linear, (Mehrgang-
Potentiometer)
Eingang fiir Ein Sollwertsignal von 0 bis 5 bzw. 10 V wird an diese
. Klemme angelegt. Der Spannungsbereich ist auf 0-5 V
2 Frequenz-Sollwertsignal . IIt. Der Ei iderstand betriat 10 kQ: di
(0 bis 5 bzw. 10V DO) voreingestellt. Der Eingangswidersta etrdg ; die
maximal zuldssige Spannung 20 V.
Klemme 5 ist der Bezugspunkt fiir die an den Klemmen 2,
o 5 Bezugspunkt fiir 1 und 4 angeschlossenen analogen Sollwerte. Klemme 5
! Frequenz-Sollwertsignal ist isoliert und sollte aus Storfestigkeitsgriinden nicht
o < geerdet werden.
-
st = Falls ein Strom (0 bzw. 4 bis 20 mA DC) als Sollwertsignal
< qg" verwendet wird, erfolgt der Anschluss an diese Klemme.
? Eingang fur Der Eingangswiderstand betragt 245 Q, der maximal
4 Frequenz-Sollwertsignal zuldssige Strom 30 mA. Werksseitig ist der Eingang fiir 0
(4 bis 20 mA DC) Hz bei 4 mA und 50 Hz bei 20 mA konfiguriert. Bitte
beachten Sie, dass zur Aktivierung gleichzeitig der
Steuereingang AU eingeschaltet sein muss.
Ein zusatzliches Spannungs-Sollwertsignal von 0-£5 (10) V
DC kann an diese Klemme angelegt werden. Der
Zusétzlicher Eingang fir Spannungsbereich ist auf 0-+10 V DC voreingestellt
1 R
Frequenz-Sollwertsignal (Pr.73).
Eingangswiderstand: 10 kQ + 1 kQ
Max. Eingangsspannung: =20V DC
X ST Eingang,Sicher abgeschaltetes | Die Klemmen S1 und S2 sind Eingangsklemmen fiir ein
= Moment” (Kanal 1) ,Sicher abgeschaltetes Moment”. Die Ansteuerung der
gl = X X Klemmen erfolgt lber ein Sicherheitsrelaismodul.
S 5] s Elngang,l,lSlcher abgeschaltetes | Eingangswiderstand: 4,7 kQ
% 5 £ Moment” (Kanal 2) . Eingangsstrom: 4-6 mA DC
55|62 B KeEi sich
2|0 3 SIC czugspunkt tingang,, |c er Bezugspotenzial furr die Klemmen S1 und S2
cE =8 abgeschaltetes Moment
= @ .&2 Uberwachungsausgang,Sicher | Das Signal SO zeigt den Zustand der Eingangsklemmen
sk} SO # L T "
el g abgeschaltetes Moment fur ein,Sicher abgeschaltetes Moment” an.
E 2 Bezugspunkt
L% SOC Uberwachungsausgang,Sicher | Bezugspotenzial fiir Klemme SO

abgeschaltetes Moment”

® Dije Klemmen PC und SD diirfen nicht miteinander verbunden werden. In positiver Schaltlogik (Werksein-
stellung fiir CA-Typen) dient die Klemme PC, in negativer Schaltlogik (Werkseinstellung fiir FM-Typen) die
Klemme SD als gemeinsamer Bezugspunkt flr die Steuereingange.
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Steuersignale

Anschluss

Die folgende Abbildung zeigt den Anschluss von Steuersignalen bei positiver Logik (Werks-
einstellung fiir CA-Typen). Die Eingdnge werden dabei mit 24 V DC verbunden.

FR-A820/A840/A846 —_—— - =
FR-F820/F840 A

Startsignal fur Rechtslauf STF
Startsignal fir Linkslauf STR
Selbsthaltung des Startsignals STP
RH
Geschwindigkeitsvorwahl RM
RL
. Tipp-Betrieb JOG Frequenzumrichter
Zweiter Parametersatz RT
Reglersperre MRS
RESET-Eingang RES
Funktionsauswahl Klemme 4 AU
Automatischer Wiederanlauf nach Netzausfall cs |O©
Gemeinsamer Bezugspunkt fiir Steuereingange PC | @
Bezugspunkt ext. Spannungsversorgung bei Ansteuerung tber Transistor —— §D

Frequenz-Sollwertsignal
1kQ/2W

Frequenz-Sollwertsignal
Stromeingang 0/4-20 mA DC

Zusatzlicher Eingang

FR-A842
FR-F842 Stromrichter- - - - - — -
einheit |
Startsignal fur Rechtslauf ——— [ GTF
Startsignal fiir Linkslauf ¢——"— I STR
Selbsthaltung des Startsignals ¢——"—1 STP
¢+— — RH
Geschwindigkeitsvorwahl ¢ _—"___ " gMm
+——— R
Tipp-Betrieb ¢ —"____ I j0G
Zweiter Parametersatz | __— RT
L Reglersperre
RDA - MRS |  Frequenzumrichter
RESET-Eingang
RSO O RES
Funktionsauswahl Klemme 4 ¢——"___ [ Ay
Autom. Wiederanlauf nach Netzausfall ¢——"—_ [ cg | @
SE O Gemeinsamer Bezugsp. fiir Steuereing. PC ®
Bezugspunkt ext. Spannungsversorgung —— SD

bei Ansteuerung tiber Transistor

Frequenz-Sollwertsignal
1kQ/2W

Frequenz-Sollwertsignal
Stromeingang 0/4-20 mA DC

Zusatzlicher Eingang

O Nur fir FR-F800, FR-F802: In der Werkseinstellung ist der CS-Klemme keine Funktion zugewiesen.
Die Funktionszuweisung erfolgt tiber Pr. 186 ,Funktionszuweisung CS-Klemme*.
@ 24-V-DC-Ausgang

In den Bedienungsanleitungen der einzelnen Frequenzumrichter finden Sie Schaltungsbeispiele fiir
die Ansteuerung der Frequenzumrichtereingange durch SPS-Ausgdnge oder mit negativer Logik.




Anschluss

EMV-gerechte Installation

3.3

3.3.1

EMV-gerechte Installation

Durch schnelles Schalten von elektrischen Stromen und Spannungen, also auch beim Einsatz von Fre-
quenzumrichtern, entstehen Stérungen im hochfrequenten Bereich (HF-Storungen). Diese Storun-
gen werden Uiber Leitungen, aber auch durch die Luft abgestrahlt. Netz- und Signalleitungen des Fre-
quenzumrichters kdnnen zu Antennen werden und Storstrahlung aussenden. Die Verkabelung sollte
daher mit groB3ter Sorgfalt ausgefiihrt werden. Besonders das Verbindungskabel zwischen Frequen-
zumrichter und Motor stellt eine starke Storquelle dar.

Um Storungen durch drehzahlveranderbare Antriebssysteme einzuschranken, existieren in der Eu-
ropaischen Union verschiedene EMV-Richtlinien (EMV = Elektro-Magnetische-Vertraglichkeit) und
Normen. Zur Einhaltung dieser Richtlinien miissen schon bei der Planung, Installation und Verdrah-
tung einer Anlage einige Regeln beachtet werden:

@ Installieren Sie die Gerate zur Reduzierung der Storstrahlung in einem geschlossenen, geerdeten
Schaltschrank aus Metall.

@ Das gerateinterne Entstorfilter muss aktiviert werden. (Detaillierte Informationen finden Sie in der
Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.)

@ Sorgen Sie fiir gute Erdung.

@ Installieren Sie die Motor- und Steuerleitungen entsprechend den Vorschriften im Handbuch zur
EMV-gerechten Installation (BCN-A21041-204).

@ Stellen Sie empfindliche Gerate moglichst weit entfernt von Storquellen auf oder installieren Sie
die Storquelle in einem getrennten Schaltschrank.

@ Trennen Sie signal- und leistungsfilhrende Leitungen raumlich voneinander. Vermeiden Sie lan-
gere parallele Leitungsfiihrungen von entstorten Leitungen (z. B. Netzzuleitung) und stérbehaf-
teten Leitungen (z. B. abgeschirmte Motorleitungen).

EMV-gerechter Schaltschrankeinbau

Konstruktion und Ausfiihrung des Schaltschranks sind fiir die Einhaltung der EMV-Richtlinie entschei-
dend. Bitte orientieren Sie sich daher an den folgenden Empfehlungen.

@® Verwenden Sie einen geerdeten Metallschaltschrank.

@® Verwenden Sie leitfahige Profile oder anderes leitfahiges Material als Dichtung zwischen der Tiir
und dem Schaltschrankgehause. Verbinden Sie auBerdem Tiir und Schaltschrankgehduse mit
einem breiten, geflochtenen Masseband.

@® Wenn ein Funkentstorfilter installiert wird, achten Sie bitte darauf, dass das Filter elektrisch gut
leitend mit der Montageplatte verbunden ist (Entfernen des Farbanstrichs o. A.). Stellen Sie sicher,
dass der Untergrund, auf den die Gerdte montiert werden, auch mit der Schaltschrankerde
verbunden ist.

@® Die Seitenwande, der Boden und der Deckel des Schaltschrank sollten in einem maximalen
Abstand von 10 cm mit dem Rahmen verschraubt oder verschweift sein. Offnungen oder Kabel-
durchldsse am Schaltschrank sollten einen maximalen Durchmesser von 10 cm haben. Ist ein
groBerer Durchlass als 10 cm erforderlich, decken Sie ihn mit einem Metallgitter ab. Es sollte kein
ungeerdetes Teil am Gehause vorhanden sein. Bei Verbindungen von Metall auf Metall sollten Sie
immer eventuell vorhandene Farbanstriche entfernen, damit ein guter Kontakt gewahrleistet ist.

@® Frequenzumrichter und Steuerungen sollten im Schaltschrank moglichst weit entfernt voneinan-
der montiert werden. Vorteilhaft ist es, zwei separate Schaltschranke zu verwenden. Ist nur die
Installation eines Schaltschranks moglich, kénnen Frequenzumrichter und Steuerungen auch
durch eine Metallwand voneinander getrennt werden.

@® Verwenden Sie zur Erdung der installierten Gerate kurze Erdungsleitungen oder geeignete Mas-
sebadnder. Potentialausgleichsleitungen mit grof3en Querschnitten sind zur Ableitung hochfre-
quenter Stérspannungen weniger gut geeignet als Massebander mit einer groBen Oberflache.
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EMV-gerechte Installation Anschluss

Frequenzumrichter FR-A846 (Modell gemaf Schutzart IP55))

Diese Frequenzumrichter sind Produkte, die zum Betrieb in einem Schaltschrank gemaf3 UL-Typ 12
zertifiziert sind. Daher sind sie fiir die Installation in einem klimatisierten Bereich geeignet (Auslegung
fiir Uberdruck-Klimaanlagen).

@ Wabhlen Sie den Aufstellort des Frequenzumrichters so, dass die Umgebungstemperatur, die
maximal zuldssige Luftfeuchtigkeit und die Atmosphare den Angaben der Technischen Daten
entsprechen (siehe Abschnitt 1.2).

@ Der Frequenzumrichter muss entsprechend der Klassifizierung des Gehaduses in einer Umgebung
mit sauberer Luft montiert werden.

@ Die Luft zur Kiihlung des Frequenzumrichters muss entsprechend der Gehduseschutzart UL-Typ
12 sauber und frei von aggressiven Gasen und elektrisch leitendem Staub sein.

@ Dieses Gehause bietet Schutz vor Staub in der Luft, leichtem Spriihnebel oder Spritzwasser aus
allen Richtungen.




Anschluss EMV-gerechte Installation

3.3.2 Verdrahtung

Alle analogen und digitalen Steuerleitungen sollten abgeschirmt sein oder in einem Kabelkanal aus
Metall verlegt werden.

Fuhren Sie die Kabel am Gehduseeintritt durch eine metallische Kabelverschraubung oder befestigen
Sie das Kabel am Gehduseeintritt mit einer P- oder U-férmigen Schelle. Die Abschirmung wird ent-
weder mit Hilfe der Kabelverschraubung oder mit der Schelle zur Erde verbunden (siehe folgende Ab-
bildung). Bei Verwendung einer Kabelschelle sollte diese so nah wie mdglich an der Kabeleintritts-
stelle befestigt sein, um die Strecke zur Erdung moglichst gering zu halten. Versuchen Sie, die
Schirmung der Motorleitung so nah wie es ohne Erd- oder Kurzschlussgefahr méglich ist an die An-
schlussklemme zu flihren, um die ungeschirmte Leitungsldnge (= Sendeantenne) so gering wie mog-
lich zu halten.

Beim Anschluss der Abschirmung mit Hilfe einer P- bzw. U-formigen Schelle ist darauf zu achten, dass
die Schelle sauber anliegt und das Kabel nicht Gibermaf3ig gequetscht wird.

Gute Ausflhrungen Unglnstige Ausfiihrung

P-formige Abschirmung

Schelle

Die Abschirmung
sollte nicht wie hier
gezeigt verdrillt
werden.

U-formige
Schelle

Verlegen Sie die Steuersignalleitungen in einem Mindestabstand von 30 cm von allen Leis-
tungskabeln. Verlegen Sie die Netzleitung zum Frequenzumrichter sowie die Leitung zwischen Fre-
quenzumrichter und Motor nicht parallel zu beispielsweise Steuersignalleitungen, Telefonleitungen
oder Datenleitungen.

Steuersignalleitungen vom oder zum Frequenzumrichter sollten nach Méglichkeit nur innerhalb des
geerdeten Schaltschrankgehauses gefiihrt werden. Ist eine Verlegung der Steuersignalleitung auBer-
halb des Schaltschrankes nicht zu vermeiden, verwenden Sie abgeschirmte Signalleitungen, da auch
Signalleitungen als Antenne wirken kdnnen. Die Abschirmung der Signalleitungen muss geerdet
werden. Fiir empfindliche Analogsignale, wie zum Beispiel den Frequenzsollwert von 0 bis 5 V, kann
es auf Grund Signal verfalschender Ausgleichsstrome tiber den Schirm ndotig sein, die Abschirmung
nur einseitig aufzulegen. Das sollte in diesem Fall auf der Frequenzumrichterseite erfolgen.

Durch den Einsatz von handelstuiblichen Ferritkernen wird eine weitere Verbesserung der Entstérung
erreicht. Die Signalleitung wird dabei mehrfach um den Ferritkern gewickelt. Der Ferritkern wird mog-
lichst nahe am Frequenzumrichter installiert.

Motorkabel sollten so kurz wie moglich ausgefiihrt werden. Lange Leitungen kénnen eine Erd-
schlussiiberwachung ausldsen. Vermeiden Sie unnétige Leitungslangen und suchen Sie bei der Ver-
legung der Motorkabelin der Anlage Gber Kabeltrassen den kiirzest méglichen Weg. Der Motor muss
selbstverstandlich ebenfalls ordnungsgemal geerdet sein.
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Anschluss

EMV-gerechte Installation

3.3.3

Funkentstorfilter

Durch Funkentstorfilter (auch EMV-Filter oder Entstorfilter genannt) werden Stérungen wirkungsvoll
reduziert. EMV-Filter werden zwischen der Netzspannungsversorgung und den Frequenzumrichter

geschaltet.

Standardmodelle und Modelle gemaf3 Schutzart IP55 der Serie FR-A800, sowie die Standardmodelle
der Serie FR-F800 verfiigen Uber ein internes EMV-Filter. Bei FR-A842 und FR-F842-Frequenzumrich-
termodellen (mit separater Stromrichtereinheit) ist die Stromrichtereinheit (FR-CC2) mit einem inter-
nen EMV-Filter ausgestattet. Diese Filter reduzieren wirkungsvoll kabelgebundene Stérungen auf der
Eingangsseite des Frequenzumrichters. Zur Aktivierung des Filters ist der Stecker auf die Position,,FIL-

TER ON” zu setzen.

FR-A820-00046(0.4K), FR-A820-00105(1.5K) bis 00250(3.7K) FR-A820-00340(5.5K) bis 00630(11K) Ab FR-A820-00770(15K)
00077(0.75K) Bis FR-A840-00126(3.7K) FR-A840-00170(5.5K) bis 00380(15K) Ab FR-A840-00470(18.5K)
FR-F820-00046(0.75K), FR-F820-00105(2.2K) bis 00250(5.5K) FR-F820-00340(7.5K) bis 00630(15K) Ab FR-F820-00770(18.5K)
00077(1.5K) Bis FR-F840-00126(5.5K) FR-F840-00170(7.5K) bis 00380(18.5K) Ab FR-F840-00470(22K)
FILTER FILTER FILTER FILTER
2] z Z  FITER FITER FITER  FILTER Z 2 z
o) 0 s w - " 0 0
w w @ T @ I w w
ot =t Byt @il g =
(0] (0] (o] (0]
EMV-Filter AUS  EMV-Filter N EMV-Filter AUS  EMV-Filter EIN EMV-Filter AUS ~ EMV-Filter EIN EMV-Filter AUS ~ EMV-Filter EIN
FR-AB20-00046(0.4K),  FR-A820-00046(0.4K) bis  FR-A820-00340(5.5K)bis  FR-A820-00770(15K)bis  Ab FR-A820-01540(30K)
00077(0.75K) 00250(3.7K) 00630(11K) 01250(22K) Ab FR-A840-00770(30K)
FR-F820-00046(0.75K), FR-A840-00023(0.4K) bis  FR-A840-00170(5.5K)bis  FR-A840-00470(18.5K), Ab FR-F820-01540(37K)
00077(1.5K) 00126(3.7K) 00380(15K) 00620(22K) Ab FR-F840-00770(37K)
FR-F820-00105(2.2K) bis ~ FR-F820-00340(7.5K) bis  FR-F820-00770(18.5K)
00250(5.5K) 00630(15K) bis 01250(30K)
FR-F840-00023(0.75K) FR-F840-00170(7.5K) bis  FR-F840-00470(22K), .
bis 00126(5.5K) 00380(18.5K) 00620(30K) =
5
S Q ] =
- 5 P Naierong/
= = -7 < erung
. / | Deaktivierung des
/ EMV-Filters
= @ @l
OIOIOIOIOIOIOKC
T
/ e}




EMV-gerechte Installation

Anschluss
FR-A846-00023(0.4K) bis 00170(5.5K) FR-A846-00250(7.5K) bis 01160(45K) FR-A846-01800(55K) bis 03610(132K)
FIETER FILTER FITER  FILTER h i @ - @ o e @ ﬁ o~ A @
z oz o = = B =
O% S C %6 = = = =
OFF ON OFF ON ON OFF ON OFF
EMV-Filter AUS EMV-Filter EIN EMV-Filter AUS EMV-Filter EIN EMV-Filter AUS EMV-Filter EIN
FR-A846-00023(0.4K) FR-A846-00250(7.5K) FR-A846-00620(22K) FR-A846-01800(55K)
bis 00170(5.5K) bis 00470(18.5K) bis 01160(45K) bis 03610(132K)
Stecker zur
L Aktivierung/
Deaktivierung des
EMV-Filters
e
i
O O 0 O
n n n
Der Stecker muss immer in einer der Positionen ON oder OFF gesteckt sein.
GEFAHR:
Zur Deaktivierung und Aktivierung des Funkentstorfilters muss die Frontabdeckung der Fre-
quenzumrichter entfernt werden. Schalten Sie vorher die Versorgungsspannung des Frequen-
zumrichters aus.
HINWEIS Unter Umstanden ist es notwendig eine zusatzliche Netzdrossel oder ein weiteres Entstorfilter auf

der Eingangsseite des Frequenzumrichters/Stromrichters zu installieren. Detaillierte Informatio-
nen finden Sie im Handbuch Ihres Frequenzumrichters.
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Inbetriebnahme

Vorbereitungen

4

4.1

4.1.1

4.1.2

Inbetriebnahme

Vorbereitungen

Vor dem ersten Einschalten des Frequenzumrichters

Prifen Sie bitte vor dem ersten Einschalten eines Frequenzumrichters die folgenden Punkte:

@ IstdieVerdrahtung korrekt ausgefiihrt? Achten Sie besonders auf den Anschluss der Versorgungs-
spannung: 3-phasig an R/L1, S/L2 und T/L3.

@ Sind Kurzschlisse aufgrund defekter Kabel oder unzureichend isolierter Kabelschuhe auszu-
schlieBen?

@ Ist der Frequenzumrichter vorschriftsmafig geerdet und konnen Erdschliisse oder Kurzschlisse
im Ausgangskreis ausgeschlossen werden?

@ Sind alle Schrauben, Anschlussklemmen und Kabelanschliisse korrekt angeschlossen und fest
angeschraubt?

Wichtige Einstellungen vor dem ersten Einschalten des Motors

Alle fiir den Betrieb des Frequenzumrichters erforderlichen Einstellungen wie Beschleunigungs- und
Bremszeit oder die Ansprechschwelle des elektronischen Motorschutzschalters werden tber die Be-
dieneinheit programmiert und gedndert.

Die folgenden Einstellungen missen in jedem Fall vor dem ersten Einschalten des Motors Gberpriift
werden:

@® Maximale Ausgangsfrequenz (Parameter 1)
@® U/f-Kennlinie (Parameter 3)
@ Beschleunigungs- und Bremszeit (Parameter 7 und 8)

Die Bedeutung dieser Parameter ist im Kapitel 6 ausfiihrlich beschrieben. Beispiele zur Einstellung
von Parametern finden Sie im Abschnitt 5.4.

ACHTUNG:

Fehleinstellungen der Parameter kénnen zu einer Beschddigung und im Extremfall zu einer
Zerstorung des Motors fiihren. Stellen Sie die Parameter sorgfiltig ein und beriicksichtigen Sie
dabei die elektrischen und mechanischen Gegebenheiten von Antrieb und Maschine.
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Funktionstest

Inbetriebnahme

4.2

Funktionstest

Bei einem Funktionstest wird der Frequenzumrichter mit minimaler externer Beschaltung betrieben.
Der Motor sollte frei laufen konnen und nicht mit einer Last verbunden sein. Gepriift wird, ob der an-
geschlossene Motor lduft und sich die Drehzahl verdndern lasst. Fiir den Test gibt es zwei Moglich-
keiten:

@ Steuerung des Frequenzumrichters durch externe Signale

Die Kommandos zum Einschalten des Motors in Rechts- und Linkslauf werden Giber externe Taster ge-
geben. Zur Verstellung der Drehzahl des Motors werden die in den Parametern 4 bis 6 gespeicherten
Frequenzen abgerufen (siehe Abschnitt 6.2.4). Dazu werden entweder Schalter an die Klemmen RH,
RM und RL des Frequenzumrichters angeschlossen oder die entsprechende Klemme wird durch eine
Drahtbriicke mit der Klemme PC verbunden.

Motorschutz-
schalter

Q1
5"
1

Frequenzumrichter

1 1
Spannungs-  — > R v F F M
versorgung > S/L2 v 3
- 1> T/L3 w
PE N
\/
e[} Y ____ L
PC h
Startsignal fur S1
Linkslauf . < STR
Rechtslauf T STF
Drehzahl- 3.}/ RH Pr.4 (50 Hz)
sollwert RM Pr.5 (30 Hz)
3 aL Pr.6 (10 Hz)
PE_['_' ________________ @

Fir diese Art der Steuerung werden zwar weitere Komponenten wie Taster und Schalter benétigt, sie
bietet aber gegentiber der weiter unten beschriebenen Steuerung liber eine Bedieneinheit einige
Vorteile:

- Nach dem ersten Einschalten des Frequenzumrichters ist die externe Steuerung angewahlt. Diese
Betriebsart muss also nicht tiber eine Bedieneinheit eingestellt werden.

- Im Einsatz wird ein Frequenzumrichter in den meisten Fallen Uber externe Signale gesteuert.
Entweder werden dabei gespeicherte feste Sollwerte abgerufen oder der Frequenzumrichter
bekommt von auBen analoge Sollwerte. Startkommandos werden beispielsweise von einer SPS
oder Uiber manuell betatigte Schalter gegeben.

Beim Test durch externe Signale kann die Funktion der Steuereingdnge gepriift werden.




Inbetriebnahme Funktionstest

@ Steuerung des Frequenzumrichters liber eine Bedieneinheit

Die Frequenzumrichter der FR-A800- und FR-F800-Serie konnen direkt tiber die Standard-Bedienein-
heit oder eine optionale Bedieneinheit gesteuert werden. Dadurch kann bei einem Funktionstest auf
eine externe Beschaltung der Steuereingdnge verzichtet werden.

Motorschutz-
schalter

Frequenzumrichter

\
R/L1 u AN [
Spannungs- M
versorgung S/L2 v s
L3 w s
PE N
© [L¥ VA
- === =

PC

STR
STF

Bitte beachten Sie, das nach dem ersten Einschalten des Frequenzumrichters die Steuerung lber ex-
terne Signale aktiviert ist. Wahlen Sie den Betrieb Giber Bedieneinheit, indem Sie die Taste PU/EXT an
der Bedieneinheit FR-DUO08 (Taste HAND/AUTO bei der Bedieneinheit FR-DU08-01) betatigen (siehe
Abschnitt 5.2).

HINWEIS SchlieBBen Sie die Klemmen PC und z.B. STF nicht dauerhaft kurz, um den Motor Uber die Span-
nungsversorgung ein- und auszuschalten. Die Lebensdauer des Frequenzumrichters wird dadurch
verkdrzt. Im Betrieb sollte der Motor nicht (iber die Versorgungsspannung des Frequenzumrich-
ters ein- und ausgeschaltet werden, da ein wiederholtes netzseitiges Ein- und Ausschalten des Fre-
quenzumrichters in kurzen Zeitabstanden zu einer Zerstérung der Einschaltstrombegrenzung
fuhren kann. Schalten Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters ein und steuern Sie
den Motor anschlielend tiber Drehrichtungskommandos an den Klemmen STR und STF bzw. Giber
die Bedieneinheit.

Beurteilung des Testlaufs

Wahrend eines Testlaufs sollte besonders beachtet werden:

@ Der Antrieb darf keine ungewodhnlichen Betriebsgerdusche oder Vibrationen erzeugen.

@ Eine Verdanderung des Frequenz-Sollwertes muss auch tatsdchlich eine Drehzahldanderung am
Antrieb zur Folge haben.

® Wird wahrend eines Beschleunigungs- oder Bremsvorgangs eine Schutzfunktion aktiviert, priifen
Sie bitte die

- Motorbelastung

- Beschleunigungs- und Bremszeiten (gegebenenfalls missen diese Zeiten vergrof3ert werden
(Parameter 7 und 8))

- Einstellung der manuellen Drehmomentanhebung (Parameter 0).

Diese Parameter sind im Kapitel 6 beschrieben.
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Bedienung und Einstellungen

5

Bedienung und Einstellungen

Die Frequenzumrichter der Serien FR-A800/A802 und FR-F800/F802 sind standardmafig mit der Be-
dieneinheit FR-DU08 ausgestattet. Die Frequenzumrichter der FR-A846 sind mit der Bedieneinheit
FR-DUO08-01 in der Schutzart IP55 ausgestattet.

Die Bedieneinheiten erméglichen die Uberwachung und Ausgabe aktueller BetriebsgréBen und
Alarmmeldungen, aber auch die Eingabe und Anzeige der Betriebseinstellungen (Parameter, siehe
auch Kapitel 6).

AuBerdem kann ein Frequenzumrichter und damit der angeschlossene Motor (iber die Bedieneinheit
gesteuert werden. Dies ist besonders hilfreich bei der Inbetriebnahme vor Ort, der Fehlersuche oder
zum Testen von Funktionen.

Die Bedieneinheit FR-DUO08 kann wahlweise direkt am Frequenzumrichter oder am Schaltschrank
montiert und mittels Kabelverbindung dezentral eingesetzt werden. (Eine Installation auf dem
Schaltschrankist fir die Bedieneinheit FR-DU08-01 in der Schutzart IP55 nicht mdglich.) Durch die de-
zentrale Montage kdnnen Frequenzumrichter und Motor komfortabel ferngesteuert, Daten tber-
wacht, Parameter eingestellt und eine Fehlersuche sowie ein Testbetrieb durchgefiihrt werden.

Optional sind auch Bedieneinheiten mit erweiterten Anzeigefunktionen erhéltlich, die direkt an den
PU-Anschluss oder (iber ein Verbindungskabel angeschlossen werden kénnen.
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Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800 Bedienung und Einstellungen

5.1 Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

5.1.1 Bedieneinheit FR-DU0S8
(FR-A800/A802)
(FR-F800/F802)

Folgende Abbildung zeigt die Komponenten der Bedieneinheit.

ext | |_pawl | pw |
EXT

NET A e———————— 0

SET

SIOR
s
o —— 0

FR-DU08

Die Komponenten werden auf der ndchsten Seite beschrieben.




Bedienung und Einstellungen

Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

Nr. Element Bedeutung Beschreibung
PU: leuchtet bei Betrieb tiber Bedieneinheit
) EXT: leuchtet bei externem Betrieb (leuchtet in der Werkseinstellung nach dem
(1) EXT Betriebsart Einschalten)
NET NET: leuchtet bei Netzwerkbetrieb

PU und EXT: leuchten bei der kombinierten Betriebsart 1 oder 2.

MON: leuchtet im Monitor-Modus,
blinkt in regelméaBiger Abfolge zweimal kurz hintereinander, wenn eine
(2] Bedienfeld-Modus Schutzfunktion angesprochen hat,
blinkt langsam bei aktivierter Anzeigeabschaltung
PRM: leuchtet im Parametrier-Modus
IM: leuchtet bei Asynchronmotor-Regelung
Motor-Regelungsart PM: leuchtet bei sensorloser PM-Vektorregelung/PM-Motorregelung

Beim Testbetrieb blinkt diese Anzeige.

Einheit

Leuchtet bei der Anzeige der Frequenz (Blinkt bei Anzeige der Sollfrequenz)

Anzeige
(5-stellige LED)

Darstellung der Frequenz, Parameternummer usw.
(Die angezeigte BetriebsgroBe kann tiber die Parameter Pr. 52, Pr. 774 bis Pr. 776
ausgewdhlt werden.)

| ®© 6 ©o

Anzeige bei
SPS-Funktion

Leuchtet die LED, kann das Ablaufprogramm ausgefiihrt werden.

Drehrichtung

FWD-Taste: Startbefehl Rechtsdrehung. LED leuchtet wahrend Rechtsdrehung.
REV-Taste: Startbefehl Linksdrehung. LED leuchtet wahrend Linksdrehung.

Unter den folgenden Bedingungen blinkt die LED:

® Der Startbefehl fiir Rechts-/Linksdrehung liegt bei fehlender Sollwertvorgabe an.
® Die Sollwertvorgabe ist gleich der Startfrequenz oder kleiner.

® Das MRS-Signal liegt an.

RESET}

Motorstopp

Schutzfunktionen kdnnen zurlickgesetzt werden
(Quittierung einer Frequenzumrichter-Storung)

Digital-Dial

Anderung von Frequenz- und Parametereinstellungen
Driicken Sie den Digital-Dial, um die folgenden Gré3en anzuzeigen:

® Frequenzsollwert im Monitor-Modus
(Die Einstellung kann mit Pr. 992 geandert werden.)

® Aktueller Einstellwert wahrend der Kalibrierung
® Eine Alarmnummer aus der Alarmliste

()
=
©
U,

Modus

Umschaltung des Einstellmodus

Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten ,MODE" und ,PU/EXT" wird auf die
Schnelleinstellung umgeschaltet.

Die Betatigung der Taste ,MODE" fiir mindestens 2 s verriegelt die Bedieneinheit. Mit
Pr.161 = 0 (Werkseinstellung) ist diese Sperrfunktion deaktiviert.
(Siehe Bedienungsanleitung des FR-A800/FR-F800.)

SET

Schreiben von
Einstellungen

Wahrend des Betriebs andert sich die
Anzeige der Monitor-GroBe bei Betatigung

Bei Werkseinstellung

i . Al - Al - A -
wie folgt: Tl e Al g [E
(Mit Pr. 52 und Pr. 774-Pr. 776 kann die N |

angezeigte Grof3e ausgewahlt werden.)

Wechsel auf die vorhergehende Anzeige

(12) ESC Zuriick Durch langere Betitigung dieser Taste wechselt das Bedienfeld zuriick auf den Monitor-
Modus.
Umschaltung zwischen dem Betrieb tiber Bedieneinheit, dem Tippbetrieb tiber
Bedieneinheit und der externen Betriebsart.

® % Betriebsart Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten, MODE" und ,PU/EXT" wird auf die

Schnelleinstellung umgeschaltet.

Uber diese Taste kann auch der Status,,PU-Stopp” aufgehoben werden.
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Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

Bedienung und Einstellungen

Ubersicht der Funktionen der Bedieneinheit FR-DU08

rd |

Umschaltung der Betriebsart/Frequenzeinstellung

Externer Betrieb ©
(nach Einschalten)

I
[

=MON

Einstellung des Werts

H

Tippbetrieb tiber Bedieneinheit Q)

o
N

=MON

Frequenzeinstellung ist abgeschlossen und der Wert
wird gespeichert.

rbs)tellmodus (nach
Einschalten)
VAN

&
g SET
c
o
S -
£ - ZQT r.?,\;‘ Anzeige des Ausgangsstroms ®
2 NET P.RUN
Parameterei

:F

m

Anzeige der Ausgangsspannung g}

|

SET

MODE

MON
=PRM
P.RUN

=M
EXT PM

NET

iﬂ@ﬁ

SET

m )

Parameterwéhlen

O

Anzeige des
aktuellen Werts

Parametereinstellmodus

MODE

‘ Parametereinstellung ﬁ

[—

=
o
o
m

Parameter I6schen

A

P e——]

Parametergruppe einstellen

Automatische Parametereinstellung

Ny Blinkt
ﬂ “Beispiel ~‘
SET
Einstellung des Werts Die Parametereinstellung ist abgeschlossen.
[— [—
Alle Parameter I6schen Alarmliste 16schen Parameter kopieren
R ] R

IPM-Parameter initialisieren

Liste der gednderten Parameter

-
BTy — ~
5 M.
% -PU MON =IM Trace-Funktion @ PID-Verstarkungseinstellung O@
2 EXT PRM PM
NET P.RUN
Funktionsmodus
ul
S
- MODE
J Beispiel Beispiel Beispiel
P Blinkt P Blinkt Blinkt
\ \ 7 N\
Q
g o _ ﬁ ﬁ DDDDDDDD
£
f—(“ 4 Alarmnummer 1O N 7 Alarmnummer 2 © N 7 Alarmnummer 8 © N
-

[Vorgehensweise zur Anzeige der Alarmliste]
Die Anzeige der letzten 8 Alarme ist moglich.
Der letzte Alarm endet mit,,..

ESC

Die Anzeige m bedeutet,leere Fehlerliste”.

B

’ Lange Betitigung

@ Weitere Informationen zu den Betriebsarten, zu den angezeigten GroBen, zur Trace-Funktion, PID-Verstar-
kungseinstellung und zur Alarmliste enthélt die Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.

@ Nur fiir die Serie FR-F800




Bedienung und Einstellungen Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

5.1.2 Bedieneinheit FR-DU08-01 (FR-A806)

Folgende Abbildung zeigt die Komponenten der Bedieneinheit. Verglichen mit der Bedieneinheit
FR-DUO08 sind zwei Komponenten anders: die Betriebsartentaste [HAND/AUTO] und die Anzeige der
Betriebsart.

Die Komponenten werden auf der ndchsten Seite beschrieben.
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Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

Bedienung und Einstellungen

Nr. Element Bedeutung Beschreibung
HAND : leuchtet bei Betrieb tiber Bedieneinheit
HAND AUTO: leuchtet bei externem Betrieb (
(1) AUTO Betriebsart leuchtet in der Werkseinstellung nach dem Einschalten)
NET: leuchtet bei Netzwerkbetrieb

HAND und AUTO: leuchten bei der kombinierten Betriebsart 1 oder 2.

Bedienfeld-Modus

MON: leuchtet im Monitor-Modus,
blinkt in regelméaBiger Abfolge zweimal kurz hintereinander, wenn eine
Schutzfunktion angesprochen hat,

blinkt langsam bei aktivierter Anzeigeabschaltung

PRM: leuchtet im Parametrier-Modus
IM: leuchtet bei Asynchronmotor-Regelung
Motor-Regelungsart PM: leuchtet bei sensorloser PM-Vektorregelung

Beim Testbetrieb blinkt diese Anzeige.

Einheit

Leuchtet bei der Anzeige der Frequenz (Blinkt bei Anzeige der Sollfrequenz)

Anzeige
(5-stellige LED)

Darstellung der Frequenz, Parameternummer usw.
(Die angezeigte BetriebsgroBe kann tiber die Parameter Pr. 52, Pr. 774 bis Pr. 776
ausgewdhlt werden.)

| ®© 6 ©o

E! ||||| E%l%l E%Iél '

Anzeige bei
SPS-Funktion

Leuchtet die LED, kann das Ablaufprogramm ausgefiihrt werden.

Drehrichtung

FWD-Taste: Startbefehl Rechtsdrehung. LED leuchtet wahrend Rechtsdrehung.
REV-Taste: Startbefehl Linksdrehung. LED leuchtet wahrend Linksdrehung.

Unter den folgenden Bedingungen blinkt die LED:

® Der Startbefehl fiir Rechts-/Linksdrehung liegt bei fehlender Sollwertvorgabe an.
® Die Sollwertvorgabe ist gleich der Startfrequenz oder kleiner.

® Das MRS-Signal liegt an.

RESET}

Motorstopp

Schutzfunktionen kdnnen zurlickgesetzt werden
(Quittierung einer Frequenzumrichter-Storung)

Digital-Dial

Anderung von Frequenz- und Parametereinstellungen
Driicken Sie den Digital-Dial, um die folgenden Gré3en anzuzeigen:

® Frequenzsollwert im Monitor-Modus
(Die Einstellung kann mit Pr. 992 geandert werden.)

® Aktueller Einstellwert wahrend der Kalibrierung
® Eine Alarmnummer aus der Alarmliste

()
=
©
Y

Modus

Umschaltung des Einstellmodus

Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten,MODE” und ,HAND/AUTO" wird auf die
Schnelleinstellung umgeschaltet.

Die Betatigung der Taste ,MODE" fiir mindestens 2 s verriegelt die Bedieneinheit. Mit
Pr.161 = 0 (Werkseinstellung) ist diese Sperrfunktion deaktiviert.

(Siehe Bedienungsanleitung des FR-A800.)

SET

Schreiben von
Einstellungen

Wahrend des Betriebs andert sich die
Anzeige der Monitor-GroBe bei Betatigung
wie folgt:

(Mit Pr. 52 und Pr. 774-Pr. 776 kann die
angezeigte Grof3e ausgewahlt werden.)

Bei Werkseinstellung

Ausgangs- Ausgangs- Ausgangs-
freguer%z |_>| stgromg |_> spagnu%g

A |

Wechsel auf die vorhergehende Anzeige

(12) ESC Zuriick Durch langere Betitigung dieser Taste wechselt das Bedienfeld zuriick auf den Monitor-
Modus.
Umschaltung zwischen dem Betrieb tiber Bedieneinheit, dem Tippbetrieb tiber
Bedieneinheit und der externen Betriebsart.

® % Betriebsart Durch gleichzeitige Betatigung der Tasten ,MODE" und ,HAND/AUTO" wird auf die

Schnelleinstellung umgeschaltet.
Uber diese Taste kann auch der Status,,PU-Stopp” aufgehoben werden.




Bedienung und Einstellungen Bedienung der Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

Ubersicht der Funktionen der Bedieneinheit FR-DU08-01

‘ Umschaltung der Betriebsart/Frequenzeinstellung .

HAND
ﬂ UTO H
Externer Betrieb @
(nach Einschalten) Betrieb iiber Bedieneinheit @ Tippbetrieb tiber Bedieneinheit @

mimiml: =
bl | HAND I

=HAND =MON =IM =HAND =MON =IM
AUTO PRM PM AUTO PRM PM
NET P.RUN

NET P.RUN
aE Ny "
- ‘C Beispiel hl Blinkt
Frequenzeinstellung ist abgeschlossen und der Wert

Einstellung des Werts it G SR,

5%
58
E " Anzeige des Ausgangsstroms ® Anzeige der Ausgangsspannung Q)
Parametereirbstellmodus (nach
Einschalten)
a4 SET
MODE ’
- - m 7l m
).
Parameterwahlen Anzeige des
aktuellen Werts

AUTO =PRM PM

=HAND MON =IM H

NET P.RUN

Parametereinstellmodus
Claninl N Blinkt
4

oo m T )::> m m
Die Parametereinstellung ist abgeschlossen.

Einstellung des Werts

(N - TN - e - ]

MODE
L Parameter |8schen Alle Parameter I6schen Alarmliste 16schen Parameter kopieren

D 1
=l EERE - EE - R

Automatische Parametereinstellung IPM-Parameter initialisieren Liste der gednderten Parameter

°ET ﬂm

Trace-Funktion @

Parametereinstellung

Parametergruppe einstellen

Funktionsmodus

[

: Beispiel ) Beispiel Beispiel ik
Blinkt . Blinkt /, N Blinkt .

MODE

\S

N\ 2 N
N 7, A 7, \Y
7 Alarmnummer2® N 7 Alarmnummerg®

7,
7 Alarmnummer 1@ N

[Vorgehensweise zur Anzeige der Alarmliste]
Die Anzeige der letzten 8 Alarme ist moglich.
Der letzte Alarm endet mit,,.".

! 1 Die Anzeige m bedeutet, leere Fehlerliste”.

‘ Alarmliste .]r Funktion ']f

ESC

Lange Betdtigung

® Weitere Informationen zu den Betriebsarten, zu den angezeigten GroéRen, zur Trace-Funktion und zur
Alarmliste enthalt die Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.
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Auswahl der Betriebsart Bedienung und Einstellungen

5.2

HINWEIS

Auswahl der Betriebsart

Die Betriebsart dient zur Festlegung der Quelle fiir den Startbefehl und die Sollwertvorgabe. Die Wahl
der Betriebsart erfolgt dabei tiber die Einstellung des Parameters 79 (siehe Abschnitt 6.2.7 ).

Grundlegend unterscheidet man folgende Betriebsarten:

@ Externer Betrieb (EXT): Wahlen Sie den externen Betrieb, wenn der Frequenzumrichter unter
Verwendung von Potentiometern und Schaltern vorwiegend tiber die Steuerklemmen betrieben
werden soll.

@ Betrieb Giber Bedieneinheit (PU): Der Betrieb erfolgt tiber die Standard-Bedieneinheiten FR-DU08/
FR-DU08-01, die optionale Bedieneinheit FR-PU07 oder via RS485-Kommunikation Giber den PU-
Anschluss.

@ Netzwerkbetrieb (NET): Steuerung lber die 2. serielle Schnittstelle oder eine Kommunikations-
option.

Ein Wechsel der Betriebsart ist nur im Stillstand mdglich (der Motor steht und es liegt kein Fahr-
kommando an).

Ab Werk ist der Frequenzumrichter so eingestellt, dass er sich nach dem Einschalten im externen Be-
trieb (EXT) befindet. Uber die Taste PU/EXT der Bedieneinheit FR-DU08 (bzw. die Taste HAND/AUTO
der Bedieneinheit FR-DU08-01) kann in den PU-Modus gewechselt werden. Die LED ,PU” (,HAND")
leuchtet.

FR-DU08

FR-DU08-01

HAND =MON =HAND =MON =IM
=AUTO PRM AUTO PRM PM
NET P.RUN NET P.RUN

=HAND
AUTO
NET

Wird die Taste PU/EXT beim ,Betrieb tiber Bedieneinheit” betatigt, wird zur Steuerung durch externe
Signale umgeschaltet. In diesem Fall leuchtet die Anzeige ,EXT"




Bedienung und Einstellungen Einstellung der Frequenz und Start des Motors

5.3 Einstellung der Frequenz und Start des Motors

Derangeschlossene Motor kann, ohne externe Steuersignale, nur durch eine Bedieneinheit gestartet,
gestoppt und in seiner Drehzahl verdandert werden.

Beispiel \V Bedienung am FR-A800/FR-F800 (mit Bedieneinheit FR-DU08):
Im folgenden Beispiel wird der Antrieb mit einer Frequenz von 30 Hz betrieben.

Vorgehensweise

@ Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung erscheint die Startanzeige.
@ Andern der Betriebsart

Betatigen Sie , um die Betriebsart ,PU” zu wahlen. Die ,PU"-LED beginnt zu leuchten.

® Einstellen der Frequenz

Drehen Sie o , bis die gewlinschte Frequenz,, --,‘,' ,' “(30.00 Hz), erscheint. Die Frequenzanzeige blinkt fir ca.
5s.

Betdtigen Sie ﬁ wahrend die Anzeige blinkt. Die Anzeigen = “und, -,“ ,“ ,“ 1" wechseln.

Nach 3 s wechselt die Anzeige auf ,,,' ,' “ (Monitor-Anzeige).

(Wird nicht innerhalb von 5 s betatigt, wechselt die Anzeige zurlick auf,,,' “(0.00 Hz).

Stellen Sie in diesem Fall die Frequenz durch Drehen des Digital-Dials o erneut ein.)

@ Start = Beschleunigung = konstante Drehzahl

J
Betdtigen Sie oder , um den Motor zu starten. Die Frequenz dndert sich innerhalb der in Pr. 7

eingestellten Beschleunigungszeit auf , = I_{{_!I" * (30.00 Hz).

(Fiir eine Anderung der Ausgangsfrequenz wiederholen Sie Schritt 3. Die Frequenz dndert sich vom vorherigen Wert
aus.)

(%) Bremsung =>Stopp
Betdtigen Sie ilgf , um den Motor zu stoppen. Die Frequenz dandert sich innerhalb der in Pr. 8 eingestellten

Bremszeit auf , | u n “(0.00 Hz) und der Motor stoppt.

HINWEIS Mégliche Fehlerursachen

Falls die Einstellung der Frequenz nicht mdglich ist oder der Motor Uiber die Bedieneinheit nicht
gestartet werden kann, priifen Sie bitte:

@ Istdie,Betriebsart Giber Bedieneinheit (PU)” angewahlt? Die Anzeige ,PU” muss leuchten.
Prifen Sie bitte auch, ob der Parameter 79 auf,0” eingestellt ist. Dies entspricht der Werksein-
stellung, bei der an der Bedieneinheit zwischen externer Steuerung und der ,Betriebsart tber
Bedieneinheit” umgeschaltet werden kann.

@ Sind alle externen Startkommandos ausgeschaltet?

@® Wurde die SET-Taste innerhalb von 5 s nach Einstellung der Frequenz betatigt?
Wenn die SET-Taste nicht innerhalb dieser Zeit (wahrend die Anzeige blinkt) betatigt wird, wird
der eingestellte Wert nicht Gbernommen.
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Andern von Parametereinstellungen Bedienung und Einstellungen

5.4

Beispiel \/

Andern von Parametereinstellungen

Alle Einstellungen fiir den Betrieb eines Frequenzumrichters werden tiber Parameter eingestellt. Die
wichtigsten Parameter werden im Kapitel 6 beschrieben. Alle Parameter sind schon bei Auslieferung
des Frequenzumrichters voreingestellt. Die Anpassung der Parameter an den verwendeten Motor
oder eine Anwendung kann (iber die Bedieneinheit eines Frequenzumrichters vorgenommen wer-
den.

Bitte beachten Sie, dass eine Einstellung der Parameter nur in den Betriebsarten,Bedienung tiber Be-
dieneinheit” oder,kombinierter Betrieb” méglich ist. AuBerdem darf kein Drehrichtungskommando
anliegen.

Bedienung am FR-A800/FR-F800 (mit Bedieneinheit FR-DU08):
Im folgenden Beispiel wird die maximale Ausgangsfrequenz (Parameter 1, siehe auch Abschnitt
6.2.2) von 120 Hz auf 50 Hz gedndert.

Vorgehensweise

@ Nach dem Einschalten der Versorgungsspannung erscheint die Startanzeige.

@ Andern der Betriebsart

Betdtigen Sie ,um die Betriebsart ,PU” zu wahlen. Die ,PU"-LED beginnt zu leuchten.

® Parametereinstellmodus

Betatigen Sie , um den Parametereinstellmodus aufzurufen. (Die zuletzt eingelesene Parameternummer
erscheint.)

@ Auswahl der Parameternummer

Drehen Sie ° bis ,, = {“(Pr. 1) erscheint. Betatigen Sie um den aktuellen Wert anzuzeigen.

(K4

Eserscheint, { =\ /111" (Werkseinstellung).

® Andernder Parametereinstellung

Drehen Sie ° bis 1 erscheint. Betitigen Sie , um den Wert zu speichern.

Tu

Die Anzeige wechselt zwischen ,} --,,' i und 1

® Drehen Sie o um einen anderen Parameter aufzurufen.

® Betdtigen Sie um den Parameter erneut anzuzeigen.
® Betdtigen Sie zweimal, um den nachsten Parameter aufzurufen.
® Betdtigen Sie dreimal, um die Frequenzanzeige aufzurufen.




Parameter

6

Parameter

Fir einen optimalen Betrieb muss ein Frequenzumrichter an den angeschlossenen Antrieb und die
Applikation angepasst werden. Die dazu notwendigen Einstellungen werden Parameter genannt
und im Speicher des Frequenzumrichters abgelegt. Sie gehen auch beim Ausschalten der Versor-
gungsspannung nicht verloren, miissen also nur einmal eingestellt werden. Alle Parameter sind bei
der Auslieferung des Frequenzumrichters voreingestellt. Dadurch ist das Gerat sofort betriebsbereit.

Parameter kdnnen in Basisparameter und erweiterte Parameter unterteilt werden. Im Gegensatz zu
den erweiterten Parametern, die oft nur bei speziellen oder komplexen Anwendungen eingestellt
werden mussen, ist die Einstellung der Basisparameter unbedingt notwendig.

ACHTUNG:

Fehleinstellungen der Parameter kénnen zu einer Beschddigung und im Extremfall zu einer
Zerstorung des Motors fiihren. Stellen Sie die Parameter sorgfiltig ein und beriicksichtigen Sie
dabei die elektrischen und mechanischen Gegebenheiten von Antrieb und Maschine.

HINWEIS

Die Frequenzumrichter FR-A800-E und FR-F800-E haben im Auslieferzustand keine 2. serielle
Schnittstelle und daher auch keinen RS485-Klemmenblock.
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Ubersicht der Basisparameter

Parameter

6.1 Ubersicht der Basisparameter
Basisparameter der Serien FR-A800/FR-F800
FR-A800/FR-F800
Para- 2
Bedeutun Werkseinstellun
meter 9 Einstellbereich 9
FM-Typ CA-Typ
1/2/ 3/4/6 % D@
0 Drehmomentanhebung (manuell) 0-30%
1/1,5/2/3/4/6 % V@
1 Maximale Ausgangsfrequenz 0-120 Hz 60/120 Hz ®
2 Minimale Ausgangsfrequenz 0-120 Hz 0Hz
3 U/f-Kennlinie (Basisfrequenz) 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
4 1. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RH 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
5 2. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RM 0-590 Hz 30Hz
6 3. Drehzahl-/Geschwindigkeitsvorwahl - RL 0-590 Hz 10 Hz
7 Beschleunigungszeit 0-3600 s 5155 Q@
8 B i 0-3600 515500
remszeit - s
10/30 s Q@
9 Stromeinstellung fiir elektronischen 0-500/ Nennstrom
Motorschutz 0-3600A ©
79 Betriebsartenwahl 0-4,6,7 0
125 Verstarkung fur Sollwertvorgabe an 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
Klemme 2 (Frequenz)
126 Verstarkung fur Sollwertvorgabe an 0-590 Hz 60 Hz 50 Hz
Klemme 4 (Frequenz)
0@
160 Benutzergruppen lesen 0,1,9999 0
9999 ®
0,3003,3103,8009
8109, 9009, 9109 @
998 Initialisierung der PM-Parameter 0,12,14,112, 114, 0
8009, 8109, 9009,
9109 ]
. . 1,2,10,11,12,13,
999 Automatische Parametereinstellung 20,21, 9999 9999
O) Abhédngig von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters
@ Nur fiir FR-A800
@ Nur fiir FR-F800
HINWEIS Eine Ubersicht aller Parameter finden Sie im Anhang (Abschnitt A.1).




Parameter Die Basisparameter im Detail

6.2 Die Basisparameter im Detail

6.2.1 Drehmomentanhebung (Pr. 0)

Mit Hilfe des Parameters 0 kann die Ausgangsspannung bei kleinen Ausgangsfrequenzen angehoben
und dadurch das Drehmoment gesteigert werden. Nutzen Sie diese Funktion, wenn ein hohes An-
laufmoment oder ein hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl gefordert ist.

A Mit dem Parameter 0 kann dem Motor der An-
usgangsspannung . .
N lauf unter Belastung erleichtert werden. Die
100 % - - - - - — e Basisfrequenz wird durch den Parameter 3 be-
i stimmt.
i Basis-
Einstellbereich } frequenz
Pr.0 ;
0 Ausgangsfreque;z [HZ]
6.2.2 Minimale und maximale Ausgangsfrequenz (Pr. 1, Pr. 2)

Die minimale und maximale Ausgangsfrequenz bestimmen den Bereich, in dem die Drehzahl eines
Antriebs durch den Frequenzsollwert verstellt werden kann.

Durch die Einstellung der Parameter 1 und 2 kann der Frequenzsollwertbereich an die mechanischen
Gegebenheiten der Maschine angepasst werden. Bei vielen Anwendungen ist ein Stillstand des An-
triebs (Ausgangsfrequenz = 0 Hz) bei minimalem Sollwert nicht sinnvoll oder moglich. Auf der ande-
ren Seite muss auch die maximale Ausgangsfrequenz und damit die maximale Drehzahl begrenzt
werden, um beispielsweise die Maschine mechanisch nicht zu tGiberlasten oder, um eine maximale Ge-
schwindigkeit nicht zu tGberschreiten.

Ausgangsfrequenz [Hz]

Begrenzung auf maximale
Ausgangsfrequenz

0 — 5V Frequenzsollwert
L 0 — Vv
Begrenzung auf minimale 4mA —  20mA

Ausgangsfrequenz
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Die Basisparameter im Detail Parameter

6.2.3

6.2.4

U/f-Kennlinie (Pr. 3)

Die Einstellung des Parameters 3 ist sehr wichtig, denn mit ihm wird der Frequenzumrichter an den
Motor angepasst.

Der Parameter 3 gibt an, bei welcher Ausgangsfrequenz die Ausgangsspannung ihren maximalen
Wert annehmen soll. Im Regelfall wird hier die Nennfrequenz des Motors eingestellt. Die Nennfre-
quenz eines Motors ist auf seinem Typenschild angegeben. Eine falsche Einstellung kann zur Uber-
lastung und zu einer Abschaltung des Frequenzumrichters fiihren.

Ausgangsspannung Der Parameter 3 bestimmt das Verhaltnis
A der Ausgangsspannung zur Ausgangs-
100% |=-mmmmm e ; frequenz (U/f-Kennlinie).
|
|
|
|
l
0 Ausgangsfrerquenz [HZ]

Uber Parameter 19 kann die maximale Ausgangsspannung des Frequenzumrichters festgelegt wer-
den. Der Parameter wird hierzu auf die maximal zuldssige Ausgangsspannung (siehe Typenschild des
Motors) eingestellt.

Frequenz-Sollwertvorgabe liber externe Signale (Pr. 4 bis Pr. 6)

Bei vielen Anwendungen ist es ausreichend, wenn ein Antrieb mit mehreren festen Geschwindigkei-
ten betrieben werden kann. Dadurch muss kein analoger Frequenzsollwert vorgegeben werden, die
- selbstverstandlich vom Anwender einstellbaren Sollwerte — werden tber EIN/AUS-Signale an den
Anschlussklemmen des Frequenzumrichters abgerufen.

Bei allen in diesem Einsteigerhandbuch behandelten Frequenzumrichtern kénnen bis zu 15 Fre-
quenzsollwerte (und dadurch Drehzahlen oder Geschwindigkeiten) tiber die Klemmen RH, RM, RL
oder REX ausgewahlt werden. Der Frequenzumrichter muss sich hierzu in der Betriebsart,Extern” be-
finden.

Beispiel fiir den Anschluss an den Klem-
men RH, RM, RL und REX eines Frequenz-

STF
Rechtslauf umrichters (positive Logik).
REX . .. .
Zur Auswahl einer Frequenz kénnen bei-
RH spielsweise Relaisausgange einer spei-
~ Drehzahl/ RM cherprogrammierbaren Steuerung (SPS
Geschwindigkeitsvorwahl Rl verwendet) werden.
PC

Die ersten drei Frequenzsollwerte werden in die Parameter 4 bis 6 eingetragen. Weitere feste Dreh-
zahlen (4. bis 15.) kdnnen in weiteren Parametern gespeichert werden. Hinweise dazu finden Sie in
den Bedienungsanleitungen der einzelnen Frequenzumrichter.




Parameter Die Basisparameter im Detail

Wie die folgende Abbildung zeigt, kdnnen bis zu sieben Frequenzsollwerte allein mit Signalen an den
Klemmen RH, RM und RL aufgerufen werden. Dabei miissen zur Auswahl der vierten bis siebten Fest-
frequenz die Signale dieser Eingdnge kombiniert werden.

y 1.Vorwahl (RH, Pr. 4)

— 5.Vorwahl

N

o)

: |

qg"_ 2.Vorwahl (RM, Pr. 5)

[

G 4.Vorwahl

[o)]

s 3.Vorwahl (RL, Pr. 6)

g

<

7.Vorwahl
Zei?

RH EIN EIN EIN EIN {
RM EIN EIN EIN | EIN \
RL EIN EIN EIN
REX

Um die 8. bis 15. Festfrequenz aufzurufen, wird ein Signal an der Klemme REX benétigt:

10. Vorwahl
N
) 11.Vorwahl
N
g
2 12.Vorwahl
L 9.Vorwahl
k7
g 13.Vorwahl
2
5 8.Vorwahl
< 14.Vorwahl
15. Vorwahl
Zeit
RH EIN EIN EIN EIN
RM EIN EIN EIN EIN
RL EIN EIN EIN EIN
REX EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN

Bitte beachten Sie bei der Anwahl von fest eingestellten Frequenzen (Geschwindigkeiten):

@® Werden ausschlief3lich die Parameter 4, 5 und 6 zur Geschwindigkeitsvorwahl verwendet und
versehentlich zwei Geschwindigkeiten gleichzeitig ausgewahlt, so haben die Klemmen folgende
Prioritat: RL vor RM und RM vor RH.

@® Die Parameterwerte kdnnen auch wahrend des Betriebes verandert werden.

@ Zur Nutzung des REX-Signals muss einer Eingangsklemme durch eine entsprechende Einstellung
in den Parametern Pr. 178 bis Pr. 189 dieses Signal zugewiesen werden.
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Die Basisparameter im Detail Parameter

6.2.5

6.2.6

Beschleunigungs- und Bremszeit (Pr. 7, Pr. 8)

Ein groBer Vorteil von Frequenzumrichtern ist, dass ein angeschlossener Motor sanft beschleunigt
und abgebremst werden kann. Ein direkt am Stromnetz angeschlossener Elektromotor dagegen er-
reicht nach dem Einschalten in kiirzester Zeit seine Nenndrehzahl. Eine Eigenschaft, die — besonders
bei sensiblen Mechaniken - nicht immer erwiinscht ist.

Die Parameter 7 und 8 dienen zur Festlegung der Beschleunigungs-/Bremszeiten. Je grof3er der ein-
gestellte Parameterwert, desto kleiner ist die Geschwindigkeitsdanderung pro Zeiteinheit.

Ausgangsfrequenz [Hz]

Prr20 4+ ----5----------- N
71 [RY
11 (AN
: =\ konstante Drehzahl
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
+— —
Beschleunigungszeit Bremszeit
(Pr.7) (Pr.8)

Mit dem Parameter 7 wird die Beschleunigungszeit fiir den Antrieb eingestellt. Die Beschleunigungs-
zeit beschreibt den Zeitraum (in Sekunden), der benétigt wird, um von 0 Hz bis zu der in Parameter 20
festgelegten Frequenz zu beschleunigen.

Die Bremszeit, also der Zeitraum (in Sekunden), in dem der Antrieb von der in Parameter 20 festge-
legten Frequenz bis auf 0 Hz abgebremst wird, kann tiber Parameter 8 festgelegt werden.

Elektronischer Motorschutz (Pr. 9)

Die Frequenzumrichter sind mit einer internen elektronischen Motorschutzfunktion ausgestattet.
Diese erfasst die Motorfrequenz und den Motorstrom. In Abhangigkeit von diesen beiden Faktoren
und dem Motornennstrom sorgt der elektronische Motorschutz fiir das Auslosen der Schutzfunktio-
nen bei Uberlast. Die elektronische Motorschutzfunktion dient in erster Linie zum Schutz gegen un-
zuldssige Erwarmung bei Betrieb mit Teildrehzahlen und hohem Motordrehmoment. Dabei wird un-
ter anderem die reduzierte Kuhlleistung des Motorventilators berlcksichtigt.

In Parameter 9 wird der Motornennstrom eingegeben. Diese Angabe finden Sie auf dem Typenschild
des Motors.

Um den elektronischen Motorschutz zu deaktivieren, wird Parameter 9 auf,0” eingestellt (z. B. bei Ver-
wendung eines externen Motorschutzes oder wenn an einem Frequenzumrichter mehrere Motoren an-
geschlossen werden). Der Uberlastschutz der Frequenzumrichter-Transistoren bleibt jedoch wirksam.
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6.2.7

Auswahl der Betriebsart (Pr. 79)

Durch den Wert des Parameters 79 wird die Betriebsart festgelegt, in der der Frequenzumrichter ar-

beiten soll.

Der Betrieb kann Uber externe Signale, eine Bedieneinheit, eine Kombination aus Bedieneinheit und
externen Signalen oder Uber ein Netzwerk erfolgen.

@ Wahlen Sie die externe Steuerung, wenn der Frequenzumrichter beispielsweise durch Potentio-
meter und Schalter oder durch eine SPS vorwiegend (iber die Steuerklemmen betrieben werden

soll.

@ Wabhlen Sie den Betrieb Uber die Bedieneinheit, wenn der Startbefehl und die Vorgabe des
Drehzahlbefehls (iber die Bedieneinheit oder tiber die PU-Schnittstelle erfolgen soll.

@® Wahlen Sie den Netzwerkbetrieb (NET-Modus) fur einen Betrieb Giber serielle RS485-Kommunika-

tion oder eine Kommunikationsoption.

Parameter 79

Funktion

0
(Werks-
einstellung)

Beim Einschalten der Spannungsversorgung ist die externe Steuerung gewahlt. Zwischen dem Betrieb
Uber die Bedieneinheit (PU) oder dem externen Betrieb kann tber die Tasten PU/EXT der Bedieneinheit
umgeschaltet werden. Die Eigenschaften dieser Betriebsarten sind in dieser Tabelle unter den Parameter-

werten,1” und,2” beschrieben.

Betriebsart

Vorgabe der Ausgangsfrequenz

Vorgabe des Startsignals

Bedieneinheit

Durch Bedieneinheit

Uber Tasten (FWD, REV) der
Bedieneinheit

Externer Betrieb

Externe Sollwertvorgabe
(z. B. Klemmen 2, 4, JOG,
Geschwindigkeits-/
Drehzahlvorwahl etc.)

Externes Startsignal Uber
Klemmen STF oder STR

Kombinierte Betriebsart 1

Durch Bedieneinheit oder durch
externes Signal

(z. B. uber Klemme 4,
Geschwindigkeits-/
Drehzahlvorwahl etc.)

Externes Startsignal Gber
Klemmen STF oder STR

Kombinierte Betriebsart 2

Externe Sollwertvorgabe
(z. B. Klemmen 2, 4, JOG,
Geschwindigkeits-/
Drehzahlvorwahl etc.)

Uber Tasten (FWD, REV) der
Bedieneinheit

Umschaltbetrieb

Umschaltung zwischen Betrieb tiber Bedieneinheit, externem Betrieb und Netzwerkbetrieb unter Beibe-

haltung des Betriebszustandes

Externer Betrieb (Umschaltung auf Betrieb tiber Bedieneinheit freigeben/sperren)

X12-Signal EIN:

Umschaltung auf Betrieb Giber Bedieneinheit moglich

(Im externen Betrieb wird der Ausgang abgeschaltet)

X12-Signal AUS:

Umschaltung auf Betrieb tiber Bedieneinheit gesperrt

HINWEIS

Das Signal X12 muss in den Parametern einer Eingangsklemme des Frequenzumrichters zugewie-

sen werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie in den Bedienungsanleitungen zu den ein-
zelnen Frequenzumrichtern.

Einsteigerhandbuch Frequenzumrichter
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Pr.79 =,0" (Externer Betrieb, umschaltbar auf,,Betrieb iiber Bedieneinheit”, Werkseinstellung)
Pr. 79 =,2" (Externer Betrieb, nicht umschaltbar)

Ist Parameter 79 auf,0” oder,2” eingestellt, ist nach dem Einschalten der Versorgungsspannung die
externe Steuerung des Frequenzumrichters aktiviert. Das Einstellen von Parametern ist in diesem Fall
in der Regel nicht moglich.

Ist keine hdufige Anderung der Parameter nétig, kann die externe Betriebsart fest durch die Ein-
stellung des Parameters 79 auf 2" gewahlt werden.

Ist eine haufige Anderung der Parameter nétig, sollte die Auswahl der externen Betriebsart durch Ein-
stellung des Parameters 79 auf,,0” erfolgen. Dann geht der Frequenzumrichter nach Einschalten der
Netzspannung in die externe Betriebsart, kann jedoch durch Betatigung der Taste PU/EXT in den,Be-
trieb Uber die Bedieneinheit” geschaltet werden (PU-Betrieb). Im PU-Betrieb kdnnen Parameter ge-
andert werden. Durch erneutes Betdtigen der PU/EXT Taste, ist wieder ein Wechsel in die externe Be-
triebsart moglich.

Bei der externen Steuerung werden Startkommandos liber die Klemmen STF und STR vorgegeben. Die
Vorgabe des Frequenz-Sollwerts kann durch eine analoge Sollwertquelle (Strom oder Spannung) oder
durch den Abruf von festen Geschwindigkeits-/Drehzahlwerten an den Klemmen RH, RM, RL erfolgen.
Pr.79 =,,1” (Betrieb liber Bedieneinheit)

Ist Parameter 79 auf, 1" eingestellt, startet der Frequenzumrichter nach dem Hochfahren in der Be-
triebsart,Betrieb tUiber Bedieneinheit” und kann tber die Tasten der Bedieneinheit gesteuert werden.

Die Betriebsart kann nicht durch Betatigung der PU/EXT-Taste gewechselt werden.

Pr. 79 =,,3” (Kombinierter Betrieb 1)

Wahlen Sie diese Art des kombinierten Betriebs, wenn die Vorgabe des Frequenzsollwerts lber die
Bedieneinheit (Digital-Dial) und die Vorgabe der Startsignale liber die externe Klemmen erfolgen soll.

Die Betriebsart kann nicht durch Betatigung der PU/EXT-Taste gewechselt werden.

Eine Vorgabe der Drehzahl tiber die Geschwindigkeits-/Drehzahlvorwahl durch externe Signale hat
eine hohere Prioritat als die Frequenzvorgabe Uber die Bedieneinheit.

Pr. 79 =,,4"” (Kombinierter Betrieb 2)

Wahlen Sie diese Art des kombinierten Betriebs, wenn die Vorgabe des Frequenzsollwerts z. B. Gber
ein externes Potentiometer oder die Geschwindigkeits-/Drehzahlvorwahl und die Vorgabe der Start-
signale iber die Bedieneinheit erfolgen soll.

Die Betriebsart kann nicht durch Betatigung der PU/EXT-Taste gewechselt werden.
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6.2.8 Einstellung der Verstarkung fiir Sollwertvorgabe (Maximalwert)
an Klemmen 2 und 4 (Pr. 125, Pr. 126)

Uber die Parameter fiir Verstarkung kann der Frequenzumrichter an Sollwertsignale, die nicht exakt 5
oder 10V bzw. 20 mA betragen, genau angepasst werden. Die Einstellung der zum minimalen und
maximalen Signalwert zugeordneten Ausgangsfrequenzen kann frei und fiir die Klemmen 2 und 4
getrennt erfolgen. Hiermit ist z. B auch die Parametrierung einer inversen Regelcharakteristik (gro3e
Ausgangsfrequenz bei minimalem Sollwert, minimale Ausgangsfrequenz bei maximalem Sollwert)
moglich.

Stellen Sie Pr. 125 ,Verstarkung fiir Sollwertvorgabe an Klemme 2 (Frequenz)” ein, um die Frequenz,
die dem maximalen Analogeingangs-Spannungssignal (bei 5V in der Werkseinstellung) zugeordnet
ist, zu andern. Stellen Sie Pr. 126 ,Verstarkung fir Sollwertvorgabe an Klemme 4 (Frequenz)” ein, um
die Frequenz, die dem maximalen Analogeingangs-Stromsignal (bei 20 mA in der Werkseinstellung)
zugeordnet ist, zu andern.

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.
6.2.9 Benutzergruppen lesen (Pr. 160)

Benutzergruppen ermdglichen lber die Bedieneinheit den Zugriff auf bestimmte Parameter.
Die Einstellung des Parameters 160 auf,0” (Werkseinstellung) ermdglicht einen Zugriff auf alle Parameter.

Bei einer Einstellung des Parameters 160 auf,9999" kdnnen Uber die Bedieneinheit nur die Basispa-
rameter angezeigt werden (siehe Parameteriibersicht auf Seite 6-2).

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.
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Parameter

6.2.10

Initialisierung der PM-Parameter (Pr. 998)

Mit Pr. 998, Initialisierung der PM-Parameter” werden die fiir den Antrieb eines IPM-Motors vom Typ
MM-CF, MM-EFS oder MM-THE4 erforderlichen Werte eingestellt (siehe folgende Tabelle). Die Selbst-
einstellung der Motordaten ermdglicht den Betrieb eines anderen IPM-Motors als den vom Typ MM-
CF, MM-EFS, MM-THE4 oder eines SPM-Motors.

Einstellung .
Pr.998 Beschreibung
0
(Werks- Parametereinstellungen fiir einen Drehstromasynchronmotor (Frequenz)
einstellung)
9009 Die Parameter zum Betrieb eines SPM-Motors werden eingestellt. Stellen Sie Pr. 71
(Umdrehungen pro Minute) (nach der Selbsteinstellung) »+Motorauswahl” ein und
fihren Sie eine
9109 Die Parameter zum Betrieb eines SPM-Motors werden eingestellt. (Frequenz) | selbsteinstellung der
(nach der Selbsteinstellung) Motordaten durch.
FR-A800
3003 Fur IPM-Motor MM-CF: Parametereinstellung (Umdrehungen pro Minute)
3103 Fur IPM-Motor MM-CF: Parametereinstellung (Frequenz)
8009 Die Parameter zum Betrieb eines anderen IPM-Motors als den Typ MM-CF Stellen Sie Pr. 71, Motor-
werden eingestellt. (Umdrehungen pro Minute) (nach der Selbsteinstellung) | 3uswahl” ein und fiihren
8109 Die Parameter zum Betrieb eines anderen IPM-Motors als den Typ MM-CF Sie eine Selbsteinstellung
werden eingestellt. (Frequenz) (nach der Selbsteinstellung) der Motordaten durch.
FR-F800
12 Fir IPM-Motor MM-EFS (Nenndrehzahl 1500 U/min)/MM-THE4: Parametereinstellung (Umdrehungen pro
Minute)
14 Fur IPM-Motor MM-EFS (Nenndrehzahl 3000 U/min): Parametereinstellung (Umdrehungen pro Minute)
112 Fur IPM-Motor MM-EFS (Nenndrehzahl 1500 U/min)/MM-THE4: Parametereinstellung (Frequenz)
114 Fur IPM-Motor MM-EFS (Nenndrehzahl 3000 U/min): Parametereinstellung (Frequenz)
Die Parameter zum Betrieb eines anderen IPM-Motors als den Typ MM-EFS/ )
8009 MM-THE4 werden eingestellt. (Umdrehungen pro Minute) Stellen Sie Pr. 71, Motor-
(nach der Selbsteinstellung) auswahl” ein und fiihren
Sie eine Selbsteinstellung
8109 Die Parameter zum Betrieb eines anderen IPM-Motors als den Typ MM-EFS/ | der Motordaten durch.
MM-THE4 werden eingestellt. (Frequenz) (nach der Selbsteinstellung)

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.
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6.2.11 Automatische Parametereinstellung (Pr. 999)

Mehrere Parameter werden automatisch eingestellt (automatische Parametereinstellung). Dazu ge-
héren Kommunikationseinstellungen zur Anbindung an ein HMI-Gerat der GOT-Serie, Parameterein-
stellungen fiir die Nennfrequenzen 50 Hz/60 Hz und Beschleunigungs-/Bremszeiten.

Folgende Tabelle zeigt die Einstellwerte fiir Pr. 999. Stellen Sie den gewlinschten Wert in Pr. 999 ein.

Einstellung
Pr.999

Beschreibung

1

Einstellung der standardméaBigen Anzeige fiir die PID-Regelung

Automatische Anzeige fiir die PID-Regelung

Automatische Einstellung der Parameter zur Anbindung
eines GOTs an den PU-Anschluss

Automatische Einstellung der Parameter zur Anbindung
eines GOTs an die 2. serielle Schnittstelle

,Controller Type” in GOT:
FREQROL 500/700/800,
SENSORLESS SERVO

Setzt automatisch die Kommunikationsparameter fiir den
Anschluss eines GOTs tiber den PU-Anschluss

Setzt automatisch die Kommunikationsparameter fiir den
Anschluss eines GOTs Uber die 2. serielle Schnittstelle

,Controller Type” in GOT:
FREQROL 800 (Automatic Negotiation)

20

50 Hz Nennfrequenz

21

60 Hz Nennfrequenz

Stellt alle auf die Nennfrequenz bezogenen
Parameter auf die gewiinschte Netzfre-
quenz ein.

9999

Keine Funktion

Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.
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Schutz- und Diagnosefunktionen

7

HINWEIS

Schutz- und Diagnosefunktionen

Die Frequenzumrichter der Serien FR-A800 und FR-F800 sind mit vielen Schutzfunktionen ausgestat-
tet, die den Frequenzumrichter, aber auch den Antrieb beim Auftreten eines Fehlers vor Beschadi-
gungen schiitzen. Wenn bei einem schweren Fehler eine Schutzfunktion anspricht, wird der Ausgang
des Frequenzumrichters gesperrt, der Motor lauft frei aus, und auf der Bedieneinheit wird ein Fehler-
code angezeigt. Mit Hilfe der Fehlercodes und den Hinweisen zur Fehlerdiagnose in den Bedienungs-
anleitungen der Frequenzumrichter ist die Ursache der Stérung dann meist schnell entdeckt. Falls
eine Fehlerdiagnose keinen Erfolg hat, hilft lhnen auch der Service von MITSUBISHI ELECTRIC weiter.

Bitte beachten Sie im Zusammenhang mit Fehlermeldungen die folgenden Hinweise:

@ Speicherung von Fehlercodes

Nach dem Auftreten einer Stérung kénnen Fehlercodes nur ausgegeben werden, wenn die
Versorgungsspannung des Frequenzumrichters eingeschaltet bleibt. Wird zum Beispiel die Ver-
sorgungsspannung Uber ein Schiitz eingeschaltet, das bei Ansprechen einer Schutzfunktion
abfallt, gehen auch die Fehlermeldungen verloren.

@ Anzeige der Fehlermeldungen

Beim Auslosen einer Schutzfunktion wird die entsprechende Fehlermeldung automatisch auf der
Bedieneinheit angezeigt.

@® Zuriicksetzen von Schutzfunktionen

Wenn eine Schutzfunktion des Frequenzumrichters anspricht, wird der Leistungsausgang des
Frequenzumrichters gesperrt. Der angeschlossene Motor bekommt keine Spannung mehr und
lduft frei aus. Der Frequenzumrichter kann erst wieder starten, nachdem durch einen RESET die
Schutzfunktionen zurlickgesetzt worden sind.

Bei einer Storung sollten Sie erst die Fehlerursache beseitigen und dann den Frequenzumrichter
zurlicksetzen. AnschlieBend kann der Betrieb fortgesetzt werden.

Bei einer Stérung konnen die Anzeigen am Frequenzumrichter grob in vier Gruppen eingeteilt werden:

- Fehlermeldungen

Eine Fehlermeldung bezieht sich meist auf einen Bedienungs- oder Einstellungsfehler. Der Aus-
gang des Frequenzumrichters wird nicht abgeschaltet.

- Warnungen

Auch bei einer Warnung wird der Ausgang des Frequenzumrichters nicht gesperrt, der Motor lauft
also weiter. Falls jedoch eine Warnung nicht beachtet und die Ursache nicht beseitigt wird, kann
dies zu einem schweren Fehler flihren.

- Leichte Fehler
Bei leichten Fehlern wird der Ausgang des Frequenzumrichters nicht abgeschaltet.
- Schwere Fehler

Bei schweren Fehlern werden die Schutzfunktionen des Frequenzumrichters aktiviert. Dazu ge-
hort auch, dass der Ausgang gesperrt und der Motor abgeschaltet wird.

- Sonstige Meldungen
Es wird eine Meldung Uber den Betriebsstatus des Frequenzumrichters ausgegeben und der

Ausgang des Frequenzumrichters wird nicht abgeschaltet.

Die Frequenzumrichter FR-A800-E und FR-F800-E haben im Auslieferzustand keine 2. serielle
Schnittstelle und daher auch keinen RS485-Klemmenblock.
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Schutz- und Diagnosefunktionen

7.1

Eingrenzung der Fehlerursache

Bei einem Fehler oder nicht einwandfreien Betrieb konnen aus dem Verhalten des Motors oder des
Frequenzumrichters oft schon Riickschliisse auf die Fehlerursache gezogen werden.

Fehler

Méogliche Ursachen

Priifung/Hinweise zur Behebung des Fehlers

Motor lauft nicht.

Netzspannung oder
Motor sind nicht korrekt
angeschlossen

Sind die Klemmen R/L1, S/L2 und T/L3 richtig verdrahtet und stimmt
die Spannung an den Klemmen?

Sind die Klemmen U, V und W richtig verdrahtet?

Sind die Klemmen P1 und P/+ gebriickt?

Fehlerhaft geschaltete
Eingangssignale

Liegt ein Startsignal an?

Die Startsignale fur Rechts- und Linksdrehung dirfen nicht
gleichzeitig anliegen.

Die Frequenzeinstellung darf nicht,0" sein.

Bei Eingabe eines Sollwerts von 4-20 mA muss das Signal AU
geschaltet sein.

Ist das Signal zur Aktivierung der Reglersperre (MRS) und das
RESET-Signal (RES) eingeschaltet?

Ist die Steckbriicke (,Jumper”) zur Auswahl der Steuerlogik (positiv/
negativ) richtig gesteckt?

Fehlerhafte
Parametereinstellungen

Uberpriifen Sie Parameter 79 zur Betriebsartenwahl.

Stellen Sie sicher, dass die zum Betrieb erforderlichen Einstellungen,
wie Drehzahlvorwahl oder maximale Ausgangsfrequenz
(Parameter 1), nicht,0” sind.

Last

Ist die Last zu hoch?

Ist die Motorwelle blockiert?

Weitere Ursachen

Wird auf der Anzeige des Bedienfeldes eine Fehlermeldung angezeigt
(z.B.E.OC1)?

Motor lauft in verkehr-
ter Richtung.

Fehlerhafte Phasenfolge

Uberpriifen Sie die Phasenfolge der Ausgangsklemmen U, V und W.

Startsignal

Fehlerhafte
Drehrichtungsvorgabe

Stellen Sie sicher, dass die Startsignale fiir Rechts- bzw. Linksdrehung
korrekt angeschlossen sind.

Motordrehzahl ist zu
hoch oder zu niedrig.

Sollwert-Signal

Liegt das Sollwert-Signal (richtiger Wert) an? Messen Sie den Wert des
Sollwert-Signals.

Fehlerhafte
Parametereinstellungen

Uberpriifen Sie die Einstellungen der Parameter 1,2 und 19

Storsignale

Stellen Sie sicher, dass keine Stérungen auf die Anschlussleitungen der
Eingangssignale einstreuen. Verwenden Sie abgeschirmte Leitungen.

Last

Ist die Last zu hoch?

Beschleunigung oder
Bremsen des Motors ist

Fehlerhafte Einstellung
der Beschleunigungs-/
Bremszeit

Priifen Sie, ob die Beschleunigungs- und/oder die Bremszeit eventuell
zu klein eingestellt sind (Parameter 7 und 8). VergroBRern Sie diese
Werte.

; an: Last Ist die Last zu hoch?
ungleichmaBig
Drehmomentanhebun Ist der Wert der Drehmomentanhebung so hoch eingestellt, dass der
9 | Abschaltschutz fiir Uberstrom aktiviert wird?
Last Ist die Last zu hoch?
Motorstrom ist zu hoch.
Drehmomentanhebung | Ist der Wert der Drehmomentanhebung zu hoch eingestellt?
Maximale Ist die maximale Ausgangsfrequenz (Parameter 1) korrekt eingestellt?
Ausgangsfrequenz
Motordrgbzahl lasstsich Last Ist die Last zu hoch?
nicht erhdhen.
Ist der Wert der Drehmomentanhebung so hoch eingestellt, dass der
Drehmomentanhebung

Uberstromschutz aktiviert wird?
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Fehler

Magliche Ursachen

Priifung/Hinweise zur Behebung des Fehlers

Motor lauft nicht
gleichmaBig

Last

Stellen Sie sicher, dass die Lastschwankungen nicht zu groB sind.

Eingangssignale

Ist das Frequenz-Sollwertsignal stabil?

Stellen Sie sicher, dass keine Stérungen auf das
Frequenz-Sollwertsignal einstreuen.

Stellen Sie sicher, dass bei der Ansteuerung durch ein
Transistorausgangsmodul keine Fehlfunktionen durch Leckstrome
entstehen konnen.

Weitere Ursachen

Die zuldssige Motorkabelldnge darf nicht tiberschritten werden.

Betriebsart kann nicht
gewechselt werden.

Startsignal liegt an

Es darf kein Startsignal anliegen. Bei anliegendem Startsignal kann
die Betriebsart nicht gewechselt werden.

Parametereinstellungen

Uberpriifen Sie die Einstellung von Parameter 79. Ist Parameter 79 auf
,0" eingestellt, befindet sich der Frequenzumrichter nach Einschalten
der Versorgungsspannung in der Betriebsart zur externen Steuerung.
Uber die PU/EXT-Taste kdnnen Sie in die Betriebsart,,Betrieb tiber
Bedieneinheit” wechseln. Die Beschreibung der Funktionen fiir die
Parametereinstellungen 1 bis 7 finden Sie im Abschnitt 6.2.7.

Keine Anzeige auf dem
Bedienfeld

Verbindung der
Klemmen PC und SD

Die Klemmen PC und SD diirfen nicht miteinander verbunden werden.

Briicke zwischen den
Klemmen P1 und P/+

Stellen Sie sicher, dass die Briicke zwischen den Klemmen P1 und P/+
richtig angeschlossen ist.

Parameter kdnnen nicht
geschrieben werden.

Startsignal liegt an

Es darf kein Startsignal anliegen.

SET-Taste

Betatigen Sie die SET-Taste (Bedieneinheit FR-DU08/FR-DU08-01) zur
Speicherung der Parameterwerte.

Parametereinstellung

Stellen Sie sicher, dass der Parameterwert innerhalb des zuldssigen
Einstellbereiches liegt.

Der Frequenzumrichter darf sich nicht in der Betriebsart,,externe
Steuerung” befinden (Parameter 79, Abschnitt 6.2.7).

Motor erzeugt unge-
wohnliche Gerdusche.

Parametereinstellungen

Stellen Sie sicher, dass die Bremszeit (Parameter 8) nicht zu kurz ist.
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7.2 Ubersicht der Fehlermeldungen

Anzeige am Frequenzumrichter
Einteilung Klartext | Bedeutung
FR-A800 FR-F800
Ho A HOL A HOLD Verriegelung des Bedienfeldes
= = LOCD Passwortgeschiitzt
=t [
Dl -
bis bis .
-4 £ E:; bis Er4, Parameter-Ubertragungsfehler
[ [
[l Dl
Fehler-
meldungen ~E -
bis bis
= i rE1bis rE4,
= = i , .
. . 'E6 bis E8 Kopierfehler
[l g [l |
bis bis
oy oy
[l i [l i
Er Ere Err. Fehler
) T oL Motor-Kippschutz aktiviert (durch
- e Uberstrom)
) ol Motor-Kippschutz aktiviert (durch
= = ZK-Uberspannung)
[y — RO ®@ Bremswiderstand Uiberlastet
i = TH Voralarm elektronischer thermischer
b P Motorschutz
o= o PS Frequen;umrichter wurde UGber
L= 4 Bedieneinheit gestoppt
1) { MM
NI NI MT1 bis
bis bis MT3 Signalausgang fiir Wartung
[ [ ]
[ -
= = cr® Parameter kopieren
Warn- = . SL Drehzahlbegrenzung hat
meldungen - angesprochen
= S SA Sicher abgeschaltetes Moment
L = UF Fehler USB-Host
[ — HP1 Einstellfehler Referenzpunktfahrt
L= . HP2 Referenzpunktfahrt nicht
[ L abgeschlossen
= . HP3 Falsch ausgewahlte
[ L Referenzpunktfahrt
= = CF Betrieb bei Auftreten eines
U U Kommunikationsfehlers
[y [y EHR® Fehler Ethernet-Kommunikation
— Ed ED@ Notfall-Modus aktiv
= - LDFO.@ Lastfehler




Schutz- und Diagnosefunktionen

Ubersicht der Fehlermeldungen

Anzeige am Frequenzumrichter

Einteilung Klartext | Bedeutung
FR-A800 FR-F800
(= =i FN Fehlerhafter Ventilator

Leichte Fehler T = . ® Fehler der internen
LA FN2 Kihlluftzirkulation
[ I = e Uberstromabschaltung wéhrend
D A S | D A S | E.OC1 Beschleunigung
= e = e EOC2 Uberstromabschaltung bei
=oue = : konstanter Geschwindigkeit
= e = e EOC3 Uberstromabschaltung wéhrend
= e = L Bremsvorgang oder Stopp
= e = e EOVI Uberspanr)ung wahrend
= e = Beschleunigung
= s = s Uberspannung wihrend konstanter
[ N ) I = e EOV2 Geschwindigkeit
oo oo EOV3 Uberspannung wéhrend
= = ’ Bremsvorgang oder Stopp
EorHI EorHI ETHT Uberlast (Frequenzumrichter)

_ _ Motor-Uberlastschutz (Auslésung

oM oM ETHM des elektronischen thermischen
Motorschutzes)

RN EOFIN E.FIN Uberhitzung des Kiihlkérpers

P = P = EIPFD @ | Kurzzeitiger Netzausfall

=or o EUVT @ @ | Unterspannungsschutz

ELLE EVLE EILF® ® | Eingangsphasen-Fehler

EooLr EooLr E.OLT Abschaltschutz Motor-Kippschutz

T Eos0r E.SOT Fehlende Synchronisation

Schwere — — — —

Fehler A [ ELUP @ @ | Obere Lastgrenze iiberschritten
EoL AN oL AN ELDN @@ | Untere Lastgrenze unterschritten
E ;.__'E — EBED Fehlerhafter Bremstransistor
— E o LE EBE® Fehler im internen Schaltkreis
s oE EGF E.GF Uberstrom durch Erdschluss
E LR ELFE E.LF Offene Ausgangsphase

Auslésung eines externen
E O E O E.OHT Motorschutzschalters
(Thermokontakt)
[ = [ = E.PTC PTC-Thermistor-Auslosung
Fehler in Verbindung mit dem
=R =R E.OPT Anschluss einer (externen)
Optionseinheit
E OF | E OF EOP!
Fehler der intern (Erweiterungsslot)
EoOORz — E0oP2@ installierten Kommunikations-
—— Optionseinheit
[ = - EOP3@
= " = [y
[ - = =
[t ] = ]
::' :’_: :_ ‘“_: Ellﬁ Vom Anwender mit der SPS-
[t = [t = E20 Funktion ausgeldste Fehleranzeige
{ { '
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Ubersicht der Fehlermeldungen

Schutz- und Diagnosefunktionen

Anzeige am Frequenzumrichter

Einteilung Klartext | Bedeutung
FR-A800 FR-F800

o EORE E.PE Speicherfehler

g e Tt Pl = T |t EPUE Verbindungsfehler zur

= U = U ’ Bedieneinheit

el =Tl el =Tl ERET Anzahl der Wiederanlaufversuche

ALY LA ’ Uberschritten

EOREA EOREA E.PE2 Speicherfehler

= = E = E5

P o P - E6

= = = = CPU-Fehler

ET ET €7

e | [l TN E.CPU

[ I [ I

Kurzschluss in der Verbindung zur

R R Bedieneinheit

E L E e Ll E E.CTE

- == - == Kurzschluss der Ausgangsspannung

der 2. seriellen Schnittstelle

== e == EpP24 Kurzschluss der 24-V-DC-

= e = e Ausgangsspannung

- = = — - Uberschreitung des zulassigen

[ e T [l B T

= = e ECDO Ausgangsstroms

I R TN = Uberhitzung des

L L EIOH®® Einschaltwiderstands

R — - Kommunikationsfehler

[ el | [ el |

[ g = R ESER® (Frequenzumrichter)

EORNE RN E E.AIE Fehlerhafter Analogeingang
Schwere - PP

— - — - Fehler bei der Kommunikation tiber
Fehler £ Lok £ Lok EUSB die USB-Schnittstelle

T = SHF E.SAF Fehler im Sicherheitskreis

[ =1 [ =1 E.PBT Fehler im internen Schaltkreis

e O E 05 E.OS Drehzahl zu hoch

EoOs — E.OSD Drehzahlabweichung zu gro8

EOECT — E.ECT Impulsgeber-Fehler (Kein Signal)

EoOA — E.OD Positionsabweichung zu gro3

g nMi L

(e O o |

[ VY W |

[ e e T i

[ (VI |

[ O o |

5 ML E‘i’;/‘m Bei der Bremssequenz ist ein Fehler

= u| —

- X EMB7 aufgetreten

[ (VY

[ O o |

G (VT I

[ O o

[ V) W

[ O o |

= EF — E.EP Phasenfehler am Impulsgeber

=M — EMP®@ Magnetpolposition nicht bekannt

)R- — EJAH @ Interne Ubertemperatur




Schutz- und Diagnosefunktionen Ubersicht der Fehlermeldungen

Anzeige am Frequenzumrichter

Einteilung Klartext | Bedeutung
FR-A800 FR-F800
oo oo E.LCI Stromsollwert-Verlust
[ =T gy ™1 e == E.PCH Fehler Vorfullmodus
EOF A EOF A E.PID Signalfehler PID-Regelung
= EHR EEHR EEHR® Fehler Ethernet-Kommunikation
Schwere = ! = ! .
Fehler - 5 - = E'z Fehler der intern (Erweiterungsslot)
= = = = ’ installierten Optionseinheit
= o = o E3
. = . =
Pt '] Keine Verzégerung bei
. [ — E.11 .
Drehrichtungsumkehr
= =} . = E13 Fehler im internen Schaltkreis
e R E--- Alarmliste
Sonstige (g% =i EV Betrieb mit externem 24-V-Netzteil
Mel — -
eldungen R [ RD Sicherung lauft
[=] WER WR Wiederherstellung lauft
@ Nicht fur den FR-A842 (Modell mit separater Stromrichtereinheit) verfligbar
@ Nicht fir den FR-A846 (Modell gemal’ Schutzart IP55) verfligbar
®  Nur fiir den FR-A846 (Modell gemal’ Schutzart IP55) verfligbar
@ Nicht fur den FR-F842 (Modell mit separater Stromrichtereinheit) verfligbar
®  Nur fiir den FR-A800-E/FR-F800-E (Modell mit Ethernet-Kommunikation) verfligbar
®

Nicht fir den FR-A800-E/FR-F800-E (Modell mit Ethernet-Kommunikation) verfligbar
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Zuriicksetzen des Frequenzumrichters (Reset) Schutz- und Diagnosefunktionen

7.3

Zuriicksetzen des Frequenzumrichters (Reset)

Damit der Betrieb fortgesetzt werden kann, muss der Frequenzumrichter zurlickgesetzt werden,
nachdem die Ursache einer Storung behoben wurde. Durch einen RESET werden der Fehlerspeicher,
aber auch der Speicher fiir die Anzahl der Wiederanlaufversuche und die bis dahin ermittelten Werte
fur den elektronischen thermischen Motorschutz geldscht.

Beim Zurlicksetzen eines Frequenzumrichters kdnnen Sie, je nach Typ des Frequenzumrichters, zwi-
schen drei Methoden wahlen:

@ Zuriicksetzen Uber die Taste STOP/RESET an der Bedieneinheit

Nach Auftreten eines schweren Fehlers oder Ansprechen einer Schutzfunktion kann der Fre-
quenz-umrichter durch Betatigung der Taste STOP/RESET zurlickgesetzt werden.

@ Zuricksetzen durch Aus- und Wiedereinschalten der Versorgungsspannung des Frequenzum-
richters

@ Zuricksetzen durch ein externes RESET-Signal

Ein Zurilicksetzen des Frequenzumrichters erfolgt durch kurzzeitiges (mindestens aber 0,1 s)
Verbinden der Klemmen RES und PC (positive Logik) oder durch Verbinden der Klemmen RES und
SD bei negativer Logik. Die Klemme RES darf auf keinem Fall standig mit der Klemme PC bzw. SD
verbunden sein.

Beispiel fur die Beschaltung der RES-Klem-

Frequenzumrichter me bei positiver Logik.

RESET An Stelle eines Tasters kann beispielsweise
~T_ RES auch ein Schutz.kontakt verwendet wer-
den, der durch eine SPS angesteuert wird.

PC




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

A1

Anhang

Ubersicht der Parameter

Dieser Abschnitt enthilt eine Ubersicht aller Parameter fiir die Serien FR-A800/FR-F800. Eine ausfiihr-
liche Beschreibung aller Parameter finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Frequenzumrichters.

HINWEIS Die mit Simple) markierten Parameter entsprechen den Basisparametern. Durch die Einstellung
von Pr. 160 ,Benutzergruppen lesen” ist der Zugriff auf die Basisparameter oder auf alle Parameter
auswahlbar.

A.1.1 FR-A800
r[r,naertae} Bedeutung Einstellbereich V::;hf::;' :‘ae';ae'r Bedeutung Einstellbereich v‘s’:;hffr:;'

0 Drehmomentanhebung 0-30% 6/4/3/2/ 17 MRS-Funktionsauswahl 0,2,4 0

Simple) ° 1% @ 18 Hochgeschwindigkeits- 0-590 Hz 120/60 Hz®
- Frequenzgrenze
Maximale

1 Ausgangsfrequenz 0-120 Hz 120/60 Hz ® 19 Maximale 0-1000V, 8888, 9999/@
m@ Ausgangsspannung 9999 8888
Miriral Bezugsfrequenz fir

inimale 20 |Beschleunigungs-/ 1-590 Hz 60/50 Hz @

2 Ausgangsfrequenz 0-120 Hz 0O Hz Bremszeit
Cimple) Schrittweite fiir

3 U/f-Kennlinie 0.590 H 60/50 Hz® 21 Beschleqnigungs-/ 0,1 0
(Basisfrequenz) ESimpIe) h z z Bremszeit

22 Strombegrenzung 0-400 % 150 %
1. Drehzahl-/ -
4 | Geschwindigkeitsvorwahl | o_s90Hz | 60/50 Hz® 23 2:[\%”;:’;9;2”1“6"”92 bei 0-200 %, 9999 9999
-RH Simple) q
4. bis 7. Drehzahl-/
é. Drihz.afsjl.-/k ) . 2427 Geschwindigkeitsvorwahl 0-530 Hz, 9999 9999
eschwindigkeitsvorwa _ =

5 - g 0-590 Hz 30 Hz 28 Uberlagerung der 0.1 0

-RM Simple) Festfrequenzen !
3. Drehzahl-/ Beschleunigungs-/

6 Geschwindigkeitsvorwahl 0-590 Hz 10 Hz 29 Bremskennlinie 0-6 0
-RL ESimpIe) 0-2,10, 11, 20,
Beschleunigungszeit . 21,100-102,110,

7 - 0-3600s 5/15s@ Auswabhl eines 111,120,121/

m@ 30 generatorischen 2,10,11,102, 0/10/0®
- o) Bremskreises 110,111/
8 Bremszeit Simple) 0-3600 s 5/15s 0,2, 10,20, 100,
®
Stromeinstellung fir 102,110,120
9 elektr. Motorschutz 0-500/ Nennstrom 31 Frequenzsprung 1A 0-590 Hz, 9999 9999
. 0-3600 A D
Simple 32 | Frequenzsprung 1B 0-590 Hz, 9999 9999
10 I(Dsg?t:’er??:n%) 0-120 Hz, 9999 3 Hz 33 Frequenzsprung 2A 0-590 Hz, 9999 9999
a 34 Frequenzsprung 2B 0-590 Hz, 9999 9999
11 | DC-Bremsung (Zeit) 0-10+, 8888 05s 35 | Frequenzsprung 3A 0-590Hz 9999 | 9999
_ — 0]

12| DC-Bremsung (Spannung) 0-30% 421 % 36 | Frequenzsprung 3B 0-590Hz, 9999 | 9999

3 Startfrequenz 0-60 Hz 05 Hz 37 Geschwindigkeitsanzeige 0, 1-9998 0

14 Auswahl der Lastkennlinie 0-5,12-15 0 : N

i M Soll-/Istwertvergleich 0-100% 10%
15 Tipp-Frequenz 0-590 Hz 5Hz (SU-Ausgang)
Beschleunigungs- und . Ausgangsfrequenziber- .
16 Bremszeit im Tippbetrieb 0-3600s 055 42 wachung (FU-Ausgang) 0-590Hz 6Hz
Einsteigerhandbuch Frequenzumrichter A-1



Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- A A Werksein- Para- . . Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

Frequenziberwachung . Registrierung der
43 bei Linkslauf 0-590 Hz, 9999 9999 69 automatischen 0 0
- Wiederanlaufe
2. Beschleunigungs-/
44 Bremszeit 0-3600s >s Generatorischer
70® Bremszvkl 0-100 % 0%
45 | 2.Bremszeit 0-3600's, 9999 9999 emszyxius
2. manuelle 0-6, 13-16, 20,
46 Ijrehmomentanhebun 0-30 %, 9999 9999 23,24,30, 33,34,
[¢] 40,43,44,50,53,
47 2. U/f-Kennlinie 0-590 Hz, 9999 9999 71 Motorauswahl 54,70,73,74,330, 0
_400 9 9 333,334, 8090,
48 2. Str'omgre.nze 0-400 % 150 % 8093, 8094, 9090),
49 Arbeitsbereich der 0-590 Hz, 9999 0 Hz 9093, 9094
2. Stromgrenze 015/
50 2. Frequenziiberwachung 0-590 Hz 30 Hz 72 PWM-Funktion 0-6,25® 2
51 2. Stromeinstellung fiir 0_8926/'\6()99/_\99/ 9999 73 ngtlegung der Sollwert- 0-7,10-17 1
elektr. Motorschutz 9999 ® ! Eingangsdaten
74 Sollwert-Signalfilter 0-8 1
0,5-14,17-20, 0.3 14-17/
Anzeige der 22-35,38,40-45, . . e
>2 Bedieneinheit 50-57,61,62,64, 0 75 Ruck}etzbedmgung/ 0-3,14-17, 14
67 87-98. 100 Verbindungsfehler/Stopp 100-103,
' ' 114-1170
1-3,5-14,17,18, "
21 322 37-34 Sg 76 Kodierte Alarmausgabe 0-2 0
Ausgabe 52,53,61,62,67, 1 Schreibschutz i
54 ,53,61,62,67, chreibschutz fir
FM/CA-Klemme @ 70.87.-90.92,93, 77| Parameter 0-2 °
95,97, 98 78 Reversierverbot 0-2 0
Bezugsgrofle flr externe ® -
55 Frequenzanzeige 0-590 Hz 60/50 Hz 29 Betriebsartenwahl 0-46.7 0
Simple Y
56 Bezugsgrofe fiir externe 0-500/ Nennstrom Simple)
Stromanzeige 0-3600 A ® 0,4-55 kW,
A . . 9999/
57 Synchronisationszeit nach 0,0,1-30'5, 9999 9999 80 Motornennleistung 0-3600 kW, 9999
Netzausfall '
9999 @
Pufferzeit bis zur
58 automatischen 0-60s 1s 81 Anzahl Motorpole 2/4,6,8 10,12, 9999
Synchronisation 9999
Py 0-500 A, 9999/
Anwabhl des digitalen '
59 Motorpotentiometers 0-3,11-13 0 82 Motor-Erregerstrom 0-3600 A, 9999
9999 @
A hid
60 E:Z\rlgv;?espaerrfunktion 0.4,9 0 Nennspannung des
83 Motors fiir 0-1000V 200/400V @
Nennstrom fir autom. 0-500 A, 9999/ Selbsteinstellung
61 Einstellhilfe 0-3600 A, 9999 Nennf des Mot
9999 ® g4 | ennirequenzdes MOTOrS | g 400 Hz,9999 | 9999
fur Selbsteinstellung
Stromgrenze fur autom. hal K
62 Einstellhilfe 0-400 %, 9999 9999 85 Erregerstromschaltpunkt | 0-400 Hz, 9999 9999
(Beschleunigung) Erregerstrom-
Stromgrenze fur autom. 86 Tg|lsr.verhaltnr|\s bﬁll 0-300 % 9999
63 | Einstellhilfe 0-400 %, 9999 9999 niedriger Drehza
(Verzégerung) Schlupfkompensation
Startfrequenz bei 89 (erwelteLte | 0-200 %, 9999 9999
64 | Hubbetrieb fiir autom. 0-10 Hz, 9999 9999 stromvektorregelung)
Einstellhilfe 0-50 (2, 9999/
Auswahl der 90 Motorkonstante (R1) 0-400 %Q, 9999
65 Schutzfunktion fur 0-5 0 9999
automatischen 0-50 (2, 9999/
Wiederanlauf 91 Motorkonstante (R2) 0-400 mQ, 9999
@
Startfrequenz fur 9999
66 | Stromgrenze bei erhShter 0-590 Hz 60/50 Hz ® 0-6000 mH,
Frequenz 9 Motorkonstante (L1)/ 9999/ 9999
Anzahl der Lauferinduktivitat (Ld) 0-400 mH,
67 | Wiederanlaufversuche 0-10,101-110 0 9999 ®
— 0-6000 mH
Wartezeit fur '
68 automatischen 0,1-600 s 1s 93 M.otforlfogstka.nt.e"(LZ)/ 9999/ 9999
Wiederanlauf Lauferinduktivitat (Lqg) 0—9490909%H,




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- q . Werksein- Para- n . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
94 Motorkonstante (X) 0-100 %, 9999 9999 130 PID-Integrierzeit 0,1-3600s,9999 1s
o5 Selb'stemstellung der 0-2 0 131 Oberer Grenzwert fur den 0-100 %, 9999 9999
Betriebs-Motordaten Istwert
% Selbsteinstellung der 0,1,11,101 0 132 Unterer Grenzwert fir den 0-100 %, 9999 9999
Motordaten Istwert
-Frequenz - 2, ollwertvorgabe tiber
100 U/f1-F 0-590 Hz, 9999 9999 133 Soll gabe Ub 0-100 %, 9999 9999
101 | U/f1-Spannung 0-1000V oV Parameter
102 U/f2-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999 134 PID-Differenzierzeit 0’019_918’900 > 9999
103 | U/f2-Spannung 0-1000V ov 13 Motorumschaltung auf o o
104 | U/f3-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999 Netzbetrieb !
105 | U/f3-Spannung 0-1000V ov 136 Verriegelungszeit fiir 0-100 s 1s
106 | U/fa-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999 Leistungsschiitze
107 U/f4-Spannung 0-1000V oV 137 Startverzégerung 0-100s 05s
108 | U/f5-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999 138 if:o"‘zigzt:q‘:if{;?fgﬁ;er 0,1 0
109 | U/f5-Spannun 0-1000V ov -
ergabefrequenz -60 Hz,
pannung 139 | Ubergabef 0-60 Hz, 9999 9999
3. Beschleunigungs-/ =
11 . - )
O | Bremszeit 0300059999 1 % 10 | et | 0-590Hz 1Hz
111 3. Bremszeit 0-3600s, 9999 9999 - -
141 Kompensationszeit der 0-360 s 055
112 | 3. Drehmomentanhebung | 0-30 %, 9999 9999 Beschleunigung g
113 3. U/f-Kennlinie 0-590 Hz, 9999 9999 142 Frequenzschwelle fur 0-590 Hz 1 Hz
114 | 3.Stromgrenze 0-400 % 150 % Verzégerungsstopp
Arbeitsbereich der 143 Komﬂpensationszeit der 0-360 s 05s
115 3. Stl’omgl’enze 0-590 Hz OHz Verzogerung
116 | 3. Frequenziberwachung 0-590 Hz 60/50 Hz® 144 Umschaltung der 0'12(')‘2'" ?'084 1106;2' 4
17 Stationsnummer 031 0 Geschwindigkeitsanzeige 108’, 1 10’, ”2'
(PU-Schnittstelle)
_ Auswahl der
118 Ubertragungsrate 48,96, 192, 384, 192 145 Landessprache 0-7 1
(PU-Schnittstelle) 576,768, 1152 —
— _ Umschaltfrequenz fiir
Stoppbitlange/Datenlange 147 | Beschleunigungs-/ 0-590 Hz, 9999 9999
119 . 0,1,10,11 1
(PU-Schnittstelle) Bremszeit
Paritatsprifun i
0 | e 2| [ v [SyombegenunabeioV | o uogs | 150
Anzahl der Strombegrenzung bei
. —. [V 0
121 \(/g'SdseC’r:‘:iLl:;Z;\SVSUChe 0-10,9999 1 149 10V Eingangsspannung 0-400% 200%
Uberwachung des
Zeitintervall der 0.0,1-999.8 s 150 Ausgangsstroms 0-400 % 150 %
122 Datenkommunikation e 9999 e 9999
(PU-Schnittstelle) 157 | Dauerder Ausgangs- 0-10s 0s
A W - stromliberwachung
ntwort-Wartezeit —
123 (PU-Schnittstelle) 0-150 ms, 9999 9999 152 | Nullstromiiberwachung 0-400 % 5%
CR/LF-Priifung 153 Dauer der“ 0-10s 05s
124 | (py-schnittstelle) 0-2 1 Nullstromiiberwachung
Verstarkung fiir Sollwert- 154 | SPannungsreduzierung 0,1,10,11 1
125 | vorgabe an Klemme 2 0-590 Hz 60/50 Hz @ bei Strombegrenzung
(Frequenz) Simple) 155 | Einschaltbedingung 0,10 o
Verstarkung fiir Sollwert- o RT-Signal '
126 vorgabe an Klemme 4 0-590 Hz 60/50 Hz Anwahl der
(Frequenz) Simple) 156 Strombegrenzung 0-31,100, 101 0
Automatische 157 | Wartezeit OL-Signal 0-25'5,9999 0s
127 Umschaltfrequenz des 0-590 Hz, 9999 9999
PID-Reglers 2134, 3234 50,
158 | Ausgabe AM-Klemme e 1
0,10, 11,20, 21, 52-54,61,62,67,
40-43,50,51, 60, 70,87-90,91-98
Auswahl der 61,70,71,80,81, Bereich d
128 | Wirkrichtung der 90,91, 100, 101, 0 159 | porelch der 0-10 Hz, 9999 9999
PID-Regelung 1000, 1001, Ubergabefrequenz
1010,1011,2000, Benutzergruppen lesen 01,9999 0
2001,2010,2011 160 Simpl® i1
. 0,1-1000 %, )
129 PID-Proportionalwert 9999 100%
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- A . Werksein- Para- . q Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

Funktionszuweisung des 190 Funktionszuweisung 0-8,10-20, 22, 0

161 Digital-Dials/ 0,1,10,11 0 RUN-Klemme 25-28,30-36,
Bedieneinheit sperren o1 Funktionszuweisung 22—65772;)%33 1

162 | el | 0-310-13 0 SU-Klemme 80,84,85,90-99,

192 Funktionszuweisung 100-108, 2/9999/2 ®

163 1. Pufferzeit fiir automati- 0-20s 0s IPF-Klemme 110-116, 120,
schen Wiederanlauf 103 Funktionszuweisung 122,125-128, 3
1. Ausgangsspannung fir OL-Klemme 13183(1);17316,60

164 S\zgér:::lzzfen 0-100% 0% 194 | Funktionszuweisung 161, 163,’ 164,’ 4

FU-Klemme 167,168, 170,
Strombegrenzung bei i i 179,180, 184,

165 ! 0-400 % 150 % Funktionszuweisung , 160, To4,
Wiederanlauf ’ ? 195 | ABC1-Klemme 185, 190—19 99

166 | Impulsdauer Y12-Signal 0-10's,9999 0,1s - - 200-208, 242 ®

. : 196 Funktionszuweisung 300-308,342®, 9999
Betrieb bei Ansprechen ABC2-Klemme 9999 ®
167 | der Ausgangsstromiber- 0,1,10,11 0 235 8.-15.Drehzahl/
wachun - .—15. Drehzahl- 8
9 239 | Geschwindigkeitsvorwahl | 07290 Hz /9999 | 9999
168
169 Werksparameter: nicht einstellen! 240 | Soft-PWM-Einstellung 0,1 1
Einheit des analogen

170 | Zurcksetzen des 0,10, 9999 9999 41| Eingangssignals o °
Wattstundenzahlers e —

'_ Grofe des

171 Zuriicksetzen des 0.9999 9999 242 Uberlagerungssignals an 0-100 % 100 %
Betriebsstundenzahlers ! Klemme 1 fiir Klemme 2
Anzeige der Benutzer- @rﬁfge des

172 | gruppenzuordnung/ 9999, (0-16) 0 243 | Uberlagerungssignals an 0-100 % 75 %
Zuordnung zuriicksetzen Klemme 1 fiir Klemme 4
Parameter fur Steuerung d

173 0-1999, 9999 9999 g des _
Benutzergruppe 244 Kuhlventilators 0.1,101-105 !

174 | LOschen der Parameter 0-1999. 9999 9999 245 | Motornennschlupf 0-50 %, 9999 9999
aus der Benutzergruppe ! A hzeit d

- . nsprechzeit der _

178 Funktionszuweisung 60 246 Schlupfkompensation 0.01-10s 055
STF-Klemme Bereich hifa

ereichswahl fur

179 | Funktionszuweisung 61 247 Schlupfkompensation 0,9999 9999
STR-Klemme -

- - Automatische

180 Funktionszuweisung 0 248 | Reduzierung der 0-2 0
RL-Klemme Leistungsaufnahme

187 | Funktionszuweisung 1 249 | Erdschlussiiberwachung 0,1 0
RM-Klemme

: : 0-1005s,

182 Funktionszuweisung b 250 Stoppmethode 1000-1100s, 9999
RH-Klemme 8888, 9999
Funktionszuweisun 0-20,22-28, 37, N

183 RT Ko 9 42-48, 5053, 3 251 Ausgangs Ifhasenfehler 0,1 1

- - 57-62,64-74, Offset der Uberlagerung 500 0 o

184 | Funktionszuweisung 76-80,87,92-96, 4 252 | der sollwertvorgabe 0-200% S0%

AU-Klemme 9999 ® =
- - Verstarkung der

185 | Funktionszuweisung 5 253 | Uberlagerung der 0-200 % 150 %
JOG-Klemme Sollwertvorgabe
Funktionszuweisung Wartezeit bis Leistungs-

186 6 gs -

CS-Klemme 254 | \eisabschaltung 1-3600'5, 9999 600

187 Funktionszuweisung 24/10/24 ® 255 | Anzeige der Standzeit (0-15) 0
MRS-Klemme Standzeit der Ei

- - ® andzeit der Ein- 0o 0

188 Funktionszuweisung 25 256 schaltstrombegrenzung (0-100%) 100%

STOP-Klemme Standzeitd
- - andzeit der 0o o

189 Funktionszuweisung 62 257 Steuerkreiskapazitat (0-100 %) 100%

RES-Klemme Standzeitd
258 @ | dtandzeit der (0-100 %) 100 %

Leistungskreiskapazitat




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- A . Werksein- Para- n . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
Messung der Standzeit 287 Droop-Filterkonstante 0-1s 03s
259 @ | der Leistungskreiskapazi- 0,1 0 Droon-Funktion
tat 288 op 0-2,10,11 0
aktivieren
Regelung der - -
260 | b\ -Taktfrequenz 01 ! 289 | Schaltverzbgerungszeit | o g5 o 999 9999
fur Ausgangsklemmen
@ | Stoppmethode bei 8 -
261 Netzausfall 0-2,11,12,21,22 0 290 Eega_tlve Ausgabe des 0-7 0
nzeigewerts
262® Lr:t‘l‘;ﬁ’;fz:lf’se”kung bei 0-20 Hz 3Hz 0,1,10,11,20,21,
291 Auswahl Impulseingang 100 (FM-Typ) 0
Schwellwert flr 0,1 (CA-Typ)
263 @ | Frequenzabsenkungbei | 0-590 Hz, 9999 | 60/50 Hz ® A —
Netzausfall utomatlsF <
292 Beschleunigung/ 0,1,3,5-8,11 0
264 ® Bremszeit 1 bei 0-3600 s 55 Verzégerung
Netzausfall
Zuordnung der
265 @ Bremszeit 2 bei 0-3600's, 9999 9999 203 automatlsghen 0-2 0
Netzausfall Beschleunigung/
= Verzdégerung
266 ® grrgrifshzﬂittﬁequenz o 0-590 Hz 60/50 Hz @ Ansprechverhalten bei
2940 | R 0-200 % 100 %
Festlegung der Sollwert- P 9
267 Eingangsdaten an 0-2 0 295 Schrittweite des 0,0,01,0,10, 1,00, 0
Klemme 4 Digital-Dials 10,00
Anzeige der Stufe des 0-6,99,100-106,
268 Nachkommastellen 0,1,9999 9999 296 Passwortschutzes 199, 9999 9999
- i i 1 _
269 | Werksparameter: nicht einstellen! 297 Passwortschutz aktivieren 1000_(;)9;;, 5609 9999
Auswahl Kontaktstopp/ !
270 | Lastabhdngige 0-3,11,13 0 208 Verstarkung der Aus- 0-32767, 9999 9999
Frequenzumschaltung gangsfrequenzerfassung
271 Obere Stromgrenze fiir 0-400 % 509% 299 Drghnchtungserfassung 0,1,9999 9999
hohe Frequenz beim Wiederanlauf
572 there Stromgrenze fir 0-400 % 100% 300 BCD-Eingabecode:
mittlere Frequenz Offset
273 Frequen.zberelch fur 0-590 Hz, 9999 9999 301 BCD-Flngabecode:
Strommittelwert Verstarkung
Zeitkonstante des Filters Bindrer Eingabecode:
274 | fiir Strommittelwert 1-4000 16 302 Offset
Erregerstrom bei ann o Binarer Eingabecode: Parameter fiir Option
275 Kontaktstopp 50-300%, 9999 9999 303 Verstarkung FR-A8AX
276 PWM-Taktfrequenz bei 0-9,9999 / 9999 Auswahl des digitalen
Kontaktstopp 0-4,9999 @ 304 Eingangssignals und
- - Aktivierung des analogen
Frequenz, bei der die Uberl . |
278 mechanische Bremse 0-30Hz 3Hz erlagerungssignals
gel6st wird Datenilibernahmesignal
305 | Betrieb hi
Strom, bei dem die etriebsauswa
279 | mechanische Bremse 0-400 % 130 % 306 Funktionszuweisung des
gel6st wird Analogausgangs
280 Zeitintervall der 0-2s 03s 307 Nullpunkt des analogen
Stromerfassung Ausgangs
281 Verzégerungszeit beim 0-55 03s 308 Maximalwert des
Start analogen Ausgangs
Frequenzgrenze zum Umschaltung Spannung/ . .
282 | Rucksetzen des BOF- 0-30Hz 6 Hz 309 | Strom des analogen Paramle:ErAf;/;YOptlon
Signals Ausgangs (Analoger/digitaler Ausgang)
Verzégerungszeit beim . Funktionszuweisung
283 Stopp 0-5s 03s 310 Ausgangsklemme AM1
284 ® Verzoégerungsiiberwa- 0,1 0 311 Nullpunkt des analogen
chung Spannungsausgangs
285 Drehzahliiberschreitung 0-30 Hz, 9999 9999 Maximalwert des
286 | Droop-Verstarkung 0-100% 0% 312 | analogen
Spannungsausgangs
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Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Anhang

r[r:ae:ae-r Bedeutung Einstellbereich V:‘::(lz‘:;' r':uaertae-r Bedeutung Einstellbereich V::;h:en';'
0-8,10-20, 22, 0,1 0
25-28,30-36, Einstellung zur P i
. . arameter fur
313® | Funktionszuweisung DOO 22_6577’23’%’%, 349 Fehlerrlicksetzung Kommunikations-Optionen
80.84-99, FR-A8BNC, FR-A8ND, FR-ASNP
100-108, ® Anwahl interner/externer
110-116, 120, 350 Stoppbefehl 0,1,9999 9999
122,125-128, -
314 Funktionszuweisung DO1 130-136 9999 351 @ | Frequenzfir 0-30 Hz 2 Hz
4 Lageregelung
138-157, 160,
161,163, 164, 3520 Kriechfrequenz 0-10 Hz 0,5 Hz
167,168,170, S h | h “ f
@ | Schaltschwelle fiir .
179,180, 353 Kriechfrequenz 0-16383 o1
315@ | Funkti isung DO2 181199
unktionszuweisun i
9 200-208, 242, 354@ Schg!tschwelle fur 0-8191 %
300-308, 342, Positionsregelung
9999 G
: : 355® Schaltschwelle fir 0-255 5
316 | Funktionszuweisung DO3 DC-Bremsung
317 Funktionszuweisung DO4 Parameter fiir Option 356 @ Interne Stopp-Positions- 0-16383 0
318 = - 505 FR-ABAY Vorgabe
unktionszuweisung iqi
: : (Analoger/digitaler Ausgang) o | Ausgabe ORA-Signal
319 | Funktionszuweisung DO6 357 (In-Position-Signal) 0-255 5
320 Funktionszuweisung RA1 Parameter fiir Option 358 ® | Servodrehmoment 0-13 1
321 | Funktionszuweisung RA2 (Rel FR?SAB ) 359® | Drehrichtung Impulsgeber | 0, 1,100, 101 1
- - elais-Ausgange
322 | Funktionszuweisung RA3 360® Stopp-Positionen tber 0127 o
323 | 0-V-Einstellung fir AMO Parameter fiir Option 16-Bit-Daten
FR-ABAY ® —
: o 361 Offset Stopp-Position 0-16383 0
324 | 0-mA-Einstellung fir AM1 (Analoger/digitaler Ausgang) PP
P Fir oot 362® Verstarkung der 0.1-100 1
329 Schrittweite flr digitalen aramEtR?;wu/_\rX ption Positionsregelschleife !
ingang (Digitaler 16-Bit-Eingang) 363@ | Verzogerungszeit ORA- 0-5¢ 055
St Signal (In-Position-Signal)
® ationsnummer . B _ —
331 (2. serielle Schnittstelle) 0-31(0-247) 0 364 @ Uberwachungszeit fiir 0-5s 05s
Friih-Stopp !
® | Ubertragungsrate 3,6,12,24,48, 96, i ) :
erwachungszeit fur
3325 | @ serielle Schnittstelle) | 19 38 576 % 3650 | | egelung 0-60'5, 9999 9999
Stoppbitlange/ 366 @ Zeit bis zur Erfa}ssung der 0-5'5, 9999 9999
333®@ | Datenlinge 0,1,10,11 1 aktuellen Position
(2. serielle Schnittstelle) i
R 3679 Eere'd‘ de[) o 0-590 Hz, 9999 9999
334® Paritatsprifung 0-2 ) requenzabweichung
(2. serielle Schnittstelle) 368 @ | Istwert-Verstarkung 0-100 1
Anzahl der Anzahl der Impulse des
335® | Wiederholungsversuche 0-10,9999 1 369 Impulsgebers P 0-4096 1024
(2. serielle Schnittstelle)
— 374 | Drehzahlgrenze 0-590 Hz, 9999 9999
Zeitintervall der -
336 @ | Datenkommunikation 0-999,8'5,9999 0s 376® | Verbindungsfehler 0,1 0
(2. serielle Schnittstelle) Impulsgeber
R i S-Beschleunigungs-
@® |Antwort-Wartezeit . 380 «n 0-50 % 0
337 (2. serielle Schnittstelle) 0-150 ms, 9999 9999 kennlinie 1
338 Betriebsanweisung o1 0 381 | S-Bremskennlinie 1 0-50 % 0
schreiben ! R i -
382 i Beslichhleunlgungs 0-50% 0
339 Drehzahlanweisung 0-2 0 ennlinie 2
schreiben 383 | S-Bremskennlinie 2 0-50 % 0
Betriebsart nach Teilungsfaktor fii
340 0-2,10,12 0 gstaktor rur —
Hochfahren 384 Eingangsimpulse 0-250 0
341® CR/LF-Priifung 0-2 1 385 | Offset fur Impulseingang 0-590 Hz 0
(2. serielle Schnittstelle) Verstark fi
erstarkung flr
342 | Anwahl EEPROM-Zugriff 0,1 0 38 | |mpulseingang 0-590 Hz 60/50 Hz @
343® |Anzahlder _ 0 393®@ | Auswahl Lageregelung 0-2 0
Kommunikationsfehler Arzahl i -
. ® nzahl maschinenseitige B
345 | DeviceNet-Adresse Parameter fiir Option 394 Getriebezdhne 0-32767 !
DeviceNet- FR-ASND Anzahl motorseiti
- . A ge
346 Ubertragungsrate (DeviceNet-Kommunikation) 395® Getriebezihne 0-32767 1




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- q . Werksein- Para- q . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
® Ansprechverhalten i 10-14, 20,
396 Lageregelung (,P") 0-1000 60 451 Regelmethode Motor 2 110-114, 9999 9999
397® Ansprechverhaltsn 0-20's 0333s . 0,4-55 kW,
Lageregelung (,1*) 453 Motornennleistung 9999/ 9999
Ansprechverhalten (Motor 2) 0-3600 kW,
398®@ p 0-100 1 9999 @
Lageregelung (,D")
” Anzahl der Motorpole 2,4,6,8,10,12,
399® Verzégerungsfaktor 0-1000 20 454 (Motor 2) 0999 9999
Lageregelung
" 0-500 A, 9999/
414 | Auswahl SPS-Funktion 0-2 0 455 mﬂot;)r;lizr)regerstrom 0-3600 A, 9999
Verriegelung Frequen- oto 9999 ®
415 . . 0,1 0
zumrichterbetrieb
Nennspannung des
416 Auswahl 0-5 0 456 | Motors fiir Selbsteinstel- 0-1000V 200/400V @
Skalierungsfaktor lung (Motor 2)
417 | Skalierungswert 0-32767 1 Nennfrequenz des Motors
e Zusatzausgang Parameter fiir Optionen 457 f’L\J/:’ Selbzstelnstellung 10-400 Hz, 9999 9999
Zeitverzégerung FR-ASAY, FR-ABAR (Motor 2)
0-50 Q, 9999/
Auswahl der Motorkonstante (R1)
419 | Sollwertquelle fiir 0,1,2,10, 100, 0 458 (Motor 2) 0-400 mQ, 9999
B 110,1110 9999 ®
Positionierung
- 0-50 Q, 9999/
Skalierungsfaktor Motorkonstante (R2)
420 Befehlsimpulse (Zahler) 1-32767 1 459 (Motor 2) 0-400 rPDQ 9999
- 9999
a1 | Skalierungsfaktor 1-32767 1 0-6000 mH
Befehlsimpulse (Nenner) '
_ 460 2. Motorkonstante (L1)/ 9999/ 9999
Verstarkungsfaktor . -1 -1 2. Lauferinduktivitét (Ld) 0-400 mH,
422 e 0-150s 255
Positionierung 9999 @
423 Positioniervorsteuerung 0-100 % 0% 0-6000 mH,
Beschleunigungs-/Brems- 261 2. !V‘liotorlfonsta‘nt.e“(LZ)/ 9999/ 9999
424 | zeitkonstante des Positio- 0-50s 0s 2. Lauferinduktivitat (Lq) 0-400mH,
ar 9999 ®
nier-Sollwerts
4ps | Eingangsfilter fur 05 s 0s 462 | Motorkonstante (X) 0-100 %, 9999 9999
Positioniervorsteuerung (Motor 2)
Meldeausgan Selbsteinstellung der
426 ”m_PositiO%,, 9 0-32767Impulse | 100Impulse 463 | Motordaten (Motor 2) 0,1,11,101 0
Schaltschwelle 0-400K Impulse, 464 | Bremszeitbis zum Stopp 0-360's 0
427 Schleppfehler 9999 40KImpulse bei Positionierung
Auswahl des 1. Verfahrposition 4
428 Impulsformats 0-5 0 465 niederwertige Stellen 0
Riicksetzen des 266 1."Verfahrp.osition 4 0
429 Schleppfehlers 0,1 1 hoherwertige Stellen
0-5, 100-105, 467 2._Verfahrp(.)siti0n 4 0
. niederwertige Stellen
. 112,113,1000
430 Impulsanzeige 9999 —
1005, 1100- 268 2. Verfahrposition 4 0
1105, 8888,9999 hoherwertige Stellen
Parameter flir Option 3. Verfahrposition 4
434 | IP-Ad 1 :
resse FR-A8NCE 469 niederwertige Stellen 0
Parameter flir Option 3. Verfahrposition 4
435 | IP-Ad 2 : P
resse FR-A8NCE 470 héherwertige Stellen 0
Verstarkung des virtuellen g -1 4. Verfahrposition 4
446 . 0-150s 25s . —
Lageregelkreises 471 niederwertige Stellen 0-9999 0
447 Offset des digitalen 472 4. Verfahrposition 4 0
Drehmomentbefehls Parameter fiir Option hoherwertige Stellen
Verstarkungsfaktor des o FR'A&_AX . 5. Verfahrposition 4
448 | digitalen (Digitaler 16-Bit-Eingang) 473 niederwertige Stellen 0
Drehmomentbefehls —
474 5.Verfahrposition 4 0
0,1,3-6,13-16, hoherwertige Stellen
20, 23,24, 30,33, Verfah —
34,40, 43, 44, 50, 475 6.' erfa rpgsmon 4 0
53 54 70.73.74 9999 niederwertige Stellen
450 A hl 2. Mot an 22y e
uswa otor 330, 333, 334, 476 | 6 Verfahrposition 4 0
8090,8093,8094, hoherwertige Stellen
9090, 9093, —
9094,9999 477 7:Verfahrp95|t|on 4 0
niederwertige Stellen
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- A . Werksein- Para- . q Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

478 7.Verfahrposition 4 0 S-Kurvendauer bei Been-
héherwertige Stellen 517 | digung des Beschleuni- 0,1-25s 0,1s
479 8. Verfahrposition 4 0 gungsvorgangs
niederwertige Stellen S-Kurvendauer beim Start
518 0,1-2,5s 0,1s
— des Bremsvorgangs
480 8. Verfahrposition 4 0
héherwertige Stellen S-Kurvendauer bei
4g1 | 9 Verfahrposition 4 0 >19 gf:n:g\'/%l:nagndis 01-25s 01s
niederwertige Stellen 9ang
— Frequenz fiir
482 9.“\/erfahrp'05|t|on 4 0 522 Ausgangsabschaltung 0-590 Hz, 9999 9999
héherwertige Stellen
- Zeitintervall der
483 |10 Yerfahrposition & 0 539® | Datenkommunikation 0-999,859999 | 9999
9 (Modbus®-RTU)
10. Verfahrposition 4 -
484 hoherwertige Stellen 0 Vorzeichen 0,1 0
Frequenzsollwert
485 :]:éc\j/::‘?:rrt?oélggﬂ:n 0 541 | Auswahl des Vorzeichens Parameter fiir
9 bei Frequenzbefehl Kommunikations-Optionen
486 1 1 Verfahrposmon 4 0-9999 0 (CC-Link) FR-A8NC, FR-A8SND, FR-A8NP
hoherwertige Stellen -
— 542 Stationsnummer . .
12.Verfahrposition 4 (CC-Link) Parameter fiir Option
487 : ; 0 FR-ABNC
niederwertige Stellen = hwi
— 543 | Ubertragungsgeschwin- (CC-Link-Kommunikation)
488 12. Verfahrposition 4 0 digkeit (CC-Link)
héherwertige Stellen 0,1,12,14,18,24,
489 13. Verfahrposition 4 0 . 28,100,112,114, 0
niederwertige Stellen 544 (Eéévi'.telz)tef Zyklus 118,128
-Lin
490 13. Verfahrposition 4 0 Parameter fiir Option FR-ASNC
héherwertige Stellen (CC-Link-Kommunikation)
14. Verfahrposition 4 Stationsnummer
49 niederwertige Stellen 0 47 (USB-Schnittstelle) 0-31 0
492 14. Verfahrposition 4 0 Uberwachungszeit der
héherwertige Stellen 548 Datenkommunikation 0-999,8 5, 9999 9999
493 15. Verfahrposition 4 0 (USB-Schnittstelle)
niederwertige Stellen 549 | Auswahl eines Protokolls 0,1 0
15.Verfahrposition 4 Betriebsanweisung im
494 héherwertige Stellen 0 250 NET-Modus schreiben 0.1,5%,9999 9999
495 Remote Output-Funktion 0,1,10,11 0 551 Betnebsanwewupg im 1-3,5® 9999 9999
PU-Modus schreiben
496 Dezentrale 0-4095 0
Ausgangsdaten 1 552 | Frequenzsprungbereich 0-30 Hz, 9999 9999
Dezentrale Grenzwert der o
497 Ausgangsdaten 2 0-4095 0 553 Regelabweichung 0-100%, 9999 9999
Flash-Speicher der PID-Istwert
498 integrierten SPS 6schen 0-9999 0 2% | Betriebsauswahl 0-3,10-13 0
Wartezeit bis zur Zeitintervall
500 | Erkennungvon Parameter fiir 255 Strommittelwertbildung 0.1-1.0s 1s
Kommunikationsfehlern Kommunikations-Optionen ss6 Verzégerungszeit bis zur 0-20 0s
501 Anzahl der FR-A8NC, FR-ASND, FR-A8NP Strommittelwertbildung
Kommunikationsfehler =
557 Referenzwert fir 0-500/ Nennstrom
Betriebsverhalten bei Strommittelwertbildung 0-3600 A ®
502 | Auftreten eines 0-4 0 2 Verstarkuna der Aus-
Kommunikationsfehlers 560 i 9 0-32767,9999 9999
gangsfrequenzerfassung
Zéhler 1 fur
303 | Wartungsintervalle 0(1-9998) 0 561 | Ansprechschwelle 0,5-30kQ,9999 | 9999
PTC-Element
Einstellung des Uberschreitungen der
504 | Wartungsintervalls fir 0-9998, 9999 9999 563 ung (0-65535) 0
. Gesamtbetriebsdauer
Zahler 1
- Uberschreitungen der
505 Eezugsgmﬁe . 1-590Hz | 60/50 Hz® 264 | Betriebsdauer (0-65535) 0
requenzanzeige
S-Kurvendauer beim Start s65 | cregerstromschaltpunkt | o 400z, 9909 | 9999
516 des Beschleunigungsvor- 0,1-2,5s 0,1s
gangs Erregerstrom-Teilerver-
566 | héltnis bei niedriger 0-300 % 9999
Drehzahl fiir Motor 2




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- q . Werksein- Para- n . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
Schlupfkompensation fiir o Eingangszuweisung fir
369 | Motor 2 (Vektorregelung) 0-200%, 9999 9999 610 PID-Istwertsignal -5 3
. 0-3/ Beschleunigungszeit
570 I§|nstellqu Fier ) 0-3/ 2 611 beim Wiederanlauf 0-3600 s, 9999 9999
Uberlastfahigkeit 12®
! Erregerstrom-Teilerver-
571 Startfrequenz-Haltezeit 0-10s, 9999 9999 617 haltnis bei niedriger 0-300 %, 9999 9999
573 | Stromsollwert-Verlust 1-4,9999 9999 Drehzahl im Linkslauf
Selbsteinstellung der 6359® /G\uswa}:.lrl];osclrﬂgnal fir 0-3 0
574 | Betriebs-Motordaten 0,1 0 esamtimpulse
(Motor 2) 636@ Teilerfaktor 1-16384 1
575 | Ansprechzeit fir 0-3600's, 9999 1s Gesamimpulse
Ausgangsabschaltung ! Teilerfaktor
Ansorechschwelle far 637 @ | Gesamtimpulse bei optio- 1-16384 1
576 p 0-590 Hz 0Hz nalen Ansteuerklemmen
Ausgangsabschaltung
Ansprechschwelle zur 638@ épelchf_rrt;ng Is 0-3 0
577 | Aufhebung der 900-1100 % 1000 % esamtimpulse
Ausgangsabschaltung Strom-/
; - Drehmomentzuweisung
592 Traygrse Funktion 0-2 0 639 Jum Losen der 0,1 0
aktivieren mechanischen Bremse
i i — 0 0
593 | Maximale Amplitude 0-25% 10 % Soll-/Istfrequenzauswahl
Amplitudenanpassung £no o 640 | zum Ruicksetzen des 0,1 0
594 wahrend der Verzogerung 0-50% 10% BOF-Signals
Amplitudenanpassung 2. Steuerung der
595 | wdhrend der 0-50 % 10 % 641 mechanischen Bremse 0.7,8,9999 0
Beschleunigung -
2. Frequenz zum Lésen
Beschleunigungszeit in 642 der mechanischen Bremse 0-30Hz 3z
% | Traverse-Funktion 0,1-3600's >s
2. Strom zum Losen der o o
597 Bremszeit in ) 0.1-3600's 55 643 mechanischen Bremse 0-400% 130%
Traverse-Funktion 644 2. Zeitintervall der 0-2s 03s
175-215V, Stromerfassung '
®
5og | Schaltschwelle X 9999 9999 a5 | 2 Verzogerungszeit beim 05 03s
Unterspannungsschutz 350_43%\/' Start r
9999
2. Frequenzgrenze zum
599 | X10-Funktionsauswahl 0,1 0/1/0® 646 Riicksetzen des 0-30 Hz 6 Hz
Frequenz des 1. BOF-Signals
600 eAirniet:ﬁE;:‘ek:S des 0-590Hz, 9999 | 9999 647 ét‘)’sgogerungsze't beim 0-55 03s
Motorschutzes (Motor 1) - =
2. Verzbgerungsiberwa-
Lastfaktor des 1. 648 chung 01 0
601 | Arbeitspunkts des 1-100 % 100% 2. Strom-/
einstellbaren Dreh " .
Motorschutzes (Motor 1) 650 eren Eg(;zﬁnegeiuwelsung 0,1 0
Frequenz des 2. mechanischen Bremse
602 | Arbeitspunkts des 0-590Hz,9999 | 9999 2.50ll-/
einstellbaren Isth hi
Motorschutzes (Motor 1) 651 stirequenzauswani zum 0,1 0
Ruicksetzen des
Lastfaktor des 2. BOF-Signals
Arbeitspunkts des 1000 0 r—— = o o
603 cinstellbaren 1-100 % 100 % 653 | Vibrationsunterdriickung 0-200 % 0%
Motorschutzes (Motor 1) Grenzfrequenz der
654 Vibrationsunterdriickung 0-120Hz 20Hz
Frequenz des 3.
604 | Arbeitspunids des 0-590 Hz, 9999 | 9999 655 | Analoge Remote-Output- | 4 40,19 0
Motorschutzes (Motor 1) Analoges dezentrales
— 0 V)
606 | X48-Funktionsauswahl 0,1 1 656 Ausgangssignal 1 800-1200% 10009
- () (] . — () 0
607 ﬁ“;fgi's‘-gf]m;;’”a“ des 110-250 % 150 % 657 ﬁzsg‘ﬁzssgzznzrl‘ga'es 800-1200 % 1000 %
608 | or2ulassige Motorlastdes | 410 550969009 | 9999 658 28?;‘;%;12;2?2‘3"'35 800-1200% | 1000%
Eingangszuweisung fiir Analoges dezentrales . o o
609 PID_S|OItI,W€rt/r; 1-5 2 659 Ausgangssignal 4 800-1200% 10009
Regelabweichung
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- A A Werksein- Para- . . Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

660 Bremsung mit erhohter 0,1 0 699 Ansprechverzégerung der 5-50 ms, 9999 9999
Erregung Eingangsklemmen
661 E:?eohuunngswert der 0-40 %, 9999 9999 702 Maximale Motorfrequenz | 0-400 Hz, 9999 9999
gung Induzierte Motor- 0-5000
662 Strombegren;yng bei 0-300 % 100 % 706 Spa.nnungskonstante mV/(rad/s), 9999
Erregungserhéhung (phi f) 9999
663 Schwelle zur Ausgabe der 0-100°C 0°C 707 Motortragheitsmoment 10-999, 9999 9999
Steuerkreistemperatur (Betrag)
Ansprechverhalten der Induktivitdtsminderung 1000
665 Zwischenkreisfiihrung 0-200 % 100 % 71 der Lauferinduktivitat (Ld) 0-100%, 9999 9999
(Frequenz) . -
Induktivitatsminderung o
Ansprechschwelle furr das 712 der Lauferinduktivitat (Lq) 0-100 %, 9999 9999
668 @ | automatische Runter- 0-200 % 100 % K fond
Rampen bei Netzausfall ompensation des
717 Widerstandswerts bei 0-200 %, 9999 9999
673 g;?glé?&(ggriinsanon far 2,4,6,9999 9999 Start
Impulsbreite der 0-6000 ps,
Verstarkung der Schlupf- 721 Magnetpolbestimmung 10000-16000 ps, 9999
674 | kompensation fiir SF-PR- 0-500 % 100 % beim Start 9999
Motoren = -
Motortragheitsmoment
679 | 2. Droop-Verstirkung 0-100 %, 9999 9999 724 | (Exponent) 0-7,9999 9999
680 2. Droop-Filterkonstante 0-15,9999 9999 725 Strombe;;:]renzung des 100-500%, 9999 9999
2. Droop-Funktion 5 Motorschutzes
681 aktivieren 0-2,10,11,9999 9999 Induzierte Motor- 0-5000
- - 738 Spannungskonstante mV/(rad/s), 9999
2. Droop-Verstarkung fiir 1000 -
682 Unterbrechungspunkt 0,1-100 %, 9999 9999 (phi f) (Motor 2) 9999
3 Droop-Drehmoment fair Induktivitdtsminderung
683 : P 0,1-100 %, 9999 9999 739 | der Lauferinduktivitat (Ld) | 0-100 %, 9999 9999
Unterbrechungspunkt
(Motor 2)
Auswahl der
R Induktivitdtsminderung
684 | Anzeigedaten der 0.1 0 740 | der Lauferinduktivitat (La) | 0-1009,9999 | 9999
Selbsteinstellung
(Motor 2)
686 5\/aaﬁltirn2 zlijr:tervalle 0(1-9998) 0 Kompensation des
9 741 Widerstandswerts bei 0-200 %, 9999 9999
Einstellung des Start (Motor 2)
687 \é\?lglt:rnzgyntervalls fir 0-9998, 9999 9999 Impulsbreite der 0-6000 s,
742 Magnetpolbestimmung 10000-16000 ps, 9999
688 Zahler 3 fl_Jr 0(1-9998) 0 beim Start (Motor 2) 9999
Wartungsintervalle Maximale Motorfrequenz
Einstellung des 743 (Motor 2) 0-400 Hz, 9999 9999
689 Wartungsintervalls fir 0-9998, 9999 9999 = .
Zahler 3 Motortragheitsmoment
_ 744 (Betrag) 10-999, 9999 9999
690 Uberwachl:mgszelt 0-3600's, 9999 1s (Motor 2)
Motorverzégerung P
745 Motortragheitsmoment 0-7 9999 9999
Frequenz des 1. (Exponent) (Motor 2) !
Arbeitspunkts des
692 | einstellbaren 0-590Hz, 9999 9999 746 i;;‘:gg;ﬁ:izee‘:e&omr 5 |100-5009%,9999 | 9999
Motorschutzes (Motor 2)
Lastfaktor des 1 Drehmomentcharakteris-
Arbeitspunkts d'es 747 tik im unteren Drehzahl- 0,9999 9999
693 | rPelp 1-100 % 100 % bereich (Motor 2)
einstellbaren
Motorschutzes (Motor 2) 0,10, 11, 20, 21,
Frequenz des 2. 50,51,60,61,70,
Arbeitspunkts des 2. Auswahl der 71,80, 81,90, 91,
694 X p 0-590 Hz, 9999 9999 753 Wirkrichtung der 100, 101, 1000, 0
einstellbaren
Motorschutzes (Motor 2) PID-Regelung 1001,1010,1011,
2000,2001,2010,
Lastfaktor des 2. 2011
695 | Arbeitspunkds des 1-100% 100% 2. Automatische
754 Umschaltfrequenz des 0-590 Hz, 9999 9999
Motorschutzes (Motor 2)
PID-Reglers
Frequenz des 3. -
: 2. Sollwertvorgabe tber 0
696 A‘rbeltspunkts des 0-590 Hz, 9999 9999 755 Parameter 0-100 %, 9999 9999
einstellbaren
Motorschutzes (Motor 2) 756 2. PID-Proportionalwert 0,1-1000%,9999 100%
757 2. PID-Integrierzeit 0,1-3600 5,9999 1s




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- A . Werksein- Para- n . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
. . . 0,01-10,00 s, Auswabhl
758 | 2. PID-Differenzierzeit 9999 9999 807 Drehzahlbegrenzung 0-2 0
Einheitenanzeige im . Drehzahlbegrenzung 8 ®
759 PID-Betricb 0-43,9999 9999 808 Rechtslauf 0-400 Hz 60/50 Hz
760 Realstlon auf Fehler des 0,1 0 809 Qrehzahlbegrenzung 0-400 Hz, 9999 9999
Vorfullmodus Linkslauf
Schwellwert zum 810 Vorgabe 0-2 0
761 Beenden des 0-100 %, 9999 9999 Drehmomentbegrenzung
Vorfiillmodus 811 Umschaltung der 0.1.10.11 0
Maximale Zeit bis Schrittweite e
762 | Vorfullmodus beendet 0-3600s, 9999 9999 Wertd
wird ert der
812 | Drehmomentbegrenzung | 0-400 %, 9999 9999
763 Oberer Grenzwert flr die 0-100 %, 9999 9999 (generatorisch)
Vorfiillmenge !
Wert der
764 Zeitlimit fir Vorfullmodus | 0-3600 s, 9999 9999 813 Drehmomentbegrenzung | 0-400 %, 9999 9999
- (3. Quadrant)
765 2. Regknon auf 0,1 0%
Vorfiillmodus-Fehler Wert der
814 | Drehmomentbegrenzung | 0-400 %, 9999 9999
2. Schwellwert zum
766 | Beenden des 0-100 %,9999 9999 (4. Quadrant)
Yortdlmodus 815 é.r\év:r::r:rentbe renzun 0-400 %, 9999 9999
2. maximale Zeit bis 9 9
767 Vorfullmodus beendet 0-3600s, 9999 9999 Wert der
wird 816 | Drehmomentbegrenzung | 0-400 %, 9999 9999
- wahrend Beschleunigung
768 | Gevarttimenge. | 0-100%9%99 | 9999 Wert der
—. V)
> Zeitlimit far 817 D[ehmomentPegrenzung 0-400 %, 9999 9999
769 Vorfillmodus 0-3600 5,9999 9999 wahrend Verzégerung
774 1. Anzeigeauswahl der 9999 818 Antsprecthvehrhalten der 1-15 5
Bedieneinheit 1-3,5-14,17-20, autornatscnen -
— 3 22-36,38,40-46, Verstarkungseinstellung
775 éé oo TGS 1150-57,61,62,64, | 9999 Auswahl der
67,71-74,87-98, 819 | automatischen 0-2 0
776 3. Anzeigeauswahl der 100, 9999 9999 Verstarkungseinstellung
Bedieneinheit Proportionalverstarkung 1
— 0 [v)
777 Frequenz bei 0-590 Hz, 9999 9999 820 bei Drehzahlregelung 0-1000% 60 %
Stromsollwert-Verlust ! - -
821 Nachstellzeit 1 bei 0-20's 0333
Verzégerungszeit fir Drehzahlregelung ’
778 Stromsollwert- 0-10s 0 Filter 1 des
Uiberwachung 822 ! . 0-5'5,9999 9999
Drehzahlregelkreises
Betriebsfrequenz beim -
779 | Auftreten eines 0-590 Hz,9999 9999 g3@ |Filter 1 des Drehzahl- 0-0,1s 0,001s
I Istwerts
Kommunikationsfehlers
Drehmomentcharakteristi 824 Prgportlonalverstarkung ! 0-500 % 100 %
788 | kim unteren 0,9999 9999 bei Drehmomentregelung
Drehzahlbereich 825 Nachstellzeit 1 bei 0-500 ms 5ms
Beschleunigungszeit im Drehmomentregelung
791 | Unteren Drehzahlbereich | 0360059999 9999 Filter 1 des Drehmoment-
826 - 0-55,9999 9999
702 Bremszeit im unteren 0-3600 s, 9999 9999 regelkreises
Drehzahlbereich ! Filter 1 des Drehmoment-
827 Istwertes 0-0,1s Os
799 Impulsschrittweite fiir 0,1,1,10, 100, 1 KWh
Energieausgabe 1000 kWh Verstarkung des virtuellen
828 . 0-1000 % 60 %
0-6.9-14.20 Drehzahlregelkreises
800 | Auswahl der Regelung 100-106, 20 Proportionalverstarkung2 | o
109-114 830 bei Drehzahlregelung 0-10009,9999 9999
802 Auswahl Vorerregung 0,1 0 831 Nachstellzeit 2 bei 0-20'5, 9999 9999
Drehmoment. Drehzahlregelung
803 charakteristik im Feld- 0,1,10,11 0 Filter 2 des
schwéchbereich 832 Drehzahlregelkreises 0-55,9999 9999
804 Vorgabe 0,1,2® 36 0 833@ Filter 2 des Drehzahl- 0-0.1, 9999 9999
Drehmomentbefehl Istwerts
— 0 [ 1 5
805 Drehmoment (RAM) 600-1400 % 1000 % 834 PrqportlonalverstarkunQZ 0-500 %, 9999 9999
Drehmoment £00-1400 1 1000 % bei Drehmomentregelung
806 - o o
(RAM, EEPROM)
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- A . Werksein- Para- . q Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

835 Nachstellzeit 2 bei 0-500 ms, 9999 9999 366 Bezugsgrofe fir externe 0-400 % 150 %
Drehmomentregelung Drehmomentanzeige

836 Filter 2 des ‘ 0-5'5,9999 9999 867 | AM-Ausgangsfilter 0-5s 0,01s
Drehmomentregelkreises F - -

unktionszuweisung
Filter 2 des Drehmoment- 868 | Klemme 1 0-6,9999 0
837 Istwerts 0-0, s,9999 9999
869 Filter fir Ausgangsstrom 0-5s 0,02s
Auswahl Drehmoment-
840 Offset 0-3, 24, 25,9999 9999 870 Hysterese:der Ausgangs- 0-5 Hz 0 Hz
frequenziiberwachung
— V)
841 Drehmoment-Offset 1 600 919‘;;0 % 9999 872® | Eingangsphasen-Fehler 0,1 0
@ N
o D rehmoment Offect 2 600-1400 %, 5099 873 Drehzahlbegrenzung 0-400 Hz 20 Hz
9999 874 | OLT-Schwellwert 0-400 % 150 %
843 Drehmoment-Offset 3 600_919:%0 % 9999 875 | Mlarmausgabe o1 0
876 ® | Motorschutzeingang 0,1 1
gag |per firDrehmoment 0-5'5,9999 9999 Regelung mit
s€ Drehzahlvorsteuerung/
Dauer der 877 | Auswahl der 0-2 0

845 Drehmomentausgabe 0-55,9999 9999 modelladaptiven

846 Drehmoment-Offset fiir 0-10V. 9999 9999 Drehzahlregelung
Lastgleichgewicht ’ 878 | Filter Vorsteuerdrehzahl 0-1s 0s
Dem Drehmoment-Offset Drehmomentbegrenzung 4000 o
zugeordneter Offset-Wert 879 | der Vorsteuerdrehzahl 0-4009% 150%

847 des Eingangssignals an 0-400 %, 9999 9999 = : ey
Klernme 1 far 880 Ir\]/:?ijs::\gas?heltsverhalt 0-200 7
Lastabsenkung

Verstarkung der o o
Dem Drehmoment-Offset 881 Vorsteuerdrehzahl 0-1000 % 0%
zugeordneter
Verstarkungs-Wert des Aktivierung der .

848 Eingangssignals an 0-400%, 9999 9999 882 Zwischenkreisfiihrung 0-2 0
Klemme 1 flr 380V DC/
Lastabsenkung 883 Spannungs-Schwellwert 300-800V 760V DC @

gag | Offsetdes 0-200 % 100 % gga | Ansprechempfindlichkeit 05 0
Analogeingangs der Zwischenkreisfiihrung

850 | Auswahl Bremsbetrieb 0-2 0 885 Einstellung des 0-590 Hz. 9999 6 Hy
Anzahl der Impulse des Fiihrungsbandes !

851 @ | Impulsgebers bei optio- 0-4096 2048 Ans
prechverhalten der 50N o o
nalen Ansteuerklemmen 886 Zwischenkreisfihrung 0-200 % 100 %
Drehrichtung ~ ~ 888 | Freier Parameter 1 0-9999 9999
852© | Impulsgeber bei optiona- 0,1,100, 101 1
len Ansteuerklemmen 889 Freier Parameter 2 0-9999 9999
Dauer der Verschiebung des
853 @ Drehzahliiberschreitung 0-100s Ts 891 | Kommas bei der 0-4,9999 9999
Energieanzeige
854 | Erregungsfaktor 0-100 % 100 %
- 892 Lastfaktor 30-150 % 100 %
Verbindungsfehler _
855®@ | Impulsgeber bei optiona- 0,1 0 693 Eefere.ng\g/ert fUl’h 0,1-55/ Nenn-
len Ansteuerklemmen hergieuberwachung 0-3600 kW @ leistung
Funkii - (Motorleistung)
unktionszuweisung
858 Klemme 4 0,1,4,9993 0 Auswahl des
894 0-3 0
Regelverhaltens
Drehmoment 0-500 A, 9999/ .

859 | erzeugender Strom/ 0-3600 A, 9999 gos5 | Referenzwert fir 0,1,9999 9999

Nennstrom PM-Motor 9999 ® Energieeinsparung
896 Energiekosten 0-500, 9999 9999
Errzeehungjzrnleer:tsnom 0-500 A, 9999/ Zeit fg Mittel thild
860 0-3600 A, 9999 eltrur Mittelwertbildung _
(Motor 2)/Nennstrom 9999 ® 897 der Energieeinsparung 0,1-1000h, 9999 9999
PM-Motor Zorick r
uriicksetzen der
862 @ | Optionsauswahl 0.1 0 898 Energieliberwachung 0,1,10,9999 9999
Impulsgeber ! Betrichee]
- - etriebszeit 0N
Teilungsfaktor fiir Impuls- 899 ((vorausberechneter Wert) 0-100 %, 9999 9999
863© | geberausgang bei optio- 1-32767 1 —
nalen Ansteuerklemmen Co | Kalibrieren des o _ _
- (900)® | FM/CA-Ausgangs

864 Drehmomentuber- 0-500 % 100 % il

wachung @ ® Kalibrieren des
® i — _
865 Ausgabe LS-Signal 0-500 ms 5ms (901) AM-Ausgangs




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- q . Werksein- Para- q . Werksein-
meter stellun meter stellun
Bedeutung Einstellbereich llung Bedeutung Einstellbereich llung
2 Offsetfir Sollwertvorgabe ci8 Verstarkung des Sollwerts
(902) an Klemme 2 0-590 Hz 0Hz (920) an Klemme 1 0-400 % 150 %
(Frequenz) (Drehmoment)
Dem Offset-Frequenzwert Dem Verstarkungs-
a3 zugeordneter Offset-Wert 20N o o Drehmomentwert
(902) des Eingangssignals an 0-300% 0% (922))9 zugeordneter Offset-Wert 0-300 % 100 %
Klemme 2 des Eingangssignals an
Verstarkung far Klemme 1 (Drehmoment)
(92)?)5 Sollwertvorgabe an 0-590 Hz 60/50 Hz ® c38 Offset des Sollwerts an
—. 0, 0,
Klemme 2 (Frequenz) (932) :(Iéer;rr\]nr;iérlnem) 0-400% 0%
Dem Verstarkungs-
Frequenzwert Dem Offset-
c4 zugeordneter 20N o o Drehmomentwert
(903) @ | Verstarkungs-Wert des 0-300% 100% C39 | zugeordneter Offset-Wert o o
: . - . 0-300 % 20 %
Eingangssignals an (932) des Eingangssignals an
Klemme 2 Klemme 4
s Offsetfir Sollwertvorgabe (Drehmoment)
904 an Klemme 4 0-590 Hz 0Hz ca0 Verstarkung des Sollwerts
(904) (Frequenz) (933) an Klemme 4 0-400 % 150 %
Dem Offset-Frequenzwert (Drehmoment)
ceé zugeordneter Offset-Wert 20N o o Dem Verstarkungs-
(904) ® | des Eingangssignals an 0-300% 20% ca Drehmomentwert
Klemme 4 (933) zugegrdneter foset—Wert 0-300 % 100 %
Verstarkuna far des Eingangssignals an
(92;)6 Sollwertvo?gabe an 0-590 Hz 60/50 Hz ® Klemme 4 (Drehmoment)
Klemme 4 (Frequenz) C42 | Offset-Faktor fiir 0-500.00, 9999 9999
_ : ~ Y,
Dem Verstarkungs- (934) PID-Anzeige
Frequenzwert C43 | Analoger Offset fiir o o
c7 zugeordneter (934) PID-Anzeige 0-300,0% 20%
(905) @ | Verstarkungs-Wert des 0-300% 100%
Einga ss'g als C44 | Verstarkungs-Faktor fur 0-500.00, 9999 9999
K'lre‘?nrgg 4'9” an (935)® | PID-Anzeige e
C45 | Analoge Verstarkung fiir
C8 : i ) 0-300,0 % 100 %
(930) Offset oijes <:erCSA Klelmme 0-100 % 0% (935) PID-Anzeige
®@ |Zugeordneten Signals Umschaltung der Span-
9 977 nungsversorgungsiiber- 0,1 0
(930) Offset des 0-100 % 0% wachung
@@ | CA-Stromsignals Alarmunterdriickung
i i @ @
Clo Verstlérkung des der 989 g;:;nmii(:z:iren von 10/100 10/100
(931) | CA-Klemme 0-100 % 100 %
®® | zugeordneten Signals 990 | Signalton bei 01 :
X Tastenbetdtigung !
(031) | Verstirkung des 0-100 % 100% 991 | LCD-Kontrast 0-63 58
@@ | CA-Stromsignals
Anzeige der 0-3,5-14,17-20,
12 Frequenz-foset des Bedieneinheit bei 22-36,38,40-46,
917) Eingangssignals an 0-590 Hz OHz 992 Druckbetitigung des 50-57,61,62,64, 0
Klemme 1 (Drehzahl) o . 67,71-74,87-98,
Digital-Dials
100
13 Offset des
Eingangssignals an 0-300 % 0% 4 Droop-Verstarkung fiir 121009
©17) Klemme 1 (Drehzahl) 99 Unterbrechungspunkt 0,1-1009%, 9999 9999
Verstarkungs- Droop-Drehmoment fiir 1000 o
C14 Frequenzwert des 0-590 Hz 60/50 Hz @ 995 Unterbrechungspunkt 0,1-100% 100%
(918) Eingangssignals an " -
997 Auslosen eines Fehlers 0-255, 9999 9999
Klemme 1 (Drehzahl)
= Initialisierung der 0, 3003, 3103,
Verstarkung des
998 : 8009,8109,9009, 0
(9?18)5 Eingangssignals an 0-300 % 100 % PM-Parameter Simple) 9109
Klemme 1 (Drehzahl)
Aut tisch
Offset des Sollwerts an Pur onr:lat Iicinet llun 1,2,10-13, 20,
€16 _ | Klemme 1 0-400 % 0% 999 | Parametereinsteliung 21 9999 9999
(919)® Simple) '
(Drehmoment) RIE
Dem Offset- 1000 | Werksparameter: nicht einstellen!
Drehmomentwert T
Stromlevel fiir die Lg-Wert- o
Syl | ssordne Ottt | o300, | g% | | "2 |sebanalung | 0190%9999 | 009
Klemme 1 1003 | Frequenz des Sperrfilters 0,8-1250 Hz
(Drehmoment) 1004 | Dampfung des Sperrfilters 0-3
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . q Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

Bandbreite des Zuweisung der analogen
1005 Sperrfilters 0-3 0 1027 BetriebsgroRe fiir Kanal 1 201
1006 | Uhrzeit (Jahr) 2000-2099 2000 Zuweisung der analogen
1028 Betriebsgro3e fiir Kanal 2 202
T8l . 1-3,5-14,17-20
201-229, Zuweisung der analogen T227 4 TImEY,
301-331, 1029 BetriebsgroBe fur Kanal 3 22-24,32-36, 203
401-430, e | : 40-42,46,52-54,
501-531, 1030 “W.e';“”‘%’. Be'f?”a ogeln 61,62,64,67,71-| 504
. 601-630, Betriebsgrofe fur Kanal 4 | 74 87-98, 201-
1007 | Uhrzeit (Monat, Tag) 701-731, 101 1031 Zuweisung der analogen 213, 505
801-831, Betriebsgrofe fiir Kanal 5 222-227,
901-930, Zuwe d | 230-238,
1001-1031, 1032 | Betichsgrofe fur Kanol 6 | aey—ae 206
11011130, : 251-254
e 1033 | Geebsarbte for Kanal 7 207
0-59, 100-159, 9
200-259, Zuweisung der analogen
300-359, 1034 | BetriebsgroRe fiir Kanal 8 208
400-459, 5
' Analoger Kanal fir
500-559, 1035 Trigger-Signal 1-8 !
600-659,
700-759, 1036 Ar_\aloge . 01 0
800-859, Trigger-Bedingung
900-959, 1037 | Analoge Trigger-Schwelle 600-1400 1000
1000-1059, Zowe: 4o diaital
. 1100-1159, uweisung des digitalen
1008 Uhrzeit . 1200-1259, 0 1038 E/A—Signals flr Kanal 1 !
(Stunde, Minute) - —
1300-1359, 1039 | Zuweisung des digitalen p
1400-1459, E/A-Signals fiir Kanal 2
1500-1559, . —
1600-1659, 1040 Zuwellsung d“es digitalen 3
1700-1759, E/A-Signals fiir Kanal 3
1800-1859, 1041 Zuweisung des digitalen 4
1900-1959, E/A-Signals fur Kanal 4
2000-2059, - — 1-255
2100-2159, 1042 Zuwe}sunlg; (fj:es d|g|tlalen 5
2200-2259, E/A-Signals fiir Kanal 5
2300-2359 Zuweisung des digitalen
1043 E/A-Si Is fir Kanal 6 6
Stoppverhalten der I- ~>lgnals fur Rana
1015 | Funktion an der 0,1,10, 11 0 1044 Zuweisung des digitalen 7
Frequenzgrenze E/A-Signals fiir Kanal 7
Verzégerungszeit fur PTC- Zuweisung des digitalen
1016 0-60 0
Element s s 1045 E/A-Signals fir Kanal 8 8
1018 | Anzeige mit Vorzeichen 0, 9999 9999 Digitaler Kanal fur
1046 Tri Si | 1-8 1
Negative Ausgabe der rigger->igna
1019 | Spannungam Parameter flir Option FR-A8AY 1047 Digitale 01 0
Analogausgang Trigger-Bedingung !
1020 |Trace-Betrieb 0-4 0 1048 \AVartgzeltbblsh " 0-60 min 0 min
1021 Speicherziel der 0-2 0 nzeigeabschaltung
Trace-Daten 1049 | Rucksetzen des USB-Host 0,1 0
1022 | Abtastintervall 0-9 Wartezeit der
1023 | Anzahl der Analogkanile 1-8 4 1072 | DC-Bremsung zur 0-10s 3s
Pendelregelung
Automatischer Start der —
1024 Abtastung 0.1 0 1073 Aktivierung der 0,1 0
Pendelregelung
1025 | Trigger-Modus 0-4 0 Frequenz der
: 1074 0,05-3 Hz, 9999 1Hz
1026 | Abtastanteil vor 0-100% 90 % Pendelregelung
Trigger-Ereignis =
Déampfung der
1075 0-3 0
Pendelregelung




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- q . Werksein- Para- q . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
1076 Bandbreite der 0-3 0 1141 2. Elngangs;uwe|sung fur 1=5 3
Pendelregelung PID-Istwertsignal
1077 | Seillange 0,1-50 m Tm 1142 gig—r};‘:ezléidzr Werte flr 0-43, 9999 9999
1078 | Gewicht der Laufkatze 1-50000 kg 1kg 9
1079 | Gewicht der Nutzlast 1-50000 kg Tkg 1143 | 2 obererGrenzwertfir | 5 4400, 9999 9999
den Istwert
1103 | Bremszeit bei NOT-HALT 0-3600 s 5s 2. unterer Grenzwert fir
ST 144 | L et 0-100 %, 9999 9999
1106 Drehmomentanzeige 0-55,9999 9999 on e
9 1145 2. Grenzwert der 0,0-100,0 %, 9999
1107 Zliltek; f:lsra ﬁ;lzflt;geschwm- 0-55, 9999 9999 Regelabweichung 9999
9 9 1146 | 2. Betrieb bei PID-Signal 0-3,10-13 0
1108 | Filter fur 0-5'5,9999 9999 2. Ansprechzeit fiir
Erregerstromanzeige ! 1147 - Ansprechzeit iu 0-3600 s, 9999 1s
Ausgangsabschaltung
Betriebsanweisung im 2. Ansprechschwelle far
1109 | Profibus-Netzwerk o 1148 | 7NsP wetle U 0-590 Hz 0Hz
schreiben Parameter fiir Option FR-A8NP Ausgangsabschaltung
— 2. Ansprechschwelle zur
1110 | Auswahl Profibus-Format 1149 | Aufhebung der 900-1100 % 1000 %
113 Methode zur 0-2,10, 9999 9999 Ausgangsabschaltung
Drehzahlbegrenzung
i 1150- Anwenderparameter
114 Invertierung des 0.1 1 1199 1 bis 50 0-65535 0
Drehmoment-Sollwerts ’ (SPS-Funktion)
Zeit bis zum Léschen des 1220 Auswahl Verfahrposition/ 0-2 0
1115 | I-Anteils bei 0-9998 ms 0s Frequenz B
Drehzahlregelung 1221 Flankenerfassung des 01 0
Kompensation der Startsignals !
1116 | Proportionalverstirkung 0-100% 0% 1. Beschleunigungszeit
bei Drehzahlregelung im S
. R 1222 | der Positionierungs- 0,01-360 s 5s
Feldschwachbereich
regelung
Proportionalverstarkung 1 1B itd
1117 | bei Drehzahlregelung 0-300, 9999 9999 1223 Pés'rte'?nia . esrre elun 0,01-360's 5s
(Per-Unit-System) tionierungsregeiung
Proportionalverstarkung 2 1224 |1> Wf.’te.ze't der | 0-20000 ms oms
1118 | bei Drehzahlregelung 0-300, 9999 9999 osttionterungsregeiung
(Per-Unit-System) 1. Unterfunktion der 0,1,2,10,11,12,
" - 1225 RV 100, 101, 102, 10
Verstarkung des virtuellen Positionierungsregelung 110.111.112
1119 | Drehzahlregelkreises 0-300, 9999 9999 ’ !
(Per-Unit-System) 2. Beschleunigungszeit
1226 | der Positionierungs- 0,01-360s 5s
Bezugsfrequenz der |
1121 | Drehzahlregelung im 0-400Hz | 120/60Hz® regelung
Per-Unit-System 2. Bremszeit der
1227 L 0,01-360 s 5s
Stationsnummer beim Positionierungsregelung
. _ _ . _ _ .
1124 L{mrlchter zu-Umrichter 0-5,9999 9999 1228 2. V\./a.rte.zelt der 0-20000 ms 0ms
Link Positionierungsregelung
Anzahl der Frequenzum- . 0,1,2,10,11,12,
1125® | richter beim Umrichter- 2-6 2 1229 g'o‘:i’t‘it;:f::‘uk:o;ed‘zlun 100,101,102, 10
zu-Umrichter-Link 9SregENg 1 110,111,112
Obere 3. Beschleunigungszeit
1134 | Ausgangsbegrenzung 0-100 % 100 % 1230 | der Positionierungs- 0,01-360 s 5s
PID-Regelung regelung
Untere 3. Bremszeit der
1135 | Ausgangsbegrenzung 0-100 % 100 % 1231 Positionierungsregelung 0,01-360s 3
PID-Regelung -
3. Wartezeit der
2. Offset-Faktor fiir 1232 Positionierungsregelung 0-20000ms oms
1136 . 0-500, 9999 9999
PID-Anzeige
= 3. Unterfunktion der 0.1,2,10,11, 12,
1137 2. analoger Offset fiir 0-300 % 20 % 1233 P;)sitionierun sreqelun 100, 101,102, 10
PID-Anzeige 0 0 9regelung | 499,111,112
2. Verstarkungs-Faktor fiir . 4. Beschleunigungszeit
1138 PID-Anzeige 0-500,9999 9999 1234 | der Positionierungs- 0,01-360's 5s
= = regelung
1139 Igll[a)t‘::\c;geieg\fmarkung o 0-300% 100% 4. Bremszeit der
1235 ST 0,01-360 s 5s
2. Eingangszuweisung fur Positionierungsregelung
1140 PID—Spllwert/—Regel— 1-5 2 1236 4. V\{qrte;elt der 0-20000 ms 0ms
abweichung Positionierungsregelung
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Ubersicht der Parameter (FR-A800) Anhang
Para- . A Werksein- Para- . . Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

. 0,1,2,10,11,12, 11. Beschleunigungszeit
1237 g;)gi';it;:f::‘uk;'os':edeéun 100,101, 102, 10 1262 | der 0,01-360s 55
gsreg 9 110,111,112 Positionierungsregelung
5. Beschleunigungszeit 11. Bremszeit der
1238 |der 0,01-360 s 5s 1263 Positionierungsregelung 0,01-360s >s
Positionierungsregelung -
5. Bremszeit der 1264 g’l's\i/tvi?)rr:ieezril;dserre elun 0-20000 ms 0ms
1239 |2 5rems 0,01-360's 55 gsregelung
Positionierungsregelung 01.21011.12
1240 |3 Wartezeit der 0-20000 ms 0Oms 1265 | b0 itomenmgsregeiung | 100101102 10
Positionierungsregelung 9STEIEIUNG | 410,111,112
. 0,1,2,10,11,12, 12. Beschleunigungszeit
1241 f,'ogirt‘it;:fg:‘ukrf'°;edeglun 100,101,102, 10 1266 | der 0,01-360s 55
gsreg g 110,111,112 Positionierungsregelung
6. Beschleunigungszeit 12. Bremszeit der
1242 | der 0,01-360s 5s 1267 Positionierungsregelung 0,01-360s 35S
Positionierungsregelung -
6. Bremszeit der 1268 g’i;\i/t\/iz:iezezr?;gserregelung 0-20000 ms 0ms
1243 S 0,01-360 s 5s
Positionierungsregelung 012101112
1244 |6 Wartezeit der 0-20000 ms oms 1269 li'sili{;tﬁgfu”nktﬁz deeiLn 100,101,102, 10
Positionierungsregelung gsreg 9 110,111,112
. 0,1,2,10,11,12, 13. Beschleunigungszeit
1245 g;)gi;‘it:r:fg;‘uk:";edeglun 100,101,102, 10 1270 | der 0,01-360's 55
9SregelunNg | 190,111,112 Positionierungsregelung
7. Beschleunigungszeit 13. Bremszeit der
1246 | der 0,01-360 s 5s 1271 Positionierungsregelung 0.01-360s 55
Positionierungsregelung -
13. Wartezeit der
7.Bremszeit der 1272 Positioniezrulngsregelung 0-20000 ms oms
1247 L 0,01-360 s 5s
Positionierungsregelung 012101112
1248 | 7 Wartezeit der 0-20000 ms 0ms 1273 ;zéiliir;tr?iref:unnktgg deTLn 100,101,102, 10
Positionierungsregelung gsreg 9 110,111,112
. 0,1,2.10,11,12, 14. Beschleunigungszeit
1249 ;;)‘:i’t‘it:r:f::‘ukr:'o;edeerlun 100,101, 102, 10 1274 | der 0,01-360's 5s
gsreg 9 110,111,112 Positionierungsregelung
8. Beschleunigungszeit 14. Bremszeit der
1250 |der 0,01-360 s 5s 1275 Positionierungsregelung 0.01-360s 5s
Positionierungsregelung N
8. Bremszeit der 1276 :’g.s\iiviz:ieezri;(\ds; elun 0-20000 ms oms
1251 | Brems 0,01-360's 5s gsregelung
Positionierungsregelung 012101112
1252 | 8 Wartezeit der 0-20000 ms oms 1277 | enmesegeiung | 100,101,102 10
Positionierungsregelung gsreg 9 110,111,112
. 0,1,2,10,11,12, 15. Beschleunigungszeit
1253 g;)l:irt‘it:r:?e‘r”uk;"’;edeglun 100,101, 102, 10 1278 | der 0,01-360's 55
gsreg 9 110,111,112 Positionierungsregelung
9. Beschleunigungszeit 15. Bremszeit der
1254 | der 0,01-360 s 5s 1279 Positionierungsregelung 0,01-360s >s
Positionierungsregelung N
9. Bremszeit der 1280 Ilcs).s\i/t\g?):ieezr?;dserre elun 0-20000 ms oms
1255 | positionierungsregelun 0,01-360s >s STE9En
9sreg 9 1281 15. Unterfunktion der 0,2,10,12,100, 10
1256 9. V\(z{rte;eﬁ der 0-20000 ms 0ms Positionierungsregelung 102,110,112
Positionierungsregelung
1282 | Artder 0-6 4
. 0,1,2,10,11,12, Referenzpunktfahrt
9. Unterfunktion der
1257 Positionierungsregelun 100,101,102, 10 Geschwindigkeit flr
9SregENg | 940,111,112 1283 9 0-30 Hz 2Hz
Referenzpunktfahrt
10. Beschleunigungszeit - =
Kriechgeschwindigkeit fiir
1258 der~ o 0,01-360 s 5s 1284 Referenzpunktfahrt 0-10Hz 0,5Hz
Positionierungsregelung
- Referenzpunktversatz:
1259 |10-Bremszeit der 0,01-360's 5s 1285 | iederwertige 4 Stellen 0-9999 0
Positionierungsregelung
- Referenzpunktversatz:
1260 10. \/\{artgzelt der 0-20000 ms 0ms 1286 hoherwertige 4 Stellen 0-9999 0
Positionierungsregelung
10. Unterfunktion der 0,1,2,10,11,12, \/ier:a?err;i%r:iae?
1261 ) 100,101,102, 10 1287 P 0-9999 2048

Positionierungsregelung

110,111,112

Néaherungsschalters:
niederwertige 4 Stellen




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Para- A . Werksein- Para- n . Werksein-

T Bedeutung Einstellbereich stellung e Bedeutung Einstellbereich stellung
Verfahrweg nach 1439 Subnetzmaske 2 0-255 255

1288 | Ansprechen des 0-9999 0 1440 ® | Subnetzmaske 3 0-255 255
Naherungsschalters:
héherwertige 4 Stellen 1441 ® | Subnetzmaske 4 0-255 255
Drehmoment bei 1442 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 1 0-255 0
1289 | Referenzpunktfahrt mit 0-200 % 40 % 1443 Ethernet-IP-Adressfilter 2 0-255 0
Endanschlag
—— 1444 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 3 0-255 0
Wartezeit bei
1290 | Referenzpunktfahrt mit 0-10s 0,5s 1445 Ethernet-IP-Adressfilter 4 0-255 0
Endanschlag Bereich fir Eth IP-
1446 ® | Bereich fir Etherne 255,
1292 | X87-Funktionsauswahl 0,1 0 Adressfilter 2 0-255,9999 9999
1293 | Auswahl Walzenvorschub 0,1 1447 Berelch.fur Ethernet-IP- 0-255, 9999 9999
Adressfilter 3
Schwellwert der _
1294 | Positionserfassung: 0-9999 0 1448 ® | Bereich fiir Ethernet-IP- 0-255, 9999 9999
niederwertige 4 Stellen Adressfilter 4
Schwellwert der Ethernet-IP-Adresse 1 zum
1295 | Positionserfassung: 0-9999 0 1449 Schreiben der Betriebsan- 0-255 0
héherwertige 4 Stellen weisung
Polaritit der Ethernet-IP-Adresse 2 zum
1296 Positionserfassung 0-2 0 1450 Schreiben der Betriebsan- 0-255 0
Hysterese der weisung
1297 Positionserfassung 0-32767 0 Ethernet-IP-Adresse 3zum
2 Verstark fakt 1451 Schreiben der Betriebsan- 0-255 0
1208 | < Verstarkungstaktor 0-150s™ 2557 weisung
Positionierung
Ethernet-IP-Adresse 4 zum
1299 | 2. Auswahl Vorerregung 0.1 0 1452 Schreiben der Betriebsan- 0-255 0
1300 - weisung
1343 Bereich fur Ethernet-IP
Parameter der Kommunikationsoption ereich ur tthernet-ir-
1350- 1453 Adresse 3 zum Schreiben 0-255, 9999 9999
1359 der Betriebsanweisung
Anzahl Startvorgange: Bereich fiir Ethernet-IP-
1410 | iederwertige 4 Stellen 0-9999 0 1454® | Adresse 4 zum Schreiben |  0-255,9999 9999
- der Betriebsanweisung
1411 Anzahl Startvorgédnge: 0-9999 0
héherwertige 4 Stellen 1455 Keepalive-Zeit 1-7200 s 3600 s
Induzierte Motor-Span- Uberwachung der Last- e
1412 | nungskonstante (phi f) 0-2,9999 9999 1480 charakteristik 0,1,(2-5,81-85) 0
Exponent
Referenzwert 1 der Last- o
Induzierte Motor-Span- 1481 | harakteristik 0-400 %, 9999 9999
1413 | nungskonstante (phi f) 0-2,9999 9999 R
eferenzwert 2 der Last- o
Exponent (Motor 2) 1482 charakteristik 0-400 %, 9999 9999
Netzwerknummer Ether-

1424 TS 1-239 1 Referenzwert 3 der Last- o
net-Kommunikation 1483 charakteristik 0-400 %, 9999 9999
Stationsnummer Ether-

1425 o 1-120 1 Referenzwert 4 der Last- 0
net-Kommunikation 1484 charakteristik 0-400 %, 9999 9999
Link-Geschwindigkeit und

1426 0-4 0 Referenzwert 5 der Last- 0
Auswahl Duplex-Verfahren 1485 charakteristik 0-400 %, 9999 9999

Ethernet-Funktionsaus- :
142775 1 wahl 1 502,5000-5002, | 2901 1486 | Maximale Frequenz der 0-500Hz | 60/50 Hz®
Lastcharakteristik

1428 ® | Ethernet-Funktionsaus- gg?g_gg?g 45237 Minimale Frequenz der

wahl 2 -013, 1487 qu 0-590 Hz 6 Hz
9999, 45237, Lastcharakteristik

1429 Eth:lrget—Funktlonsaus— 61450 9999 Obere Lastbandbreite bis
\_/f’a 1488 | zur Ausgabe einer Warn- 0-400 %, 9999 20%

1431 ;J.bervlvadrur:g Ethernet- 0-3 0 meldung

ignalverlus Untere Lastbandbreite bis
Uberwachungszeit der 1489 | zur Ausgabe einer Warn- 0-400 %, 9999 20 %

1432 Datenkommunikation 0-999,8 s, 9999 9999 meldung
(Ethernet) Obere Lastbandbreite bis

1434 Ethernet-IP-Adresse 1 0-255 192 1490 | zur Ausgabe einer Fehler- | 0-400 %, 9999 9999

1435® | Ethernet-IP-Adresse 2 0-255 168 meldung

Untere Lastbandbreite bis
-IP- _

1436 Ethernet-IP-Adresse 3 0-255 30 1491 | zur Ausgabe einer Fehler- | 0-400 %, 9999 9999

1437 Ethernet-IP-Adresse 4 0-255 1 meldung

1438 ® | Subnetzmaske 1 0-255 255
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Ubersicht der Parameter (FR-A800)

Anhang

Para- A A Werksein- Para- . . Werksein-
e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung
Erfassungszeit der Lastab- Pr.CPY | Parameter kopieren 0,)1-3 0
weichung/Wartezeit bis :
1492 2ur Speicherung des 0-60s 1s Pr.CHG Von dngerksemsteIIung . .
abweichende Parameter
Referenzwertes
— - Initialisierung der
1499 | Werksparameter: nicht einstellen! IPM | op\-parameter 0, 3003 0
Pr.CLR | Parameter I6schen 0,)1 AUTO Automatische B B
ALL.CL | Alle Parameter lI6schen 0,)1 Parametereinstellung
Err.CL | Alarmspeicher [6schen 0,)1 PrMD Pgrametergruppe ©0)1,2 0
einstellen

Anmerkungen zur Tabelle:

Abhéangig von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters
Die Einstellung ist abhdngig von der Spannungsklasse (200-V-Klasse/400-V-Klasse)

Die Einstellung dieser Parameter ist nur mit einer montierten Option mdéglich, die fur die Vektorregelung
kompatibel ist.

Die Einstellung dieser Parameter ist nur bei montierter Option FR-A8AP méglich.

Die Einstellung dieser Parameter ist nur bei montierter Option FR-A8AP oder FR-8APR mdoglich.

Die Einstellung dieser Parameter ist nur bei montierter Option FR-A8TP mdglich.

Die Einstellung dieser Parameter ist nur bei montierter Option FR-A8AP oder FR-A8TP moglich.

Die in Klammern angegebenen Parameternummern sind beim Einsatz der Bedieneinheit FR-PUQ7 giltig.

OP0EAR®R RO O®O® O®OO

Die Einstellung ist typabhéngig. (FM-Typ/CA-Typ)
Die Einstellung ist nur beim CA-Typ verflgbar.

Die Einstellung, 60" ist nur bei Parameter Pr. 178 und die Einstellung, 61" nur bei Parameter Pr. 179 moglich.
Die Einstellungen, 92, 93, 192, 193" sind nur bei den Parametern Pr. 190 bis Pr. 194 mdglich.
Die Einstellung ist nur bei der 200-V-Klasse verfligbar.
Die Einstellung ist nur bei der 400-V-Klasse verfligbar.

Die Einstellung ist modellabhangig. (Standardmodell (inkl. FR-A800-E)/Modell mit separater Stromrichter-
einheit/Modell gemaf Schutzart IP55)

Die Einstellung ist nur fir das Standardmodell (inkl. FR-A800-E) verfuigbar.
Die Einstellung ist fir das Standardmodell (inkl. FR-A800-E) und das Modell gemaR Schutzart IP55 verfligbar.
Die Einstellung ist nur fiir den FR-A800-E verfiigbar oder wenn eine kompatible Option montiert ist.
Parameter fiir Optionen FR-A8AY, FR-A8NC

Die Einstellung ist fir den FR-A800-A nicht verfligbar.




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-F800)

A.1.2 FR-F800
Para- q . Werksein- Para- - q Werksein-
D Bedeutung Einstellbereich stellung b e Bedeutung Einstellbereich stellung
0 Drehmomentanhebung 0-30 % 6/4/3/2/1,5/ 29 Beschleunlgupgs—/ 0-3,6 0
Simple 1%O Bremskennlinie
Maximale 0-2,10, 11, 20,
1 | Ausgangsfrequenz 0-120Hz | 120/60 Hz® Auswahl eines 21,100-102 110, 0
: 30 | generatorischen 111,120,121
Simple) .
Bremskreises
2,10,11,102,
g/linimalef 110,111 @ 10
2 usgangsfrequenz 0-120 Hz 0Hz
31 Frequenzsprung 1A 0-590 Hz, 9999 9999
Simple) i prung
32 Frequenzsprung 1B 0-590 Hz, 9999 9999
3 U/fKennlinie 0-590H 60/50 Hz @ 33 F 2A 0-590 Hz, 9999 9999
(Basisfrequenz) Simple) h z ‘ requenzsprung - z
1 Drehzahl7 34 Frequenzsprung 2B 0-590 Hz, 9999 9999
. Drehzahl-
4 Geschwindigkeitsvorwahl 0-590 Hz 60/50 Hz @ 35 Frequenzsprung 3A 0-590 Hz, 9999 9999
-RH Simple) 36 Frequenzsprung 3B 0-590 Hz, 9999 9999
2. Drehzahl-/ 37 Geschwindigkeitsanzeige 0, 1-9998 0
Geschwindigkeitsvorwahl — _ ;
5 . 0-590 Hz 30 Hz M Soll-/Istwertvergleich 0-100% 10%
-RM Simple) (SU-Ausgang)
3. Drehzahl-/ 2 Ausgangsfrequenziberw 0-590 Hz 6 Hz
6 Geschwindigkeitsvorwahl 0-590 Hz 10 Hz achung (FU-Ausgang)
-RL Gimple) 43 | Frequenziiberwachung | 4 59441, 9999 9999
Beschleunigungszeit beiLinkslauf
— ® N
7 Simple 0-3600 s 5/15s 44 |2 Beschleunigungs-/ 0-3600 s 5
Bremszeit
8 | Bremszeit €imple) 0-3600's 10/305® 45 | 2.Bremszeit 0-3600's, 9999 9999
Stromeinstellung fir 2. manuelle
9 elektr. Motorschutz 0—(;_650%0/-\/® Nennstrom 46 Drehmomentanhebung 0-30%, 9999 9999
Simple) 47 | 2. U/fKennlinie 0-590Hz,9999 | 9999
DC-Bremsung . 120/
10 (Startfrequenz) 0-120 Hz, 9999 3Hz 48 | 2.Stromgrenze 0-400 % 110%®
DC-Bremsun i i
1 it g 0-10's, 8888 05s 49 Arbgltsberelch der 0-590 Hz, 9999 0 Hz
(Zeit) zweiten Stromgrenze
12 (DS(’:);anﬁT:U)NQ 0-30% 4/2/1 % ® 50 | 2.Frequenziiberwachung 0-590 Hz 30 Hz
9 25 . I fii 0-500 A, 9999/
13 | Startfrequenz 0-60 Hz 0,5 Hz 51 eielztr:’?AEgtr:)Srtset:huurlg ur 0-3600 A, 9999
14 Auswahl der Lastkennlinie 0,1,12-15 1 ' 9999 @
15 | Tipp-Frequenz 0-590 Hz 5Hz 0,5-14,17,18,
Beschl - P 20,23-25,34,38,
eschleunigungs- un _ Anzeige der 40-45,50-57,61,
'®" | Bremszeit im Tippbetrieb 0-36005 05 52 | gediencinheit 62,64,67,68©, 0
17 MRS-Funktionsauswahl 0,2,4 0 69, 81-96, 98,
100
Hochgeschwindigkeits- ®
18 Frequenzgrenze 0-590 Hz 120/60 Hz 1-3,5-14,17,18,
21,24,34,50,52,
Maximale 0-1000V, 8888, 9999/ Ausgabe
19 @ 54 @ 53,61,62,67,69, 1
Ausgangsspannung 9999 8888 FM/CA-Klemme 70.85.87-90.92
Bezugsfrequenz fir o 93, 95,98
20 Beschleunigungs-/ 1-590 Hz 60/50 Hz Bezu R i
. gsgroBe fur externe . @
Bremszeit 55 Frequenzanzeige 0-590 Hz 60/50 Hz
Schrittweite flr
; Nennstrom
21 geschleqmgungs—/ 0.1 0 56 BezugsgroRe fir externe 0-500/ Uberlast-
remszeit Stromanzeige 0-3600AQ fahigkeit
®
22 Strombegrenzung 0-400 % ] 1150(/1/@ LD/SLD
Synchronisationszeit nach
Strombegrenzung bei 37 Netzausfall 0,0,1-3055,9999 9999
23 héhter F 0-200 %, 9999 9999
erhonter Frequenz Pufferzeit bis zur
24— | 4.bis 7. Drehzahl-/ 58 automatischen 0-60s 1s
27 Geschwindigkeitsvorwahl 0-590 Hz, 9999 9999 Synchronisation
Uberlagerung der Anwahl des digitalen 0-3,
28 Festfrequenzen 01 0 39 Motorpotentiometers 11-13 0
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Ubersicht der Parameter (FR-F800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

60 Auswahl der 049 0 0-50 Q, 9999/
Energiesparfunktion o 91 Motorkonstante (R2) 0-400 %Q, 9999
Auswahl der 9999
Schutzfunktion fur 0-6000 mH,

. automatischen 0-5 0 9 Motorkonstante (L1)/ 9999/ 9999
Wiederanlauf Lauferinduktivitat (Ld) 0-400 mH,

@
Startfrequenz fir 9999

66 Stromgrenze bei erhohter 0-590 Hz 60/50 Hz @ 0-6000 mH,

Frequenz 93 N.l.otorlfonsta.nt.e“(LZ)/ 9999/ 9999
Lauferinduktivitat (Lq) 0-400 mH,
Anzahl der 0-10, ®

67 Wiederanlaufversuche 101-110 0 9999
Wartezeit fair 94 Motorkonstante (X) 0-100 %, 9999 9999

68 automatischen 0,1-600 s 1s o5 Selbsteinstellung der 0.1 0
Wiederanlauf Betriebs-Motordaten !

Registrierung der Selbsteinstellung der
69 automatischen 0 0 %6 Motordaten 0,1,11,101 0
Wiederanlaufe 100 | U/f1-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999
— - ;
70 Werksparameter: nicht einstellen! 101 U/f1-Spannung 0-1000V oV
22‘;1 26 1463: 24& 102 | U/f2-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999
50,53, 54,70, 73, 103 | U/f2-Spannung 0-1000V ov

71 | Motorauswahl 210213 a0 0 104 | U/f3-Frequenz 0-590Hz, 9999 | 9999

8090,'8093',809’4, 105 U/f3-Spannung 0-1000V ov
9090, 9093, 9094 106 | U/f4-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999

72 | PWM-Funktion o _06—1255/ © 2 107 | U/f4-Spannung 0-1000V oV
' 108 U/f5-Frequenz 0-590 Hz, 9999 9999

73 Festlegung der Sollwert- 0-7, 1 109 U5 01000 0V
Eingangsdaten 10-17 ~>pannung -

74 Sollwert-Signalfilter 0-8 1 111 Sgir::f;re;f?r:lgllzn 0-3600's, 9999 9999
Riicksetzbedingung/ 0°3,14-17/0-3, Stationsnummer

75 ; 14-17,100-103, 14 117 0-31 0
Verbindungsfehler/ Stopp 114-117 @ (PU-Schnittstelle)

76 | Kodierte Alarmausgabe 0-2 0 118 H’?}erstcra?\rt?sgt:rlz)e 4587696761221 13;3; 192

77 Schreibschutz flir 0-2 0 Stoopbitlange/ -

Parameter a oppbitlange
119 Datenldnge 0,1,10, 11 1
78 Reversierverbot 0-2 0 (PU-Schnittstelle)
Betriebsartenwahl Paritétspriifung
79 Simple 0-4.6,7 0 120 (PU-Schnittstelle) 0-2 2
0,4-55 kW, 9999/ Anzahl der
80 | Motornennleistung 0-3600 kW, 9999 9999 121 | Wiederholungsversuche 0-10,9999 1
® (PU-Schnittstelle)
2,4,6,8,10, 12, Zeitintervall der ~
81 Anzahl Motorpole 9999 9999 122 | Datenkommunikation o 0’19999999'8 > 9999
0-500 A 9999/ (PU-Schnittstelle)
82 Motor-Erregerstrom 0 ;600 N 9999® 9999 Antwort-Wartezeit
~ ’ 123 . 0-150 ms, 9999 9999
(PU-Schnittstelle)
Nennspannung des -
83 | Motors fiir 0-1000V 200/400V @ 124 | CR/LF-Prifung 0-2 1
Selbsteinstellung (PU-Schnittstelle)
Verstarkung fur
84 ;\{ennfrequ‘enz des Motors 10-400 Hz, 9999 9999 SoIIwertvo? be an
Ur Selbsteinstellung 9 . @
125 Klemme 2 (Frequenz) 0-590 Hz 60/50 Hz
85 Erregerstromschaltpunkt | 0-400 Hz, 9999 9999 Simplo
imple
Erregerstrom- - -
86 | Teilerverhiltnis bei 0-300 %, 9999 9999 \S/ehstarkung fuk;
iedri ollwertvorgabe an
niedriger Drehzahl 126 Klemme 4 (l?requenz) 0-590 Hz 60/50 Hz @
Schlupfkompensation _
89 (erweiterte 0-200 %, 9999 9999 m})
Stromvektorregelung) Automatische
0-50 Q, 9999/ 127 | Umschaltfrequenz des 0-590 Hz, 9999 9999
90 | Motorkonstante (R1) 0-400 mQ, 9999 PID-Reglers
9999 @
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Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Para- A . Werksein- Para- q . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung D Bedeutung Einstellbereich stellung
0,10, 11, 20, 21, 1-3,5-14,17,18,
50,51,60,61,70, | 21, 24, 34, 500,
Auswahl der Wirkrichtun 71,80, 81,90,91, 158 Ausgabe Al-Hlemme 52-54,61,62,67, 1
128 9 100, 101, 1000, 0 69,70, 86-96, 98
der PID-Regelung
1001,1010,1011, Bereich der
2000, 22%a11,201 0, 159 Ubergabefrequenz 0-10 Hz, 9999 9999
Benutzergruppen lesen
—_ 0
129 | PID-Proportionalwert 01 91909090 % 100 % 160 Simple 0,1,9999 9999/0®
130 | PID-Integrierzeit 0,1-3600 s, 9999 1s Funktionszuweisung des
ob G far d 161 Digital Dials/ 0,1,10, 11 0
131 |stv$§{ renzwertfurden [ 1400, 9999 9999 Bedieneinheit sperren
fird Automatischer
132 IUntererGrenzwert urden | 4_1009%, 9999 9999 162 | Wiederanlauf nach 0-3,10-13 0
stwert Netzausfall
133 | Sollwertvorgabe tber 0-100 %, 9999 9999 163 | - Pufferzeit fiir autom. 0-20s 0s
Parameter Wiederanlauf
. . . 0,01-10,00 s o
134 PID-Differenzierzeit ! A 9999 1. Ausgangsspannung fir 1000 o
9999 164 autom. Wiederanlauf 0-1009% 0%
Motorumschaltung auf -
135 . 0,1 0 Strombegrenzung bei 4000 120/
Netzbetrieb 165 | Wiederanlauf 0-4009% 110% @
136 | Verriegelungszeit fur 0-100's 1s 166 | Impulsdauer Y12-Signal 0-10's,9999 01s
Leistungsschiitze
- Betrieb bei Ansprechen
137 Startverzégerung 0-100s 05s 167 der Ausgangsstrom- 0,1,10,11 0
Schitzansteuerung bei liberwachung
138 . 0,1 0
Frequenzumrichterfehler 168
139 Ubergabefrequenz 0-60 Hz, 9999 9999 169 Werksparameter: nicht einstellen!
Frequenzschwelle fir =
140 ) 0-590 Hz 1Hz Zurlicksetzen des
Beschleunigungsstopp 170 Wattstundenzahlers 0,10,9999 9999
Kompensationszeit der -
141 R 0-360s 05s Zuriicksetzen des
Beschleunigung 171 Betriebsstundenzahlers 0,9999 9999
142 Freq.L.JenzschweIIe far 0-590 Hz 1 Hz Anzeige der Benutzer-
Verzdgerungsstopp 172 | gruppenzuordnung/ 9999, (0-16) 0
143 \Ij::;gge:r?;gmszelt der 0-360's 05s Zuordnung "zurucksetzen
173 | Parameter fiir 0-1999, 9999 9999
0,2,4,6,8,10,12, Benutzergruppe
144 Umschha'“é”gkder 102, 104, 106 4 Bchen der P .
Geschwindigkeitsanzeige o 11 Oschen der Parameter .
108,110,112 174 aus der Benutzergruppe 0-1999,9999 9999
145 Auswahl derh 0-7 _ 178 | Funktionszuweisung 60
Landessprachen STF-Klemme
Umschaltfrequenz fir Funktionszuweisun
147 Beschleu'nigungs—/ 0-590 Hz, 9999 9999 179 STR-Klemme 9 61
Bremszeit .
- Funktionszuweisung
148 Strombegrenzung bei 0V 0-400 % 120/@ 180 | ol Klemme 0
Eingangsspannung 110 % »
Funktionszuweisung
Strombegrenzung bei o 150/ 181 RM-KI 1
149 10 V Eingangsspannung 0-400% 120% @ emme
— Funktionszuweisun
150 Uberwachung des 0-400 % 120/ 182 RlIiI—KIIemrr?:W sung 2
Ausgangsstroms ° 110%® 0-8,10-14, 16,
d 183 Funktionszuweisung 18, 24,25, 28, 3
157 | DauerderAusgangs- 0-10's 0s RT-Klemme 37-40,46-48,50,
stromiiberwachung 51 60-62.64-67
Funkti i . ! !
152 | Nullstromiberwachung 0-400 % 5% 184 |\ Ko N9 70,719, 72,73, 4
Daverd 77-81,84®@, 94—
153 aﬁer er”b N 0-10s 05s 1g5 | Funktionszuweisung 98,9999 ® 5
Nullstromiiberwachung JOG-Klemme
Spannungsreduzierung Funktionszuweisun
154 bei Strombegrenzung 0,1,10,11 ! 186 CS-Klemme 9 9999
Einschaltbedingun
155 RT-Signal gung 0,10 0 187 Funktionszuweisung 24
hd MRS-Klemme 100
Anwahl der
156 Strombegrenzung 0-31,100, 101 0 188 FUnktiOnSZUWeiSUng 25
- - STOP-Klemme
157 Wartezeit OL-Signal 0-25's, 9999 Os
189 Funktionszuweisung 62
RES-Klemme
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Ubersicht der Parameter (FR-F800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

190 Funktionszuweisung 0,1,2®3-57,8, 0 255 Anzeige der Standzeit (0-15) 0
RUN-Klemme 10-19, 25, 26, 35, : o
o . 39-42,45-54,57, 256 @ Stinldze't debr Ein (0-100 %) 100 %
191 Sl\JJnKIt|onszuwe|sung 64,65@ 66@ 67 1 schaltstrombegrenzung
“flemme 68,70-80,82, 85, 257 Standzeit der (0-100 %) 100 %
192 | Funktionszuweisung 90—%6, 98-101, 20@ Steuerkreiskapazitat
IPF-Klemme 102%,103-105, @) -
107,108, 2999 258® E:sntiﬁ:;?r:skapazitét (0-100%) 100%
193 Funktionszuweisung 110-116, 125, 3
OL-Klemme 126, 135 Messung der Standzeit
, 135, ®
Funktionszuweisung 139-142, 259 de'r . - 01 0
194 FU-Klernme 145-154, 157, 4 Leistungskreiskapazitat
164,165 ®, 166 Regelung d
- - , , gelung der
195 /I;Léncl?tlzrszuwemung ® 167, 168, 99 260 PWM-Taktfrequenz 0,1 1
“Rlemme 170-180, 182, S Hode bei
185®,190-196, 261 Nt"ppm?t” ode bel 0-2,11,12,21,22 0
198-208, etzausfa
211-213, 215, Frequenzabsenkung bei
217-220, 226, 262 | Netzausfall 0-20 Hz 3Hz
i i 228-230,242®, "
19 i%’gg_‘ﬁgﬁ‘:r‘:‘f'sung 83039308 9999 Schwellwert fiir
311-313 3'1 5 263 Frequenzabsenkung bei 0-590 Hz, 9999 | 60/50 Hz ®
317-320, 326, Netzausfall
328-330,342®, Bremszeit 1 bei
9999 @ 264 | Netzausfall 0-3600s >s
232- | 8. bis 15. Drehzahl-/ Bremszeit 2 bei
239 | Geschwindigkeitsvorwahl 0-590 Hz, 9999 9999 265 Netzausfall 0-3600'5,9999 9999
240 | Soft-PWM-Einstellung 0,1 1 266 lBJ:‘nrsnchZaIittfrequenz fur 0-590 Hz 60/50 Hz @
241 Einheit des analogen 0.1 0 emsze
Eingangssignals ! Festlegung der Sollwert-
GroBe des 267 Ellngangsfaten an 0-2 0
242 | Uberlagerungssignals an 0-100 % 100 % emme
Klemme 1 fiir Klemme 2 268 Qgiﬁf’;ﬁ:ﬁ;ste”en 0,1,9999 9999
GroRe des
243 | Uberlagerungssignals an 0-100 % 75 % 269 | Werksparameter: nicht einstellen!
Klemme 1 fir Klemme 4 - -
Schaltverzégerungszeit
Steuerung des 289 fur Ausgangsklemmen 5-50ms, 9999 9999
244 | ihlventilators 0,1,101-105 !
290 Negative Ausgabe des 0-7 0
245 Motornennschlupf 0-50 %, 9999 9999 Anzeigewerts
Ansprechzeit der 0,1,10,11,20,21
246 . 0,01-10s 0,5s L
Schlupfkompensation 291 Auswahl Impulseingang 100 (FM-Typ) 0
AL
Ansprechverhalten bei o o
Automatische 204 Unterspannung 0-200% 100%
248 | Reduzierung der 0-2 0 Jo5 | Schrittweite des 0,0,01,0,10,1,00, 0
eistungsauinahme Digital-Dials 10,00
249 Erdschlussuberwachung 0,1 0 0-6.99
Stufe des Y
0-100s, 296 Passwortschutzes 100-106, 199, 9999
250 | Stoppmethode 1000-1100s, 9999 9999
8888, 9999 (0-5),
251 Ausgangs-Phasenfehler 0,1 1 297 Passwortschutz aktivieren 1000-9998, 9999
-- 9999
252 getfrsgtt)ltlj\:regsg:laagbegung 0-200% >0% Verstarkung der Aus-
9 298 b 9 b 0-32767,9999 9999
Verstarkung der gangsfrequenzerfassung
253 Uberlagerung der 0-200 % 150 % 299 Drehrichtungserfassung 0.1 9999 9999
Sollwertvorgabe beim Wiederanlauf r
254 Wartezeit bis Leistungs- 1-3600'5, 9999 600 s

kreisabschaltung




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung D Bedeutung Einstellbereich stellung
0,1,2®3-5,7,8, 414 Auswahl SPS-Funktion 0-2 0
10155267
313® | Funktionszuweisung DOO | 64,65 ®, 66@:68: 9999 415 EZ?iLéebnzumrlchter— 01 0
70—%0, 85@, 8@6,
87%,88,899Y, Auswahl .
9096, 98-101, 416 | gpalierungsfaktor 0-5 0
102®, 103-105, 417 | Skalierungswert 0-32767 1
107,108,
110-116, 125, 0,1,3-6,13-16,
314® | Funktionszuweisung DO1 126,135, 9999 20,23,24,40,43,
139-142, 44,50, 53,54,70,
145-154, 157, 73,74,210, 213,
1e4. 165 @, 450 Auswahl 2. Motor 214, 240, 243, 9999
166 @, 168, 244, 8093, 8094,
170-180, 185 @, 9090,9093,9094,
186,187 @, 188, 9999
189, 190-196, Motornennleistun 0,4-55 kW, 9999/
198-208, 453 9 0-3600 kW, 9999
211-213, 215, (Motor 2) 9999 @
315® | Funktionszuweisung DO2 | 217-220, 226, 9999
9 228-230, 242, 454 Anzahl der Motorpole 2,4,6,8,10,12, 9999
300—308, (Motor 2) 9999
311-313, 315, Motor-Erregerstrom 0-500 A, 9999/
317-320, 326, 455 | Motor 9 0-3600 A, 9999
328-330, 342, (Motor 2) 9999 @
9999 Nennspannung des
Stationsnummer 0-31 Motors fiir Selbst- . 200/
331 (2. serielle Schnittstelle) (0-247) 0 456 einstellung 0-1000V 400V @
Ubertragungsrate 3,6,12,24,48, 96, (Motor )
332 (2. serielle Schnittstelle) 192, 384, 576, % Nennfrequenz des Motors
: 768, 1152 457 fur Selbsteinstellung 10-400 Hz, 9999 9999
® Stoppbitlange/ (Motor 2)
333 Datenldange 0,1,10,11 1 0-50 Q, 9999/
(2. serielle Schnittstelle) 458 xﬂogfor:(g;\stante (R1) 0-400 mQ, 9999
Paritatspriifung 9999 ©
334 X . 0-2 2
(2. serielle Schnittstelle) Motorkonstante (R2) 0-50 ©, 9999/
Anzahl der 459 | Motor 2) 0-400 mQ, 9999
335®@ | Wiederholungsversuche 0-10, 9999 1 9999
(2. serielle Schnittstelle) 0-6000 mH,
Zeitintervall der 460 2. M.otorl.(onstapt.e“(u )/ 9999/ 9999
336® | Datenkommunikation 0-999,8 5, 9999 0s 2. Lauferinduktivitat (Ld) 0-400 mH,
(2. serielle Schnittstelle) 9999
f 0-6000 mH
Antwort-Wartezeit . 4
337 (2. serielle Schnittstelle) 0-150 ms, 9999 9999 461 |2 Motorkonstante (L2)/ 9999/ 9999
2. Lauferinduktivitat (Lq) 0-400 mH,
Betriebsanweisung 9999 @
338 X 0,1 0
schreiben Motorkonstante (X
otorkonstante
Drehzahlanweisung 462 | (viotor 2) 0-100 %, 9999 9999
339 R 0-2 0
schreiben -
- Selbsteinstellung der
340 |Betriebsartnach 0-2,10,12 0 463 | Motordaten 0,1,11,101 0
Hochfahren (Motor 2)
@ | CR-/LF-Priifung i 495 | Remote Output-Funktion 0,1,10,11 0
341 . . 0-2 1
(2. serielle Schnittstelle) 5 =
ezentrale
342 | Anwahl EEPROM-Zugriff 0,1 0 496 | ausgangsdaten 1 0-4095 0
@ |Anzahlder _ Dezentrale
343 Kommunikationsfehler 0 497 Ausgangsdaten 2 0-4095 0
Einstellung zur Flash-Speicher d
349® v 0,1 0 ash-Speicher der _
Fehlerriicksetzung 498 integrierten SPS l6schen 0, 9696 (0-9999) 0
374 | Drehzahlgrenze 0-590 Hz, 9999 9999 Betriebsverhalten bei
Teilungsfaktor fiir 502 | Auftreten eines 0-34 0
384 Eingangsimpulse 0-250 0 Kommunikationsfehlers
385 | Offset fiir Impulseingang 0-590 Hz 0 503 | Zahler 1 fur 0(1-9998) 0
Verstark f Wartungsintervalle
erstarkung fur i @ :
386 | |mpulseingang 0-590 Hz 60/50 Hz Einstellung des
> or F 504 | Wartungsintervalls fur 0-9998, 9999 9999
390 | prozentualer Frequenz- 1-590Hz | 60/50Hz@® Zihler 1
Referenzwert
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Ubersicht der Parameter (FR-F800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . q Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

Bezugsgrofe _ o) Erregerstrom-Teilerver-
305 | Frequenzanzeige 1-590Hz | 60/50Hz 566 | haltnis bei niedriger 0-300 %, 9999 9999
Wartezeit fir Drehzahl fiir Motor 2
514® | Wiederanlauf im 0,1-600 s, 9999 9999 Schlupfkompensation fiir
Notfall-Modus 569 Motor 2 (erweiterte 0-200 %, 9999 9999
- = Stromvektorregelung)
515® _Anzahl der Wiederanlaufe 1-200, 9999 1 _
im Notfall-Modus Einstellung der o)
570 - S 0,1 1/0
Frequenz fur Uberlastfahigkeit
522 Ausgangsabschaltung 0-590 Hz, 9999 9999 571 Startfrequenz-Haltezeit 0-10's, 9999 9999
100,111,112, 573 Stromsollwert-Verlust 1-4, 9999 9999
32" ;gg' ;ﬁ’ Selbsteinstellung der
21 2’ 221' 222’ 574 Betriebs-Motordaten 0,1 0
523® Betriebsverhalten im 223,224, 300, 9999 (Motor2)
Notfall-Modus 31 1, 31 2, 321, 575 Ansprechzeit flr 0-3600 s, 9999 1s
322,323,324, Ausgangsabschaltung ’
400,411,412 i
S Ansprechschwelle fiir
421,422,423, >76 Ausgangsabschaltung 0-590 Hz OHz
424,9999
- Ansprechschwelle zur
524 ® |Drehzahlim 0-590 Hz/ 9999 577 | Aufhebung der 900-1100 % 1000 %
Notfall-Modus 0-100%, 9999 Ausgangsabschaltung
Zeitintervall der 578 | Hilfsmotor-Betrieb 0-3 0
539 ® | Datenkommunikation 0-999,8s, 9999 9999
(Modbus-RTU) 579 Umschaltung der 0-3 0
v ih Hilfsmotoren
orzeichen
541© Frequenzsollwert 0,1 0 Verriegelungszeit der
q 580 X - 0-100s 1s
Hilfsmotorschitze
Erweiterter Zvkl 0,1,12,14,18,24, .
544 ® | ErWelterter Zykius 28,100,112, 114, 0 sgq | Startverzogerung der 0-100's 15
(CC-Link) 118,128 Hilfsmotorschiitze
Stationsnummer - 582 Brems;eit bei Einschalten 0-3600's. 9999 1s
3471 (UsB-Schnittstelle) 0-31 0 des Hilfsmotors
Uberwachungszeit der Beschleunigungszeit bei
548 | Datenkommunikation 0-999,8 s, 9999 9999 583 | Ausschalten des 0-3600's, 9999 1s
(USB-Schnittstelle) Hilfsmotors
549 Auswahl eines Protokolls 0, 1, 2 0 584 St.artfrequenz 0-590 Hz 60/50 Hz @
Betrieb - - Hilfsmotor 1
etriebsanweisung im ®
550 - 0,1,5%,9999 9999
NET-Modus schreiben sgg | Startfrequenz 0-590 Hz 60/50 Hz @
Betrich - - Hilfsmotor 2
etriebsanweisung im ®
551 . 1-3,5%,9999 9999
PU-Modus schreiben sge | Startfrequenz 0-500Hz | 60/50 Hz®
- Hilfsmotor 3
552 Frequenzsprungbereich 0-30 Hz, 9999 9999 S ;
toppfrequenz
587 R 0-590 Hz OHz
553 | Grenzwertder 0-100 %, 9999 9999 Hilfsmotor 1
Regelabweichung S -
toppfrequenz 8
554 | PID-Istwert 0-7, 0 588 | Liifsmotor 2 0-590 Hz OHz
Betriebsauswahl 10-17 S :
— toppfrequenz .
555 Zeltlntervall ) 0.1-10s 1s 589 Hilfsmotor 3 0-590 Hz 0Hz
Strommittelwertbildung o S g
= — tartverzogerung des .
ssg | Verzogerungszeit bis zur 0-20s 0s 590 | Liifsmotors 0-3600s 5s
Strommittelwertbildung -
Nennstrom 591 atllofgr?]\;etl:ggerung des 0-3600s 5s
557 Referenzwert fir 0-500/ Uberlast- -
Strommittelwertbildung 0-3600 A ® fahigkeit Traverse-Funktion _
592 . 0-2 0
LD/SLD ® aktivieren
5 _ 593 Maximale Amplitude 0-25% 10 %
560 | % Versftarkung def' Aus 0-32767, 9999 9999 : P
gangstrequenzertassung 504 A@plltudenanpa§§ung 0-50% 10%
Ansprechschwelle 0,5-300 kO, wahrend der Verzdgerung
561 9999
PTC-Element 9999 Amplitudenanpassung
Uberschreitungen der 595 | wahrend der 0-50 % 10 %
363 | Gesamtbetriebsdauer (0-65535) 0 Beschleunigung
Uberschreitungen der Beschleunigungszeit in B
564 Betriebsdauer (0-65535) 0 296 Traverse-Funktion 0.1-3600s 35S
Erregerstromschaltpunkt | 597 Brems;eit in Traverse- 0.1-3600s 55
565 | fiir Motor 2 0-400 Hz, 9999 9999 Funktion :




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Para- A . Werksein- Para- q . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung D Bedeutung Einstellbereich stellung
175-215V, Ansprechverhalten der
Schaltschwelle 9999 ® 665 Zwischenkreisfiihrung 0-200 % 100 %
598 Unterspannungsschutz 350-430V, 9999 (Frequenz)
9999 Ansprechschwelle fiir das
00@ 668 | automatische Runter- 0-200 % 100 %
599 | X10-Funktionsauswahl 0,1 ® Rampen bei Netzausfall
Schlupfkompensation fiir
Frequenz des 1. 673 SF-PR-Motoren 2,4,6,9999 9999
600 girnbsigflgla‘:‘e'ﬁs des 0-590 Hz, 9999 9999 Verstarkung der
Motorschutzes (Motor 1) 674 | Schlupfkompensation fir 0-500 % 100 %
SF-PR-Motoren
Lastfaktor des 1. Auswahl der
601 | Arbeitspunkts des 1-100 % 100 % 684 | Anzeigedaten der 0,1 0
Motorschutzes (Motor 1) Selbsteinstellung
Frequenz des 2. 686 ﬁtlcirnzg?ijr:tervalle 0(1-9998) 0
6oz | Arbeitspunkts des 0-590Hz, 9999 | 9999 :
einstellbaren Einstellung des
Motorschutzes (Motor 1) 687 | Wartungsintervalls fr 0-9998, 9999 9999
Lastfaktor des 2. Zahler 2
603 A.rbeltspunkts des 1100 % 100% 638 Zahler3ft_1r 0 (1-9998) 0
einstellbaren Wartungsintervalle
Motorschutzes (Motor 1) Einstellung des
Frequenz des 3. 689 | Wartungsintervalls fur 0-9998, 9999 9999
604 A'rbeltspunkts des 0-590 Hz, 9999 9999 Zéhler 3
einstellbaren Frequenz des 1
Motorschutzes (Motor 1) 92 Arbeitspunkts des 0-590 Ha. 9955 599
606 X48-Funktionsauswahl 0,1 1 einstellbaren !
P Motorschutzes (Motor 2)
607 Zuldssige Motorlast des 110-250 % 150 %
Motorschutzes Lastfaktor des 1.
Py Arbeitspunkts des
60g | 2-2ulassige Motorlastdes | 414 55005, 9999 | 9999 693 | cinstellbaren 1-100% 100%
Motorschutzes (Motor 2)
Eingangszuweisung fiir
609 | PID-Sollwert/- 1-5 2 Frequenz des 2
Regelabweichung 694 | NrOEIspUNKIs des 0-590 Hz, 9999 9999
einstellbaren
610 | Eingangszuweisung far 1-5.101-105 3 Motorschutzes (Motor 2)
PID-Istwertsignal Lastfaktor des 2.
Beschleunigungszeit Arbeitspunkts des
611 beim Wiederanlauf 0-3600 s, 9999 9999 695 cinstellbaren 1-100 % 100 %
Erregerstrom-Teilerver- Motorschutzes (Motor 2)
617 | héltnis bei niedriger 0-300 %, 9999 9999 Frequenz des 3.
Drehzahl im Linkslauf i
zal’ I Tt 696 | Arbeitspunkts des 0-590 Hz,9999 | 9999
653 Vibrationsunterdriickung 0-200 % 0% einstellbaren
G - d Motorschutzes (Motor 2)
renzfrequenz der - "
654 Vibrationsunterdriickung 0-120 Hz 20 Hz 699 Ansprechverzogerung der 5-50 ms, 9999 9999
Eingangsklemmen
Analoge Remote-Output- -
655 Funktion 0,1,10,11 0 702 | Maximale Motorfrequenz | 0-400 Hz, 9999 9999
Analoges dezentrales Induzierte Motor-Span- 0-5000 mV/
656 Ausga%gssignal 1 800-1200 % 1000 % s nungskonstante (phi f) (rad/s), 9999 9999
657 Analoges d.ezentrales 800-1200 % 1000 % 707 l(\gotort;aghensmoment 10-999, 9999 9999
Ausgangssignal 2 etrag
Analoges dezentrales Induktivitatsminderung 1000
658 | puagugssional 3 800-1200% | 1000 % 71| der Lauferinduktivitat (Ld) | 07100 %9999 | 9999
Analoges dezentrales Induktivitatsminderung 1000
659 | Ausgangesional 4 800-1200% | 1000 % 712 er Lauferinduktivitat (Lg) | 07100 7%9999 | 9999
Bremsung mit erhohter Kompensation des
660 Erregung 0,1 0 717 | Widerstandswerts bei 0-200 %, 9999 9999
Start
Erhéhungswert der
661 Erregungg 0-40 %, 9999 9999 Impulsbreite der 0-6000 ps,
- 721 Magnetpolbestimmung 10000-16000 ps, 9999
662 | Strombegrenzung bei 0-300 % 100 % beim Start 9999
Erregungserhéhung Motortraaheit :
otortragheitsmomen .
663 Schwelle 2ur Ausgabe der 0-100°C 0°C 724 (Exponent) 0-7,9999 9999
Steuerkreistemperatur
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Ubersicht der Parameter (FR-F800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

725 Strombegrenzung des 100-500 %, 9999 9999 764 Zeitlimit fur Vorfallmodus | 0-3600 s, 9999 9999
Motorschutzes > Reaktion auf
- 765 e 0,1 0%
Automatische Baudrate/ Vorfullmodus-Fehler
726 0-255 255
Max. Master-Adresse 2. Schwellwert zum
727 Max. Anzahl 12255 1 766 Beenden des 0-100 %, 9999 9999
Daten-Frames Vorfullmodus
728 Device-Objekt-Instanz 0-419 0 2. maximale Zeit bis
(3 héherwertige Stellen) 767 Vorfullmodus beendet 0-3600 s, 9999 9999
729 Device-Objekt-Instanz 0-9999 0 wird
(4 niederwertige Stellen) 2. oberer Grenzwert fiir
768 die Vorfiillmenge 0-100 %, 9999 9999
Induzierte Motor-Span- 0-5000 mV/ 9
738 nungskonstante (phi f) (rad/s), 9999 9999 769 2. Ze:!tllmlt far 0-3600's, 9999 9999
(Motor 2) Vorfullmodus
Induktivitdtsminderung 1. Anzeigeauswahl der 2
739 | der Léuferinduktivitat (Ld) | 0-1009%,9999 | 9999 774 | Bedieneinheit YAl 9999
(Motor 2) 775 | % Anzeigeauswahl der 40-45,50-57,61, 9999
Induktivitdtsminderung Bedieneinheit 62,64,67,68®,
740 der Lauferinduktivitat (Lg) | 0-100 %, 9999 9999 - 69, 81-96, 98,
eror
Kompensation des -
741 | Widerstandswertsbei | 0-200%,9999 | 9999 777 |freduenzbel | | 0-500Hz,9999 | 9999
Start (Motor 2)
- Verzégerungszeit fiir
Impulsbreite der - .
742 | Magnetpolbestimmung | 0-6000 s, 9999 | 9999 778 3:;2?5: lIwerttber 0-10s 0
beim Start (Motor 2) 9
Maximale Motorf Betriebsfrequenz beim
743 (fot'ma; OtOriTequUenz | 4_400 Hz, 9999 9999 779 | Auftreten eines 0-590 Hz, 9999 9999
otor Kommunikationsfehlers
Motortragheitsmoment - —
744 | (Betrag) 10-999, 9999 9999 791 Ef\i;':;”g:gﬁ;fgﬁwc‘h 0-3600's, 9999 9999
(Motor 2)
= - Bremszeit im unteren
745 Motortragheitsmoment 0-7,9999 9999 792 Drehzahlbereich 0-3600s, 9999 9999
(Exponent) (Motor 2)
Impulsschrittweite fiir 0,1, 1,10, 100,
Stromgrenze des 5000 799 : A 1 kWh
746 Motorschutzes (Motor 2) 100-500 %, 9999 9999 Energieausgabe 1000 kWh
0,10, 11,20, 21, 800 | Auswahl der Regelung 9,20 20
50,51,60,61,70, Proportionalverstarkung 1
OSSN 820 X 0-1000 % 25 %
2. Auswahl der 71,80,81,90,91, bei Drehzahlregelung ° °
753 Wirkrichtung der 100, 101, 1000, 0 Nachstellzeit 1 bei
PID-Regelung 1001,1010,1011, 821 Drehzahlregelung 0-20s 0,333s
2000,2001,2010, = r
2011 ilter 1 des _
- 822 Drehzahlregelkreises 0-55,9999 9999
2. Automatische - -
754 | Umschaltfrequenz des 0-590 Hz, 9999 9999 g4 | Proportionalverstarkung 1 0-500 % 50%
PID-Reglers bei Drehmomentregelung
2. Sollwertvorgabe tiber Nachstellzeit 1 bei _
755 | parameter 0-100 %, 9999 9999 825 | prehmomentregelung 0-500 ms 40ms
. 0,1-1000 %, Filter 1 des Drehmoment- y
756 | 2.PID-Proportionalwert 9999 100 % 827 | |stwertes 0-0,1s 0s
757 | 2. PID-Integrierzeit 0,1-3600's, 9999 1s 828 | Werksparameter: nicht einstellen!
. . . 0,01-10,00's, Proportionalverstarkung2 | o
758 | 2. PID-Differenzierzeit 9999 9999 830 bei Drehzahlregelung 0-1000 %, 9999 9999
Einheitenanzeige im Nachstellzeit 2 bei _
759 PID-Betrieh 0-43,9999 9999 831 Drehzahlregelung 0-20's,9999 9999
Reaktion auf Fehler des Filter 2 des _
760 Vorfillmodus 0,1 0 832 Drehzahlregelkreises 0-55,9999 9999
Schwellwert zum 834 Prqportlonalverstarkung 2 0-500 %, 9999 9999
761 | Beenden des 0-100 %, 9999 9999 bei Drehmomentregelung
Vorfullmodus 835 Nachstellzeit 2 bei 0-500 ms. 9999 9999
Maximale Zeit bis Drehmomentregelung '
762 Vorfullmodus beendet 0-3600s, 9999 9999 i _
wird 837 Filter 2 des Drehmoment 0-0,15,9999 9999
Istwertes
763 Oberer Grenzwert fir die 0-100 %, 9999 9999 849 Offset des 0-200 % 100%

Vorfiillmenge

Analogeingangs




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-F800)

:‘ae';ae} Bedeutung Einstellbereich v‘s’z:(ltuenl;- ||:|ael;ae-r Bedeutung Einstellbereich “s’:;::;en"g"
Funktionszuweisung c2 Offset fiir Sollwertvorgabe
858 Klemme 4 0,4,9999 0 (902) @ | an Klemme 2 (Frequenz) 0-590Hz 0Hz
Drehmoment 0-500 A, 9999/ Dem Offset-Frequenzwert
859 | erzeugender Strom/ 0-3600 A, 9999 a zugeordneter Offset-Wert 0-300 % 0%
Nennstrom PM-Motor 9999 ® (902) ® | des Eingangssignals an ° °
Klemme 2
Drehmoment 0-500 A, 9999/ , -
860 erzeugender Strom/ 0-3600 A 9999 125 Verstarkung fir
Nennstrom PM-Motor 9999 ® ’ (903) @ Sollwertvorgabe an 0-590 Hz 60/50 Hz @
(Motor 2) Klemme 2 (Frequenz)
864 Drehmomentiber- 0-400 % 150 % Dem Verstarkungs-
wachung Frequenzwert
o c4 zugeordneter 2000 o
866 g?gﬁ?nsgrff:tgfzi?time 0-400 % 150 % (903) @ | Verstarkungswert des 0-300% 100%
9 Eingangssignals an
867 | AM-Ausgangsfilter 0-5s 0,01s Klemme 2
Funktionszuweisung c5 Offset fiir Sollwertvorgabe
868 0,4,9999 0 _
Klemme 1 (904) ® | an Klemme 4 (Frequenz) 0-590 Hz 0Hz
869 ® | Filter fiir Ausgangsstrom 0-5s 0,02s Dem Offset-Frequenzwert
Hysterese der c6 zugeordneter Offset-Wert 0-300% 20%
870 | Ausgangsfrequenziiberw 0-5Hz 0 Hz (904) @ | des Eingangssignals an
achung Klemme 4
872 @ | Eingangs-Phasenfehler 0,1 0 126 | Verstérkung fur
ollwertvorgabe an - z z
(905) @ | Sollwertvorgab 0-590H 60/50 Hz @
874 | OLT-Schwellwert 0-400 % oy Klemme 4 (Frequenz)
— Dem Verstarkungs-
882 Akt.|V|erung qler“ 0-2 0 Frequenzwert
Zwischenkreisfiihrung c7 zugeordneter 0-300 9% 100 %
380V DC/ (905) @ | Verstarkungswert des ? ?
883 | Spannungs-Schwellwert 300-800V 760V DC @ Eilngangssignals an
Klemme 4
884 Ansprechempfindlichkeit 0-5 0
der Zwischenkreisfiihrung Cc12 Frequenz-Offset des
Einstelluna des 917)@ Eingangssignals an 0-590 Hz O Hz
885 Fuhrungsgan o 0-590 Hz, 9999 6 Hz Klemme 1 (Drehzahl)
Offset des
Ansprechverhalten der C13 g ignal 0-300 % 0%
886 | io kreisfiih 0-200 % 100 % (917)@ | Eingangssignals an b o
wischenkreistuhrung Klemme 1 (Drehzahl)
888 Freier Parameter 1 0-9999 9999 Verstirkungs-
889 | Freier Parameter 2 0-9999 9999 C14 | Frequenzwert des 8 ®
Verschiebung des (918) @ | Eingangssignals an 0-590Hz 60/50 Hz
891 | Kommas bei der 0-4,9999 9999 Klemme 1 (Drehzah)
Energieanzeige Cis Verstarkung des
Eingangssignals an 0-300 % 100 %
— ® gangssig
892 | Lastfaktor 30-150% 100 % (918) Klemme 1 (Drehzahl)
Nennleis-
. C16 | Offset des Sollwerts an o N
Referenzwert flr 0,1-55/ . tung (919)@ | Klemme 1 (Drehmoment) 0-400% 0%
893 Energieliberwachung 0-3600 kKW @ Uberlast-
(Motorleistung) fahigkeit Dem Offset-
LD/SLD ® Drehmomentwert
C17 | zugeordneter Offset-Wert 2000 o
894 éuswlahlrc]:leli 0-3 0 (919)® | des Eingangssignals an 0-300% 0%
egelverhaltens Klemme 1
895 Eﬁiirggéyxirtafrurn 0,1,9999 9999 (Drehmoment)
gleeinsparung c18 Verstarkung des Sollwerts
896 Energiekosten 0-500, 9999 9999 (920)® an Klemme 1 0-400 % 150 %
Zeit far die (Drehmoment)
897 Mittelwertbildung der o 1;19(9)(9)0 h, 9999 Dem Verstarkungs-
Energieeinsparung c19 Drehmomentwert
= @ | zugeordneter Offset-Wert 0-300 % 100 %
898 E:;‘:C:‘;'jgﬁ:v:i;un 0,1,10,9999 9999 (9200 | 4es Eingangssignals an
9 9 Klemme 1 (Drehmoment)
Betriebszeit o
899 (vorausberechneter Wert) 0-1009%, 9999 9999 c8 Offset des der CA-Klemme
(930) A 0-100 % 0%
o Kalibrieren des @@® |zugeordneten Signals
(900) @ | FM/CA-Ausgangs @ - B
9 Offset des
1 Kalibrieren des (930) . 0-100 % 0%
(901)@ | AM-Ausgangs — — @® | CA-Stromsignals
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Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Anhang

Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung
c10 Verstarkung des der CA- 1006 | Uhrzeit (Jahr) 2000-2099 2000

(931) | Klemme zugeordneten 0-100 % 100 % 101-131
®® | signals e
9 201-229,
1 . 301-331,
(931) | (Srstarkung des 0-100 % 100% 401-430,
@6 -Stromsignals 501-531
C38 | Offset des Sollwerts an 0-400 % 0% 1007 | Uhrzeit (Monat, Tag) 381 _sg?’ 101
(932) @ | Klemme 4 (Drehmoment) ° ° i3
801-831,
Dem Offset- 901-930,
Drehmomentwert 1001-1031,
C39 zugeordneter Offset-Wert i o o 1101-1130,
(932) ® | des Eingangssignals an 0-300% 20% 1201-1231
Klemme 4
(Drehmoment) 1000__5195'9

ca0 Verstarkung des Sollwerts 200_259:

(933)@ an Klemme 4 0-400 % 150 % 300-359,
(Drehmoment) 400-459,
Dem Verstarkungs- 500-559,
cal Drehmomentwert 600-659,
(933)@ zugeordneter Offset-Wert 0-300 % 100 % 700-759,
des Eingangssignals an 800-859,
Klemme 4 (Drehmoment) 900-959,

C42 | Offset-Faktor ft 100
set-Faktor fiir Uhrzeit 1100-1159

. 0-500,00, 9999 9999 '

(934)@ | PID-Anzeige 1008 | (Stunde, Minute) 1200-1259, 0

C43 | Analoger Offset fiir 0 0 1300-1359,

(934)@ | PID-Anzeige 0-3000% 20% 1400-1459,
Caa Verstark Faktor fa 1500-1559,
o | porstarkungs-Faktorfir | o 500,00,9999 | 9999 1600-1659,
(935) PID-Anzeige 1700-1759

C45 | Analoge Verstarkung fiir o o 1800-1859,

(935)@ | PID-Anzeige 0-300,0% 100% 19001959,
2000-2059,
Umschaltung der 2100-2159

977 Spannungsversorgungst 0,1 0 2200-2259,
berwachung 5300-2359
Alarmunterdriickung

Drehzahl nach
i i ® 0]

989 | beim Kopieren von 10/100 10/100 1013® | Wiederanlauf im Notfall- 0-500Hz | 60/50 Hz®
Parametern Modus
Signalton bei - -

990 Tastenbetitigung 01 ! 1015 Lr:'éez]%r;irzs;?gﬁzke)el 0,1,10,11 0

991 LCD-Kontrast 0-63 58 T016 Verzégerungszeit 060+ o8

0-3,5-14,17,18, PTC-Element
Anzeige der 20,23-25,34,38, - - -

002 Bedieneinheit bei 40-45,50-57.61, o 1018 | Anzeige mit Vorzeichen 0, 9999 9999
Druckbetatigung des 62,64,67,68 @, 1020 |Trace-Betrieb 0-4 0
Digital-Dials 69, 81-96, 98 Spei ;

’ ] peicherziel der .
100 1021 Trace-Daten 0-2 0

997 Ausldsen eines Fehlers 0-255,9999 9999 1022 | Abtastintervall 0-9
Initialisierung der 0,12,14,112, 1023 | Anzahl der Analogkanale 1-8

998 - 114, 8009, 8109, 0
PM-Parameter Simple) 9009, 9109 1024 |Automatischer Start der 0.1 0

- Abtastung !
Automatische -
999 | Parametereinstellung T, 2é11 09_9193520' 9999 1025 | Trigger-Modus 0-4 0
Simple) ! 1026 Abtastanteil vor Trigger- 0-100 % 90 %
- - Ereignis
1000 | Werksparameter: nicht einstellen!
1002 | Stromlevel flr die Lg- 50-150%,9999 | 9999

Wert-Selbsteinstellung




Anhang

Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Para- A q Werksein- Para- q q Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung D Bedeutung Einstellbereich stellung
Zuweisung der analogen 1134
1027 Betriebsgr%Be fiir Kangal 1 201 3 Werksparameter: nicht einstellen!
Zuweisung der analogen -
1028 - A 202 2. Offset-Faktor fur
BetriebsgroRe fir Kanal 2 1136 PID-Anzeige 0-500, 9999 9999
Zuweisung der analogen =
1029 - A, 1-3,5-14,17,18, 203 2. analoger Offset fiir 2000 o
BetriebsgroRe fiir Kanal 3 20,23, 24 34, 1137 PID-Anzeige 0-300 % 20 %
Zuweisung der analogen | 40-42 52-54.61 = -
1030 - e g g /O 204 2. Verstarkungs-Faktor fiir
BetriebsgroRe fur Kanal 4 62,96;1% 6;'66252' 1138 PID-Anzeige 0-500, 9999 9999
Zuweisung der analogen , 81-96, 98, = =
1031 | BetriebsgroRe fir Kanal 5 201-213, 205 1139 | 2 analoge Verstarkung fir 0-300% 100 %
pIep— 230-232,237, PID-Anzeige
Zuweisung der analogen - - "
1032 - e g 238 206 2. Eingangszuweisung fiir
BetriebsgrdBe fir Kanal 6 1140 | PID-Sollwert/-Regel- 1-5 2
1033 éuyﬁelgun?.gerfg:lzlor?elr; 207 abweichung
etriebsgrole ana 2. Eingangszuweisung fir
- 1141 R 1-5,101-105 3
1034 éum{el;ung gerfanilogelr;3 208 PID-Istwertsignal
etriebsgroRe flr Kana T "
_ 1142 2. Elnhelt'der Werte fir 0-43,9999 9999
1035 Analoger Kanal fur 1-8 1 PID-Anzeige
Trigger-Signal =
: 1143 2. oberer Grenzwert fir 0-100 %, 9999 9999
Analoge Trigger- den Istwert
1036 Bedingung 0,1 0
2. unterer Grenzwert fur o
1037 | Analoge Trigger-Schwelle 600-1400 1000 1144 den Istwert 0-100 %, 9999 9999
Zuweisung des digitalen 2. Grenzwert der 0,0-100,0 %,
1038 E/A-Signals fir Kanal 1 ! 145 Regelabweichung 9999 9999
Zuweisung des digitalen 1146 | 2.Betrieb bei PID-Signal 0-3,10-13 0
1039 E/A-Signals fur Kanal 2 2
'9 u 2. Ansprechzeit fur
- — 1147 0-3600 s, 9999 1s
1040 Zuweisung des digitalen 3 Ausgangsabschaltung
E/A-Signals fiir Kanal 3 2. Ansprechschwelle fiir
- A 1148 0-590 Hz 0Hz
1041 Zuwe_lsung d__es digitalen 4 Ausgangsabschaltung
E/A-Signals fir Kanal 4 12255 2. Ansprechschwelle zur
1042 Zuweisung des digitalen 5 1149 | Aufhebung der 900-1100 % 1000 %
E/A-Signals fiir Kanal 5 Ausgangsabschaltung
Zuweisung des digitalen 1150- | Anwenderparameter .
1043 E/A-Signals fiir Kanal 6 6 1199 |1 bis 50 0-65535 0
Zuweisung des digitalen Wartezeit nach der PID-
1044 E/A-Signals fiir Kanal 7 / 1211 Verstarkungseinstellung 1-9999s 100
Zuweisung des digitalen Hohe des o o
1045 E/A-Signals fir Kanal 8 8 1212 Stellgré3ensprungs 900-1100% 1000%
1046 ngltaler Kanal fur Trigger- 1-8 1 1213 Abtastzeit der 0,01-600's 1s
Signal Sprungantwort
1047 D|g|'tale Trigger- 0,1 0 1214 Wartez'elt nach maximaler 129999 s 105
Bedingung Steilheit
104g | Wartezeit bis 0-60 min 0 min 1215 | ObererAusgangswertflr | g4 115095 | 1100%
Anzeigeabschaltung Grenzzyklus
1049 | Rucksetzen des USB-Host 0,1 0 1216 Unterer Ausgangswert fiir 900-1100 % 1000 %
Filter far Grenzzyklus
1106 Drehmomentanzeige 0-55,9999 9999 1217 | Hysterese des Grenzzyklus 0,1-10 % 1%
Filter fur 0,100-102, 111,
1107 | Arbeitsgeschwindigkeitsa 0-5s,9999 9999 1218 Auswahl der PID- 112,121,122, 0
nzeige Verstarkungseinstellung 200-202, 211,
N - 212,221,222
1108 | Filter fur . 0-55,9999 9999 .
Erregerstromanzeige 1219 PID-Verstarkungs- 0),1,8, 0
Stationsnummer beim einstellung Start/Status (9, 90-96)
1124 ® | Umrichter-zu-Umrichter- 0-5, 9999 9999 1300-
Link 1343
Parameter der Kommunikationsoption
Anzahl der Frequenzum- 1350-
1125® | richter beim Umrichter- 2-6 2 1359
zu-Umrichter-Link Ansprechzeit bis zum
Anderung der Erhéhung 1361 Halten des PID-Ausgangs 0-900s >s
1132 im Vorfiillmodus 0-100 %, 9999 9999
Ansprechbereich zum eno
2. Anderung der 1362 Halten des PID-Ausgangs 0-50%, 9999 9999
1133 | Erhdhung im 0-1009,9999 | 9999 1363 | PID-Befillzeit 0-360s, 9999 9999
Vorfullmodus
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Ubersicht der Parameter (FR-F800) Anhang
Para- q . Werksein- Para- . q Werksein-
e e Bedeutung Einstellbereich stellung b Bedeutung Einstellbereich stellung

Ruhrzeit im Uberwachungszeit der
1364 | 5| EEP-Zustand 0-3600 155 1432® | Datenkommunikation | 0-999,85,9999 | 9999
1365 | Pausenzeit im Riihrbetrieb 0-1000 h Oh 5 (Ethernet)
= 1434 Ethernet-IP-Adresse 1 0-255 192

1366 | Anhebung fur 0-100 %, 9999 9999 3
SLEEP-Zustand 1435 Ethernet-IP-Adresse 2 0-255 168
Wartezeit wahrend der 1436 @ | Ethernet-IP-Adresse 3 0-255 50

1367 | Anhebung fir 0-360s 0s @ . -

SLEEP-Zustand 1437 Ethernet-IP-Adresse 4 0-255 1
- 1438 ® | Subnetzmaske 1 0-255 255

1368 Zeit zum Beenden der 0-360 0

Ausgangsabschaltung B s S 1439 ® | Subnetzmaske 2 0-255 255
i 1440 ®@ | Subnetzmaske 3 0-255 255

1369 | Frequenz nach Schiiefien | o 159117 9999 | 9999 onetmaste
es Ventils 1441 ® | Subnetzmaske 4 0-255 255

1370 | Erfassungszeit fur 0-900 s 0s 1442 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 1 0-255 0
PID-Begrenzung

- 1443 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 2 0-255 0
Ansprechbereich der & -

1371 | Vorwarnfunktion PID 0-50 %, 9999 9999 1444 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 3 0-255 0
oberer/unterer Grenzwert 1445 ® | Ethernet-IP-Adressfilter 4 0-255 0
Anderungsbetrag des 5009 9 Bereich fiir Ethernet-IP-

1372 | piD-soliwerts 0-50% 5% 1446® | e filter 2 0-255,9999 9999
Anderungsrate des Bereich fiir Ethernet-IP-

1373 0-100 % 0% ® -

PID-Sollwerts 14470 | filter 3 0-255,9999 9999
Startschwelle der _ 9 9 Bereich fiir Ethernet-IP-

1374 Zusatzdruckpumpe 900-1100 % 1000 % 1448 ® Adressfilter 4 0-255, 9999 9999

1375 Stoppschwelle der 900-1100 % 1000 % Ethernet—IP—Adresse Tzum
Zusatzdruckpumpe 1449 ® | Schreiben der Betriebsan- 0-255 0

weisun

1376 | Stoppschwelle des 0-100 %, 9999 9999 9
Zusatzmotors Ethernet-IP-Adresse 2zum

i ® | Schreiben der Betriebsan- 0-255 0
Druckeingang 1450 Sc reiben der Betriebsan

1377 | pip-Regelung 1,2,3,9999 9999 weisung
Warnschwelle Ethernet-IP-Adresse 3zum

1378 PID-Eingangsdruck 0-100 % 20% 1451 ® | Schreiben der Betriebsan- 0-255 0

weisun

Fehlerschwelle o E

1379 PID-Eingangsdruck 0-100%, 9999 9999 Ethernet-IP-Adresse 4 zum
— - 1452 ® | Schreiben der Betriebsan- 0-255 0

Sollwertdnderung bei weisung
1380 | Warnung des 0-100 % 5%

PID-Eingangsdrucks Bereich fiir Ethernet-IP-

- - 1453 ® | Adresse 3 zum Schreiben 0-255,9999 9999

13g7 | Betrieb beiFehler des 0.1 0 der Betriebsanweisung

PID-Eingangsdrucks !

— Bereich flr Ethernet-IP-

1410 | Anzahl Startvorgénge: 0-9999 0 1454® | Adresse 4 zum Schreiben |  0-255,9999 9999
niederwertige 4 Stellen der Betriebsanweisung

1417 | Anzahl Startvorgénge: 0-9999 0 1455 ® | Keepalive-Zeit 1-7200's 3600's
hoéherwertige 4 Stellen

- 1460 | PID-Mehrfachsollwert 1 9999
Induzierte Motor-Span-

1412 | nungskonstante (phi f) 0-2, 9999 9999 1461 | PID-Mehrfachsollwert 2 9999
Exponent 1462 | PID-Mehrfachsollwert 3 9999
Induzierte Motor-Span- 1463 | PID-Mehrfachsollwert 4 0-100 %, 9999 9999

1413 | nungskonstante (phi f) 0-2,9999 9999
Exponent (Motor 2) 1464 | PID-Mehrfachsollwert 5 9999

- 1465 | PID-Mehrfachsollwert 6 9999
1424 ® Netzwerknurr_lme_r Ether 12239 1
net-Kommunikation 1466 | PID-Mehrfachsollwert 7 9999
® | Stationsnummer Ether- _ Anzeige der Anzahl der
1425 | het-Kommunikation 1-120 ! 1469 Reinigungszyklen 0-255 0
® | Link-Geschwindigkeit und 8 Einstellung der Anzahl der B
1426 Auswahl Duplex-Verfahren 0-4 0 1470 Reinigungszyklen 0-255 0
Ethernet-Funktionsaus- Startsignal fur
1427 © 5001 9 -
wahl 1 502, 5000-5002, 1471 | Reinigungsbetrieb 0-15 0
N 5006-5008, =
1428 ® | Etheret-Funktionsaus- 5010-5013, 45237 Frequenzfir
wahl 2 9999 45237 1472 | Reinigungsbetrieb im 0-590 Hz 30 Hz
3 - N ' ! Linkslauf
1429® ‘Iifgﬁlrget Funktionsaus 61450 9999 it e o
" 1473 irﬁlLi:IislzlL?flgungs etrie 0-3600's 5s
1431® Uberwachung Ethernet- 0-3 0

Signalverlust
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Ubersicht der Parameter (FR-F800)

Para- q . Werksein- Para- . . Werksein-
T Bedeutung Einstellbereich stellung D Bedeutung Einstellbereich stellung
Frequenz flr Obere Lastbandbreite bis
1474 | Reinigungsbetrieb im 0-590 Hz, 9999 9999 1488 | zur Ausgabe einer 0-400 %, 9999 20 %
Rechtslauf Warnmeldung
Zeit fur Reinigungsbetrieb Untere Lastbandbreite bis
1475 |im Rechtslauf 0-36005, 9999 9999 1489 | zur Ausgabe einer 0-400 %, 9999 20%
Pausenzeit Warnmeldung
1476 | zwischen den 0-3600 s 5s Obere Lastbandbreite bis
Reinigungszyklen 1490 | zur Ausgabe einer 0-400 %, 9999 9999
- — Fehlermeldung
Beschleunigungszeit im
1477 Reinigungsbetrieb 0-36005,9999 9999 Untere Lastbandbreite bis
P 1491 | zur Ausgabe einer 0-400 %, 9999 9999
Bremszeit im '
1478 Reinigungsbetrieb 0-3600s, 9999 9999 Fehlermeldung
Erfassungszeit der
1479 \é‘;{gfzend‘:{nterva“e 0-6000 h 0 Lastabweichung/
neinigung 1492 | Wartezeit bis zur 0-60s 1s
1480 Uberwachung der 0,1,(23,4,5,81, 0 Speicherung des
Lastcharakteristik 82, 83, 84, 85) Referenzwertes
Referenzwert 1 der 0-400 %, 8888, 1499 | Werksparameter: nicht einstellen!
1481 Lastcharakteristik 9999 9999
Pr.CLR | Parameter I6schen 0)1 0
Referenzwert 2 der 0-400 %, 8888, -
1482 Lastcharakteristik 9999 9999 ALL.CL | Alle Parameter [6schen (0)1 0
1483 Referenzwert 3 der 0-400 %, 8888, 5990 Err.CL | Alarmspeicher I6schen (0)1 0
Lastcharakteristik 9999 Pr.CPY | Parameter kopieren 0,)1-3 0
Referenzwert 4 der 0-400 %, 8888, Von der Werkseinstellung
1484 | | Jstcharakteristik 9999 9999 PrCHG | - bweichende Parameter - -
Referenzwert 5 der 0-400 %, 8888, Initialisierung der
1485 Lastcharakteristik 9999 9999 IPM IPM-Parameter 0,12,14 0
Maximale AUTO Automatische . .
1486 | Frequenz der 0-590 Hz 60/50 Hz ® Parametereinstellung
Lastcharakteristik
- Pr.MD P‘arametergruppe 0)1,2 0
Minimale einstellen
1487 | Frequenz der 0-590 Hz 6 Hz

Lastcharakteristik

Anmerkungen zur Tabelle:

@O O®®E® ©®O00

Abhdngig von der Leistungsklasse des Frequenzumrichters
Die Einstellung ist abhdngig von der Spannungsklasse (200-V-Klasse/400-V-Klasse)

Die in Klammern angegebenen Parameternummern sind beim Einsatz der LCD-Bedieneinheit und der
Bedieneinheit FR-PUO7 gliltig.

Die Einstellung ist typabhangig. (FM-Typ/CA-Typ)
Die Einstellung ist nur beim CA-Typ verflgbar.
Die Einstellung, 60" ist nur bei Parameter Pr. 178 und die Einstellung,61” nur bei Parameter Pr. 179 moglich.
Die Einstellungen, 92, 93, 192 und 193" sind nur bei den Parametern Pr. 190 bis Pr. 194 mdoglich.

Die Einstellung ist nur bei der 400-V-Klasse verfligbar.
Die Einstellung ist nur bei der 200-V-Klasse verfligbar.
Der Einstellbereich oder die Werkseinstellung ist fiir das Standardmodell (inkl. FR-F800-E) verfligbar.
Der Einstellbereich oder die Werkseinstellung ist fiir das Modell mit separater Stromrichtereinheit.
Die Einstellung ist nur fiir das Standardmodell (inkl. FR-F800-E) verfligbar.
Die Einstellung ist nur fiir den FR-F800-E verfligbar oder wenn eine kompatible Option montiert ist.
Die Einstellung ist fur den FR-F800-E nicht verfiigbar.
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Anwendungsbeispiele (Férderband) Anhang

A.2

HINWEIS

A.2.1

Anwendungsbeispiele

In diesem Abschnitt werden anhand von Beispielen einige Anwendungsmaoglichkeiten von
Frequenzumrichtern gezeigt.

Die Schaltpldne zu den Beispielen dienen wie die in den Beispielen aufgefiihrten Parametereinstel-
lungen nur zur Erldauterung. Sie berlicksichtigen nicht die speziellen Gegebenheiten Ihrer Anwen-
dung.

Beachten Sie bei der Planung, Verdrahtung, Installation und Inbetriebnahme einer elektrischen
Anlage unbedingt die glltigen Bestimmungen und Richtlinien, insbesondere die VDE-Vorschriften.

Forderband

Frequenzumrichter werden oft zur Steuerung von Férderbandern zur Materialzufiihrung eingesetzt,
weil sie die Méglichkeit bieten, den Antrieb sanft zu beschleunigen und abzubremsen.

Drehzahl &

Beschleunigung Konstante Geschwindigkeit Verzégerung
Pr.7 Pr.8

Zur Realisierung des oben gezeigten Drehzahl/Zeit-Diagramms wird in diesem Beispiel ein Frequen-
zumrichter aus der Reihe FR-A800 oder FR-F800 eingesetzt:

Frequenzumrichter FR-A800/FR-F800

Material
Spannungsversorgung

s
I

Forderband

Sicherung

Drehzahl-
Sollwert

Start/Stopp-Signal aus externer Steuerung




Anhang

Anwendungsbeispiele

Das Forderband wird durch eine externe Steuerung (z. B. einer SPS) gestartet und angehalten. Mit ei-
nem Sollwertpotentiometer kann die Drehzahl des Antriebsmotors und damit die Geschwindigkeit
des Forderbandes verandert werden.

Drehzahl o

.

4 .
.7 Lin
.

L, ’ S-formig

7
’
2
’

|
|
|
|
e Beschleunigung
|

I
|
eare Beschleunigung

Zeit

»
1

Falls auch bei flachen Beschleunigungs-
und Verzdgerungsrampen das Férdergut
auf dem Band durch die Massentragheit
rutscht, kann dieses Problem durch eine
sogenannte S-férmige Beschleunigungs-
und Bremsrampe geldst werden (siehe
Abbildung links).

Zur Einstellung der Beschleunigungs-/Bremskennlinie wird der Inhalt des Parameter 29 von,,0” (line-
are Beschleunigung/Verzégerung) in, 1“ (S-férmige Beschleunigung/Verzégerung) gedndert.

Schaltbild
Motorschutzschalter
FR-A800/FR-F800
Qi
=
1
1 1
/AN JAY
Spannungs- ~—l> RiL1 u M
versorgung ) 1> S/L2 v
> T3 w A
PE '
\/ |
©\.T" L L=
I
PC
STR
Start/Stopp STF
Drehzahl- B 10
sollwert P1 2
5
pE_l__. ________________ @
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Anwendungsbeispiele Anhang

A.2.2

Hubantrieb

Diefolgende Abbildung zeigt die grundsatzliche Konfiguration zur Steuerung eines Hubantriebs, wie
erzum Beispiel bei Lastaufziigen oder Rolltoren verwendet wird. Damit die Last bei ausgeschaltetem
Motor nicht,absackt”, wird ein Motor mit mechanischer Bremse eingesetzt.

Bei Erreichen der Endpositionen wird der Motor durch Endschalter abgeschaltet. Danach kann er nur
noch in die entgegengesetzte Richtung bewegt werden.

Spannungsversorgung

Frequenzumrichter Motor mit Haltebremse
FR-A800/FR-F800

:I Sicherung

—

Heben

V7777777777

AL

ESU

ESO: Endschalter,,oben”
ESU: Endschalter,,unten”

Im Schaltbild auf der folgenden Seite erfolgt die Steuerung der mechanischen Bremse tiber die Klem-
men,RUN" Die Frequenz, bei der die Bremse geldst wird, kann Giber Parameter 13 eingestellt werden.




Anhang Anwendungsbeispiele

Schaltbild
KB Bremsgleichrichter
\I\ —
\ %
Bremse
- FR-A800/FR-F800
— T R/L1 U VAN
—_— > S/L2 \% M
—_— T/L3 W 3~ .
PE O | L
o ® SINF—Y___ <+
KB
K1 ESU
Senken e STR RUN O D o
Fieben =2 STF L‘ﬁ—‘ - 24vDC
BEE
o PC SE O

5 10
5 :
5

Drehzahlsollwert
(Hubgeschwindigkeit)

? ]

[
Senken |- K1§ Heben |_\
ESU 7‘ ESO

K1 |__| K2 |_

S
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Anwendungsbeispiele Anhang

A.2.3

PID-Regelung

Durch die integrierte PID-Regelung kénnen die Frequenzumrichter der Serien FR-A800 und FR-F800
fir Anwendungen in der Prozesstechnik, wie beispielsweise Durchfluss- oder Druckregelungen, ein-
gesetzt werden.

Der Sollwert wird dem Frequenzumrichter von extern (iber die Eingangsklemme 2 oder intern Giber
Parameter vorgegeben. Der Istwert wird dem Frequenzumrichter als analoges Signal von 4 bis 20 mA
Uber die Eingangsklemme 4 zugefiihrt.

Abhangig von der Differenz zwischen Soll- und Istwert (der Regelabweichung) verandert der Frequen-
zumrichter seine Ausgangsfrequenz (die Stellgréf3e der Regelung) selbsttatig und erreicht durch eine
Drehzahlerh6hung oder -reduzierung eine Annaherung des Istwerts an den Sollwert.

Die Wirkungsweise des Reglers (Vorwarts/Riickwarts) kann durch einen Parameter eingestellt werden.

Anwendung

Regelrichtung Verhalten des Reglers (am Beispiel einer Temperaturregelung)

Istwert > Sollwert: gro3e StellgroRe

Vorwarts Istwert < Sollwert: kleine Stellgro3e

Ansteuerung einer Kithlung

Istwert > Sollwert: kleine Stellgrof3e

Ruckwarts Istwert < Sollwert: gro3e StellgroBe

Ansteuerung einer Heizung

Die folgende Abbildung zeigt ein typisches Anwendungsbeispiel, bei dem der Druck in einem System
konstant gehalten werden soll. Die Applikation wird fiir den Frequenzumrichter FR-A800 beschrieben.

Die Sollwertvorgabe erfolgt in einer Variante durch ein externes Potentiometer und den Eingangs-
klemmen und in einer zweiten Variante durch Parameter.

Frequenzumrichter
FR-A800

S

7

GPOBOGEGOGETIIGEIGGTITIT5,

Spannungs-
versorgung

Y 7777777774

Sicherung

‘ Motor und Pumpe

—> ) Wasseraustritt

p Druckmessung

Wasserzufuhr




Anhang

Anwendungsbeispiele

Externe Sollwertvorgabe

Positive Logik

Spannungs-
versorgung 777 O L1/L2/L3  UVW
Start
Freigabe
PID-Regelung

Sollwertvorgabe

1kQ/2W

Frequenzumrichter

Wasseraustritt

Wasserzufuhr

Messwandler
(Druck in Stromsignal) 1

0 24V

Spannungsversorgung

fir Messwandler

Um die PID-Regelung mit der oben abgebildeten Schaltung zu realisieren, ist neben der Einstellung
der Grundparameter auch die Einstellung der folgenden Parameter notwendig:

Parameter

Bedeutung

Einstellung

180

Funktionszuweisung RL-Klemme

,14" (Freigabe der PID-Regelung)

128

Auswahl der Wirkrichtung der PID-Regelung

,20" (Rickwartslauf*)

* Bei einer Druckregelung muss die Drehzahl der Pumpe erhoht werden, wenn der Istwert kleiner als der Sollwert

ist.
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Anwendungsbeispiele

Anhang

Sollwertvorgabe durch Parameter
Bei derin der folgenden Abbildung dargestellten Schaltung wird der Sollwert tiber die Bedieneinheit

eingegeben und in einem Parameter gespeichert.

Positive Logik

Spannungs-
versorgung “#—

Start

Freigabe
PID-Regelung

Frequenzumrichter

uvw

Q L1/L2/L3

(Druck in Stromsignal) I

Wasserzufuhr

Wasseraustritt

Messwandler | P

0 24V

Spannungsversorgung
fur Messwandler

AuBer der Einstellung der Grundparameter ist fiir dieses Beispiel auch die Einstellung der folgenden

Parameter erforderlich:

Parameter Bedeutung Einstellung
180 Funktionszuweisung RL-Klemme ,14" (Freigabe der PID-Regelung)
128 Auswahl der Wirkrichtung der PID-Regelung  [,20” (Riickwartslauf*)
133 Sollwertvorgabe Uber Parameter 0 bis 100 %

* Beieiner Druckregelung muss die Drehzahl der Pumpe erhoht werden, wenn der Istwert kleiner als der Sollwert

ist.
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