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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen und/oder
technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese Dokumentation dient keinesfalls als
Ersatz fir die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fiir bestimmte
Verwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet werden. Jeder
Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollstindige Risikoanalysen, Bewertungen
und Tests der Produkte im Hinblick auf deren jeweils spezifischen Verwendungszweck vorzunehmen.
Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften oder verbundene Unternehmen sind fir
einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden Dokumentation verantwortlich oder kénnen
diesbeziiglich haftbar gemacht werden. Verbesserungs- und Anderungsvorschlage sowie Hinweise auf
angetroffene Fehler werden jederzeit gern entgegengenommen.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdriickliche und schriftliche
Genehmigung durch Schneider Electric weder in Teilen noch als Ganzes in keiner Form und auf keine
Weise, weder anhand elektronischer noch mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder fotokopiert
werden.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen,
landesspezifischen, regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen 2zu beachten. Aus
Sicherheitsgriinden und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten Systemdaten besser zu
gewahrleisten, sollten Reparaturen an Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen werden. Beim
Einsatz von Geraten flir Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderungen sind die relevanten
Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von Schneider Electric
genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten von Schneider Electric kann
Korperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden zur Folge haben!
© 2013 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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Energieeinsparungen
Die Regelung von Prozessen zur Drehzahlsteuerung ermdglicht erhebliche Energieeinsparungen, insbesondere bei
Pumpen- und Lifteranwendungen.

Seite 57, Betriebsd. bei LSP £ L 5 auf Seite 74 und Zuordnung Istwert PID F , F auf Seite 72.

Zudem ermdglichen einige Funktionen des ATV 12 eine Verbesserung dieser Einsparungen: Typ Motorsteuerung L E £ auf
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Wichtige Informationen

WICHTIG

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und sehen Sie sich das Gerat aufmerksam an, um sich vor Installation, Betrieb und Wartung
damit vertraut zu machen. Die nachstehend aufgefiihrten Warnmeldungen sind in der gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst
zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und Gefahren oder auf bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen
oder vereinfachen.

Dieses Symbol in Verbindung mit einem Gefahren- oder Warnhinweis kennzeichnet Stromgefahr, die bei Nichtbeachtung der
Anweisungen zu Korperverletzung fliihren kann.

Dieses Symbol kennzeichnet eine Sicherheitswarnung. Es verweist auf die mogliche Gefahr einer Kérperverletzung. Halten Sie
sich an alle Sicherheitshinweise in Verbindung mit diesem Symbol, um Korperverletzung und Todesfalle auszuschlief3en.

A GEFAHR

GEFAHR verweist auf eine direkte Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Tod oder schwere
Kérperverletzung zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Tod, schwere
Koérperverletzung und/oder Materialschaden zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht vermieden wird — Kérperverletzung und/oder
Materialschaden zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS ohne Verwendung des Gefahrensymbols verweist auf eine mogliche Gefahr, die — wenn sie nicht
vermieden wird — Materialschaden zur Folge haben kann.

HINWEIS

Der Begriff ,Umrichter” bezieht sich im Rahmen dieses Handbuchs auf das Steuerteil des Frequenzumrichters gemal NEC-Definition.

Elektrische Gerate durfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet werden. Schneider Electric Gbernimmt keine
Verantwortung fiir mégliche Folgen, die aus der Verwendung dieses Produkts entstehen.

© 2013 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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VorbereitungsmafRnahmen

Lesen Sie diese Anweisungen griindlich durch, bevor Sie Arbeiten an und mit diesem Umrichter vornehmen.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

» Die Arbeit an und mit diesem Antriebssystem darf nur durch entsprechend geschultes und autorisiertes Personal erfolgen, das
mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der gesamten zugehdrigen Produktdokumentation vertraut ist und eine
Sicherheitsschulung zur Erkennung und Vermeidung der involvierten Gefahren absolviert hat. Installation, Einstellung, Reparatur
und Wartung muissen von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

» Der Systemintegrator ist fur die Einhaltung aller relevanten lokalen und nationalen elektrotechnischen Anforderungen sowie aller
anderen geltenden Bestimmungen bezuglich der Schutzerdung samtlicher Gerate verantwortlich.

» Zahlreiche Bauteile des Produkts, einschlieBlich der gedruckten Schaltungen, werden Uber die Netzspannung versorgt. Nicht
beriihren! Verwenden Sie nur elektrisch isolierte Werkzeuge.

« Beriihren Sie bei angelegter Spannung keine ungeschirmten Bauteile oder Klemmen.

* Motoren kdnnen Spannung erzeugen, wenn die Welle gedreht wird. Sichern Sie vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem die
Motorwelle gegen Fremdantrieb.

» Bei Wechselspannung kann Spannung an nicht verwendete Leiter im Motorkabel ausgekoppelt werden. Isolieren Sie nicht
verwendete Leiter im Motorkabel an beiden Enden

« SchlieRen Sie die DC-Bus-Klemmen, die DC-Bus-Kondensatoren oder die Bremswiderstandsklemmen nicht kurz

» Vor der Durchfiihrung von Arbeiten am Antriebssystem:

- Unterbrechen Sie jegliche Spannungsversorgung.

- Bringen Sie ein Schild mit der Aufschrift ,NICHT EINSCHALTEN® an allen Leistungsschaltern an.

- Verriegeln Sie alle Leistungsschalter in der geéffneten Stellung.

- Warten Sie 15 Minuten, damit sich die DC-Bus-Kondensatoren entladen konnen. Die DC-Bus-LED kann nicht anzeigen, ob
keine DC-Bus-Spannung mehr anliegt. Diese kann 800 VDC Ubersteigen.

- Messen Sie die Spannung am DC-Bus zwischen den DC-Bus-Klemmen, um sicherzustellen, dass die Spannung unter 42
VDC liegt. Verwenden Sie hierzu einen Spannungsmesser mit der korrekten Bemessungsspannung.

- Wenn sich die Kondensatoren des DC-Busses nicht ordnungsgemaf entladen, wenden Sie sich an Ihre regionale Schneider
Electric-Vertretung. Das Produkt darf in diesem Fall weder repariert noch in Betrieb gesetzt werden.

* Montieren und schlieRen Sie alle Abdeckungen, bevor Sie die Spannungsversorgung einschalten.

Ein elektrischer Schlag kann zu Tod oder schwerer Koérperverletzung fiihren.

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

» Lesen Sie diese Anleitung vollstandig und sorgfaltig durch, bevor Sie den Umrichter installieren und betreiben.
« Anderungen der Parametereinstellungen miissen durch Fachpersonal erfolgen.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

A WARNUNG

GERATESCHADEN

Installieren Sie den Umrichter bzw. Zubehdrteile nicht und nehmen Sie sie nicht in Betrieb, wenn sie beschadigt sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!
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VorbereitungsmafRnahmen

A WARNUNG

VERLUST DER STEUERUNG

» Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans miissen mogliche Fehlerzustande der Steuerpfade berlicksichtigt und fir bestimmte
kritische Steuerfunktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach dem Ausfall eines Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden
kann. Beispiele kritischer Steuerfunktionen sind Notabschaltung (Not-Aus), Nachlaufstopp, Ausfall der Spannungsversorgung und
Neustart..

» Fur kritische Steuerfunktionen missen separate oder redundante Steuerpfade bereitgestellt werden.

» Systemsteuerpfade missen Kommunikationsverbindungen enthalten. Dabei miissen die Auswirkungen unvorhergesehener
Ubertragungsverzdgerungen oder Verbindungsstdrungen beriicksichtigt werden.

« Alle Vorschriften zur Unfallverhiitung und lokalen Sicherheitsbestimmungen beachten?

» Jede Implementierung des Produkts muss einzeln und sorgfaltig auf einwandfreien Betrieb getestet werden, bevor sie in Betrieb
genommen wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!

a. Fur die USA: Weitere Informationen finden Sie in der neuesten Ausgabe der Richtlinien NEMA ICS 1.1, ,Safety Guidelines for the Application, Installation, and
Maintenance of Solid State Control, sowie in der neuesten Ausgabe der Richtlinien NEMA ICS 7.1, ,Safety Standards for Construction and Guide for Selection,
Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems"*.

A VORSICHT

INKOMPATIBLE NETZSPANNUNG

Bevor Sie den Umrichter einschalten und konfigurieren, stellen Sie sicher, dass die Netzspannung mit der auf dem Typenschild des
Umrichters angegebenen Versorgungsspannung kompatibel ist. Bei nicht kompatibler Netzspannung kann der Umrichter beschadigt
werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!

Verwendung von parallel geschalteten Motoren.

Setzen Sie Typ Motorsteuerung L £ E (Seite 57) auf 5 E 4.

HINWEIS

GEFAHR VON MOTORSCHADEN

Der thermische Motorschutz ist durch den Umrichter nicht Ianger gegeben. Daher muss fiir den thermischen Schutz der einzelnen
Motoren eine Alternative bereitgestellt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!
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Aufbau der Dokumentation

Die folgenden technischen Dokumente zum Altivar 12 finden Sie auf der Website von Schneider Electric (www.schneider-electric.com).

Anleitung zur Schnellinbetriebnahme (s1A56149)

Die Anleitung zur Schnellinbetriebnahme beschreibt die Verdrahtung und Konfiguration des Umrichters fir einen schnellen und einfachen
Motorstart bei einfachen Anwendungen. Dieses Dokument wird mit dem Frequenzumrichter geliefert, einschliefllich eines Anhangs
(S1A58684) mit Angaben zu Kurzschlusskapazitaten (SCCR) und zum Schutz der Nebenstromkreise.

Benutzerhandbuch BBv285s2)

Diese Anleitung beschreibt die Installation, Inbetriebnahme, Bedienung und Programmierung des Umrichters.

Modbus-Kommunikationsanleitung (8Bv28590)

Diese Anleitung beschreibt die Montage, den Anschluss an den Bus oder das Netzwerk, die Signalisierung, die Diagnose und die
Konfiguration der kommunikationsspezifischen Parameter Gber die 7-Segment-LED-Anzeige.

Sie beschreibt aulerdem die Kommunikationsdienste des Modbus-Protokolls.

Diese Anleitung enthalt alle Modbus-Adressen. Sie erlautert den fir die Kommunikation spezifischen Betriebsmodus (Statustbersicht).

ATV12P-Installationsanleitung (8Bv28587)

Diese Anleitung beschreibt die Installation der Grundplatte des ATV12 Frequenzumrichters gemal den Akzeptanzbedingungen.

Datei mit Beschreibungen der ATV12 Parameter (8ev51917)

Alle Parameter sind in einer Excel-Datei unter Angabe folgender Daten gruppiert:
+ Code
* Name
* Modbus-Adressen
» Kategorie
» Lese-/Schreibzugriff
* Typ: numerisch mit Vorzeichen, numerisch ohne Vorzeichen, usw.
» Einheit
* Werkseinstellung
* Mindestwert
* Hochstwert
» Anzeige am integrierten 7-Segment-Bedienterminal
* Relevantes Menu
Die Datei bietet dem Anwender die Option, die Daten nach beliebigen Kriterien zu sortieren und anzuordnen..
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Weiterentwicklungen der Software

Seit seiner Markteinfiihrung wurden dem Altivar ATV 12 zusatzliche Funktionen hinzugefiigt. Die Softwareversion V1.2 wurde jetzt auf
V1.4 aktualisiert. Diese Dokumentation bezieht sich auf V1.4.
Die Softwareversion ist auf dem seitlich am Umrichter befestigten Typenschild angegeben.

Verbesserungen bei Version V1.2 gegenuiber V1.1

* Neues parameter:
- Ruhezustandsschwellwert (Offset) 5 L E. Siehe Seite 75.
- Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung L P . Siehe Seite 76.
- Zeitverzégerung Pl-Istwert-Uberwachungsfunktion £ F ;. Siehe Seite 76.
- Erkennungshysterese fir maximale Frequenz A P [I. Siehe Seite 76.
- Pl-Istwert-Uberwachung 1 F .. Siehe Seite 76.
- Fallback-Frequenz L F F. Siehe Seite 76.
- Zeitverzégerung vor dem automatischen Start bei Uberlastfehler F £ o. Siehe Seite 77.
- Zeitverzdgerung vor dem automatischen Start bei Unterlastfehler F £ .. Siehe Seite 78.
- Auswahl der Betriebsart 14 E . Siehe Seite 78.
- Startfrequenz der Hilfspumpe F o . Siehe Seite 78.
- Zeitverzogerung vor dem Starten der Hilfspumpe £ o n. Siehe Seite 78.
- Rampe fiir das Erreichen der Nenndrehzahl der Hilfspumpe ~ o . Siehe Seite 78.
- Stoppfrequenz der Hilfspumpe F o F. Siehe Seite 78.
- Zeitverzégerung vor dem Stoppbefehl der Hilfspumpe E o F . Siehe Seite 79.
- Rampe flr das Stoppen der Hilfspumpe r o F. Siehe Seite 79.
- Periode fir Nulldurchfluss-Erkennung ~ F d. Siehe Seite 79.
- Aktivierungsschwellwert fur Nulldurchfluss-Erkennung F F d. Siehe Seite 79.
- Offset flr Nulldurchfluss-Erkennung L F d. Siehe Seite 79.
* Neues Pumpenuntermend F 1 F - .Siehe Seite 77. Fur Pumpanwendungen.
* Neues, schnelles Umschalten zwischen den Konfigurationen DEZENTRAL und LOKAL mithilfe der eingebetteten Schaltflachen.
Siehe Seite 34.
* Neues verdrahtungsetiketten, LO+ und LO- anstelle von LO und CLO, Siehe Siete 18 und 19.

Verbesserungen bei Version V1.4 gegenuber V1.2

* Neues Mend:

- Ext. Fehler E E F -. Siehe Seite 98. Fur das Management externer Fehler Uber einen Logikeingang.
* Neue Parameter:

- Zuord. Ext. Fehler E E F. Siehe Seite 98.

- Verhalten des Umrichters bei Erkennung eines externen Fehlers vom Typ E F L . Siehe Seite 98.
* Neuer festgestellter Fehler:

- Externer Fehler von Logikeingang festgestellt £ F F /. Siehe Seite 112.

Diese Parameter werden zum Standard-Produktangebot des ATV12 hinzugefugt.
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Vorgehensweise zur Inbetriebnahme
(siehe auch Anleitung zur Schnellinbetriebnahme)

1. Empfang und Uberprufung des Frequenzumrichters

O Prifen Sie, ob die auf dem Etikett aufgedruckte Teilenummer mit der auf lhrer
Bestellung Ubereinstimmt.

O Entfernen Sie die Verpackung des Altivar und prifen Sie ihn auf eventuelle
Transportschaden.

2. Prufung der Netzspannung
O Prifen Sie, ob die Netzspannung mit dem Spannungsbereich
des Umrichters kompatibel ist (Seite 11).

3. Montage des Frequenzumrichters
O Montieren Sie den Umrichter gemal den
Anweisungen in dieser Anleitung (siehe Seite 13).

Die Schritte 2 bis 4 mussen O Montieren Sie ggf. auch die Optionen.

im spannungslosen
Zustand durchgefuhrt

T 4. Verkabelung des

Frequenzumrichters (siehe Seite 16)

O SchlieRen Sie den Motor an und achten
Sie darauf, dass die Motorschaltung der
Netzspannung entspricht.

O SchlieRen Sie die Netzversorgung an,
nachdem Sie sichergestellt haben, dass
keine Spannung anliegt.

O SchlieRen Sie das Steuerteil an.

5. Konfiguration des
Frequenzumrichters (siehe
Seite 32)

O Schalten Sie die
Spannungsversorgung des
Umrichters ein, ohne jedoch einen
Startbefehl zu erteilen.

O Stellen Sie die Motorparameter
(im Konf.-Modus) nur ein, wenn die
werkseitige Konfiguration des
Umrichters ungeeignet ist.

O Fahren Sie eine Motormessung
(Auto-Tuning) durch.

6. Start
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Inbetriebnahme - Einleitende Empfehlungen

Vor dem Einschalten des Umrichters

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

Stellen Sie sicher, dass alle Logikeingange inaktiv sind, um ein versehentliches Einschalten zu vermeiden.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

Vor der Konfiguration des Umrichters

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

» Lesen Sie diese Anleitung vollstandig und sorgfaltig durch, bevor Sie den Umrichter Altivar 12 installieren und betreiben.

+ Anderungen der Parametereinstellungen miissen durch Fachpersonal erfolgen.

+ Stellen Sie sicher, dass alle Logikeingdnge inaktiv sind, um ein versehentliches Einschalten beim Andern von Parametern zu
vermeiden.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

Verwendung des Umrichters mit einem Motor unterschiedlicher
Bemessungsleistung

Der Motor weist moglicherweise eine andere BaugroRRe auf als der Umrichter. Ist die BaugréRe des Motors geringer, ist keine spezifische
Berechnung erforderlich. Der Motorstrom muss auf den Parameter

Therm. Nennstrom . £ H (Seite 94) gesetzt werden. Ist die BaugréRe des Motors hdéher (um bis zu 2 Klassen, z. B. Verwendung eines
4 kW (5,5 HP)-Motors mit einem 2,2 kW (3 HP)-Umrichter), dann muss sichergestellt werden, dass der Motorstrom und die Ist-
Motorleistung die Nenndaten des Umrichters nicht tGiberschreiten.

Netzschiitz

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM FREQUENZUMRICHTER

» Eine haufige Betatigung des Netzschiitzes vermeiden, um einem vorzeitigem Verschleil der Filterkondensatoren vorzubeugen.
* Der Ein-/Ausschaltzyklus muss MEHR als 60 Sekunden betragen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!

Verwendung mit einem Motor geringerer BaugroBe oder ohne Motor

+ Gemal werkseitiger Einstellung ist Verlust Motorphase o P L (Seite 95) aktiviert (o P L istauf 4 E 5 gesetzt). Zur Uberpriifung des
Umrichters in einer Test- oder Wartungsumgebung, ohne dass auf einen Motor mit derselben Bemessungsleistung wie der Umrichter
umgestellt werden muss (nutzlich bei Hochleistungs-Umrichtern), Verlust Motorphase o F L deaktivieren (o P L ist auf n o gesetzt).

* Im Motorsteuerungs-Menu o - [ - den Parameter Typ Motorsteuerung L[ E E (Seite 57) auf 5 £ d setzen.

HINWEIS

GEFAHR VON MOTORSCHADEN

Der thermische Motorschutz durch den Umrichter ist nicht gegeben, wenn der Motornennstrom weniger als das 0,2-fache des
Umrichternennstroms betragt. In diesem Fall ist eine alternative Einrichtung fiir den thermischen Motorschutz vorzusehen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!
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Bemessungsdaten des Umrichters

Einphasige Versorgungsspannung: 100...120 V 50/60 Hz
Far dreiphasige Motoren mit 200/240 V Ausgangsleistung

Motor- Netzversorgung (Eingang) Umrichter (Ausgang) Bestellnummer  GroRe
Leistung gemaf Max. Netzstrom Schein- Max. Nenn- Max. Ubergangs- (2) 3)
Typenschild (1) leistung Verlust- strom strom flr
bei 100V  bei 120V leistung bei In 60 s 2s

Nennstrom

(1)
kW HP A A kVA W A A A
0,18 0,25 6 5 1 18 1,4 2,1 2,3 ATV12HO018F1 1C1
0,37 0,5 11,4 9,3 1,9 29 2,4 3,6 4 ATV12HO37F1 1C1
0,75 1 18,9 15,7 3,3 48 4,2 6,3 6,9 ATV12HO075F1 2C1

Einphasige Versorgungsspannung: 200...240 V 50/60 Hz
Far dreiphasige Motoren mit 200/240 V Ausgangsleistung

Motor- Netzversorgung Umrichter (Ausgang) Bestellnummer GrofRe
(Eingang) ) ) (3)
Leistung gemaf Max. Netzstrom Schein- Max. Nenn- Max. Ubergangs-
Typenschild (1) leistung Verlust- strom strom fir
bei 200 V bei 240 V leistung bei In 60s 2s
Nennstrom
(1)
kW HP A A kVA w A A A
0,18 0,25 3,4 2,8 1,2 18 1,4 2,1 2,3 ATV12H018M2 1C2
0,37 0,5 5,9 4,9 2 27 24 3,6 4 ATV12H037M2 1C2
0,55 0,75 8 6,7 2,8 34 3,5 5,3 5,8 ATV12H055M2 1C2
0,75 1 10,2 8,5 3,5 44 4,2 6,3 6,9 ATV12H075M2 1C2
1,5 2 17,8 14,9 6,2 72 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M2 2C2
2,2 3 24 20,2 8,4 93 10 15 16,5 ATV12HU22M2 2C2

Dreiphasige Versorgungsspannung: 200...240 V 50/60 Hz
Far dreiphasige Motoren mit 200/240 V Ausgangsleistung

Motor- Netzversorgung Umrichter (Ausgang) Bestellnummer GroRe
(Eingang) ) (2) 3)
Leistung gemaf Max. Netzstrom Schein- Max. Nenn- Max. Ubergangs-
Typenschild (1) leistung Verlust- strom strom fir
bei 200 V bei 240 V leistung bei In 60 s 2s
Nennstrom
)
kW HP A A kVA W A A A
0,18 0,25 2 1,7 0,7 16 1,4 2,1 2,3 ATV12H018M3 1C3
0,37 0,5 3,6 3 1,2 24 2,4 3,6 4 ATV12HO37M3 1C3
0,75 1 6,3 53 2,2 41 4,2 6,3 6,9 ATV12H075M3 1C3
1,5 2 11,1 9,3 3,9 73 7,5 11,2 12,4 ATV12HU15M3 2F3
2,2 3 14,9 12,5 5,2 85 10 15 16,5 ATV12HU22M3 2F3
3 4 19 15,9 6,6 94 12,2 18,3 20,1 ATV12HU30M3 3F3
4 5,5 23,8 19,9 8,3 128 16,7 25 27,6 ATV12HU40M3 3F3
(1)Die Nennleistungen und -strdme gelten fir eine Taktfrequenz von 4 kHz im (2) Beschreibung der Bestellnummer,

Dauerbetrieb. Die Taktfrequenz ist zwischen 2 und 16 kHz einstellbar.

Bei einer Taktfrequenz von (iber 4 kHz reduziert der Umrichter im Falle eines
Ubermafiigen Temperaturanstiegs die Taktfrequenz. Der Temperaturanstieg wird von
einem Sensor im Leistungsmodul iberwacht. Der Nennstrom des Umrichters sollte
jedoch reduziert werden (Deklassierung), wenn ein Dauerbetrieb mit Gber 4 kHz
erforderlich ist:

* 10% Deklassierung bei 8 kHz

* 20% Deklassierung bei 12 kHz

* 30% Deklassierung bei 16 kHz

(3)Beschreibung der BaugroRe

Beispiel: ATV12HU15M3

ATV12: Altivar 12;

H: Produkt auf Kiihlkorper;

U15: Nennleistung des Umrichters,
siche Parameter »n [ u auf Seite 41;
M3: Nennspannung des Umrichters,
sieche Parameter u L A L auf Seite 41.

2] LEl 13
Méogliche Werte 1 BaugréRe 1 Méogliche Werte F  Flach Méogliche Werte 1 100 V 1-phasig
2 Baugrole 2 C Kompakt 2 200V 1-phasig

3 BaugroRe 3

3 200V 3-phasig
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Abmessungen und Gewichte

ATV12HO018F1, 018M2, 037F1, 037M2, 037M3, 018M2, 018M3, 055M2, 075M2

2x@5 a b c G H H1 @ Fir | Gewicht
d . ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm Schrau- in kg
1 1 (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ben (Ib)
©
o \@)} (())11§l\F/I12 72 142 | 102,2 60 131 143 2x5 M4 0,7
9 (2,83) | (5,59) | (4,02) | (2,36) | (5,16) | (5,63) | (2x0,20) (1,5)
[ 018M3
Tooo
g - | G | _ 8277,\712 72 130 | 121,2 60 120 143 2x5 M4 0,8
y y (2,83) | (5,12) | (4,77) | (2,36) | (4,72) | (5,63) | (2x0,20) (1,8)
a 037M3
gggmg 72 130 | 131,2 60 120 143 2x5 M4 0,8
(2,83) | (5,12) | (5,17) | (2,36) | (4,72) | (5,63) | (2x0,20) (1,8)
075M3
ATV12HO075F1, U15M2, U22M2, U15M3, U22M3
2x@5 a b c G H H1 @ Fir | Gewicht
ATV12H | mm mm mm mm mm mm mm Schrau- in kg
(in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ben (Ib)
075E1 105 130 | 156,2 93 120 142 2x5 m 1,3
(4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2x0,20) (2,9)
U15M2 105 130 | 156,2 93 120 142 2x5 m 1,4
U22M2 | (4,13) | (5,12) | (6,15) | (3,66) | (4,72) | (5,59) | (2x0,20) (3,1)
a U15M3 105 130 | 131,2 93 120 143 2x5 m 1,2
U22M3 | (4,13) | (5,12) | (5,17) | (3,66) | (4,72) | (5,63) | (2x0,20) (2,6)
ATV12HU30M3, U40M3
a b c G H H1 (%] Fur Gewicht
Axds ATVI2H| mm | mm | mm | mm | mm | mm mm Schrau- | inkg
- (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) (in.) ben (Ib)
U3o0M3 140 170 | 141,2 | 126 159 184 4x5 M4 2,0
, U40M3 | (5,51) | (6,69) | (5,56) | (4,96) | (6,26) | (7,24) | (2 x 0,20) (4,4)
- c -
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Montage

Montage- und Temperaturbedingungen

> 50 mm

(2in)

> 50 mm|
(2in) ‘

Installieren Sie das Gerat vertikal mit einer Neigung von + 10°.

Bauen Sie den Umrichter nicht in der Nahe von Warmequellen ein.

Lassen Sie genigend Abstand, damit die Luftzirkulation fur die Kihlung von der Gerateunterseite bis zur
Oberseite gewahrleistet ist.

Freiraum vor dem Gerat: mindestens 10 mm (0,4 in)

Freiraum auf jeder Seite (dargestellt durch den Buchstaben ,d“ in der Grafik): mindestens 50 mm (2 Zoll). Bei der
Montage von Typ B (siehe unten in den Montagetypen) wird der Freiraum auf 0 mm (0 Zoll) reduziert.

Es wird empfohlen, den Wechselrichter auf eine leitfahige Unterlage Warme zu installieren.

Entfernen der Beluftungsabdeckung(en)

Einbauverfahren
Einbautyp A
>50 mm >50 mm
| (2in.) 11 (21in.)
— —
Einbautyp B

Einbautyp C
3 =50 mm 3 =50 mm
(2in.) | (2in.)
I | 10 | ! I

Freiraum > 50 mm (2 in.) auf jeder Seite, bei vorhandener Bellftungsabdeckung
Einbautyp A erlaubt den Betrieb des Umrichters bei Umgebungstemperaturen bis 50°C
(122°F) und and 40°C (104°F) fur UL.

Bei nebeneinander montierten Umrichtern sollten die Bellftungsabdeckungen entfernt
werden (Schutzart andert sich in IP20).

Freiraum > 50 mm (2 in.) auf jeder Seite. Bei einem Betrieb mit Umgebungstemperaturen
Uber 50°C (122°F) sollte die BelUftungsabdeckung entfernt werden. Die Schutzart andert
sich in IP20.

Diese Einbautypen erlauben den Betrieb des Umrichters bei einer Umgebungstemperatur von 50°C (122°F) und einer Schaltfrequenz von
4 kHz. Bei lUfterlosen Umrichtern ist eine Deklassierung erforderlich.
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Montage

Reduktionskurven

Reduktionskurven fur den Nennstrom (In) in Abhangigkeit von Umgebungstemperatur, Taktfrequenz und Einbautyp.

ATV12HOeeM2, ATV12HOeeM3, ATV12H018F1 bis ATV12H037F1

I/1n
100 % = = = = 40°C (104°F) Einbautypen A und C
S~ o 50°C (122°F) Einbautyp C Montage auf Metallplatte (1)
90 %
\ .
—— 40°C (104°F) Einbautyp B
80 % ==
~
~
70 %
=~ ~ — — 60°C (140°F) Einbautyp C Montage auf Metallplatte (1)
60 % —
~
~
50 % o~
2 4 6 8 10 12 14 16

Taktfrequenz in kHz

ATV12HUeeM2, ATV12H075F1, ATV12HU15M3 bis ATV12HU40M3
I/1n

100 % =

90 % =
= - — = 50°C (122°F) Einbautypen A, B und C

80 % e

70 % =1 __ — 60°C (140°F) Einbautypen A, B und C (1)

60 %

50 % =
2 4 <] 8 10 12 14 16
Taktfrequenz in kHz

Bei Zwischentemperaturen (beispielsweise 55°C (131°F)) sind die Werte von 2 Kurven zu interpolieren.
(1) nicht UL-anerkannt

Verfahren zur Messung der Busspannung

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

Lesen Sie die Sicherheitshinweise im Abschnitt ,Vorbereitungsmalinahmen® auf Seite 5 vollstandig und sorgfaltig durch, bevor Sie
dieses Verfahren durchfihren.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
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Montage

Installation der EMV-Platten

EMV-Montageplatte: GroRe 1 VW3A9523, GroRe 2 VW3A9524 oder GroRe 3 VW3A9525 sind

separat zu bestellen.

Die EMV-Platte mit den beiden mitgelieferten Schrauben am ATV12 befestigen, wie in den nachfolgenden Zeichnungen dargestellit.

GroRe 1, Platten-Bestellnummer VW3A9523:
ATV12H018F1, ATV12HO037F1, ATV12P037F1,
ATV12H018M2, ATV12e0eeM2, ATV12e0eeM3

0 D
' ool

ATVIZ. A

GroRe 2, Platten-Bestellnummer VW3A9524:
ATV12HO075F1, ATV12HUeeM2, ATV12eU15M3,
ATV12eU22M3

oJ

1. 2 Montageschrauben

2. 4 x M4-Schrauben zur Befestigung der
EMV-Klemmen

GroRe 3, Platten-Bestellnummer VW3A9525:
ATV12eU30M3 und ATV12e¢U40M3

o) Ny
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Verdrahtung

Empfehlungen

Verlegen Sie die Leistungskabel getrennt von Niedrigpegel-Signalsteuerkreisen (Naherungsschalter, SPS, Messgerate, Video, Telefon).
Verlegen Sie die Steuer- und Leistungskabel stets 90° Gberkreuz, sofern maéglich.

Schutz von Leistungs- und Steuerkreisen

Befolgen Sie die Empfehlungen zu Leiterquerschnitten gemaf nationalen Vorschriften und Richtlinien.
SchlieRen Sie vor dem Verdrahten der Leistungsklemmen die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den Ausgangsklemmen an
(siehe Zugang zu den Motorklemmen bei Verwendung geschlossener Kabelschuhe auf Seite 21).

Der Umrichter ist entsprechend den einschlagigen Sicherheitsrichtlinien zu erden. Umrichter des Typs ATV12ee0eM2 sind mit einem
internen EMV-Filter ausgestattet, was zu einem Ableitstrom von tber 3,5 mA fihren kann.
Wenn die Installationsvorschriften einen vorgeschalteten Schutz durch eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung vorsehen, missen Sie bei
einphasigen Umrichtern ein Gerat vom , Typ A“ und bei dreiphasigen Umrichtern ein Gerat vom , Typ B* verwenden. Wahlen Sie ein Gerat
mit folgenden Eigenschaften:
* Filterung hochfrequenter Strome
» Einer Verzdgerung, die ein Auslésen aufgrund der Ladung von Kapazitaten und Stérungskapazitaten beim Einschalten verhindert.
Diese Verzogerung ist bei 30-mA-Geraten nicht méglich. Wahlen Sie in diesem Fall Gerate, die unempfindlich gegenuber einer
unbeabsichtigten Auslésung sind, z. B. Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen mit Ableitstromschutz des Typs SI.
Wenn die Installation mehrere Umrichter umfasst, ist eine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung pro Umrichter vorzusehen.

Steuerung

Fir Steuer- und Sollwertleitungen empfiehlt es sich, ein abgeschirmtes und verdrilltes Kabel mit einem Verdrillungsschlag zwischen 25 und
50 mm (1 und 2 in.) zu verwenden, wie auf Seite 26 erlautert.

Lange der Motorkabel

Fir Motorkabel mit einer Lange tber 50 m (164 ft) bei abgeschirmten Kabeln und tber 100 m (328 ft) bei nicht geschirmten Kabeln bitte
Motordrosseln verwenden.
Die Bestellnummern flr Zubehorteile sind im Katalog angegeben.

Erdung des Gerits

Erden Sie den Umrichter gemaf lokalen und nationalen Vorschriften. Zur Einhaltung von Vorschriften hinsichtlich Ableitstrombegrenzung
ist moglicherweise ein Mindestleiterquerschnitt von 10 mm?2 (6 AWG) erforderlich.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

» Die Montageplatte des Umrichters muss vor dem Einschalten mit der Schutzerde verbunden werden.
» Verwenden Sie hierbei den bereitgestellten Anschlusspunkt fur die Erde, wie in der untenstehenden Abbildung veranschaulicht.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

A A GEFAHR

ATV12HO075F1, ATV12H075M2 UND ATV12H075M3 - AUF DURCHGEHENDE ERDUNG ACHTEN

Ein oxidierter Kiihlkrper kann eine Isolierschicht zur Montageplatte bilden. Beachten Sie unbedingt die empfohlenen
Erdungsanschlisse.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

@ o i « Stellen Sie sicher, dass der Widerstand der Erde ein Ohm oder

Tive | Cive | e

@ 1 ) t('P' i weniger betragt.

o T e » Wenn mehrere Umrichter geerdet werden, muss jeder Umrichter,
@19 @ @1 wie nebenstehend gezeigt, direkt verbunden werden.

Dive Diive | Dr ] + Schleifen Sie keine Erdungskabel ein und schalten Sie sie nicht in
.’_J_\ I ARE MY .
=/ L =/ L il Reihe.
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Verdrahtung

A WARNUNG

GEFAHR EINER BESCHADIGUNG DES UMRICHTERS

* Der Umrichter wird beschadigt, wenn die Netzspannung an die Ausgangsklemmen (U/T1, V/T2, W/T3) angelegt wird.

» Prifen Sie die elektrischen Anschlisse, bevor Sie den Umrichter unter Spannung setzen.

* Wenn Sie den Umrichter durch einen anderen Umrichter ersetzen, prufen Sie, ob die elektrischen Anschlisse am Umrichter den in
dieser Anleitung angegebenen Verdrahtungsanweisungen entsprechen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!

A WARNUNG

SCHUTZ GEGEN UBERSTROME

+ Die Schutzeinrichtungen gegen Uberstréme miissen korrekt aufeinander abgestimmt werden.

* Entsprechend dem ,Canadian Electrical Code“ sowie dem ,National Electricity Code“ (USA) muss flr den Schutz der
Nebenstromkreise gesorgt werden. Verwenden Sie die Sicherungen, die im mit dem Umrichter gelieferten Anhang zur Kurzanleitung
(S1A58684) empfohlen werden.

» SchlieRen Sie den Umrichter nicht an eine Netzeinspeisung an, deren Kurzschlusskapazitat den im mit dem Umrichter gelieferten
Anhang zur Kurzanleitung (S1A58684) aufgefiihrten Kurzschlussnennstrom des Umrichters Uberschreitet.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!
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Verdrahtung

Allgemeines Verdrahtungsschema

ATV12eeeefF1 Einphasiges Netz 100..120 V

ATV12e000M2

ATV12e000M3

R/L1

‘EEEEEE.
LITTTTTT
* (( (]
Quelle

(®)

(1)R1 Relaiskontakte zur Fernsignalisierung des Umrichterzustands, siehe Seite 52
Wenn der intermittierende Code o 5 F erscheint, setzen Sie Relais R1 auf F L E. Es kann an die vorgelagerte Schutzeinrichtung
angeschlossen werden, um eine Uberspannung im Umrichter zu vermeiden. In diesem Fall kann L o | fiir die Signalisierung anderer
Zustande des Umrichters verwendet werden, siehe Seite 53.

(2) Interne + 24 V — Quelle. Bei Verwendung einer externen Quelle (max. + 30 V =) die 0 V der Quelle mit der COM-Klemme verdrahten.
Nicht die + 24 V — Klemme am Umrichter verwenden.

(3) Sollwertpotenziometer SZ1RV1202 (2,2 k) oder vergleichbar (max. 10 kQ).

(4) Optionales Bremsmodul VW3A7005

(5) Optionaler Bremswiderstand VW3A7eee oder ein anderer zulassiger Widerstand. Die moglichen Widerstandswerte sind im Katalog
angegeben.

Hinweis:
+ Installieren Sie Uberspannungsableiter in allen induktiven Steuerschaltkreisen, die sich neben dem Umrichter befinden oder an den
gleichen Schaltkreis gekoppelt sind (Relais, Schaltschiitze, Magnetventile usw.).
» Die Erdungsklemme (griine Schraube) befindet sich im Vergleich zum ATV11 in der gegeniiber liegenden Position (siehe Etikett der
Drahtklemme).
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Verdrahtung

Verdrahtungsetiketten
ATV12HeeeF1

Eingang 120 V

R/ S/

L1 JL2N @

Ausgang 240 V

PAjPC|U |V | W
[+ /=m|m2]m3

O

@ Source

0-10Vdc x-20 mA
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA

ATV12HeeeM2

Eingang 240 V
R/ S/
L1 [L2N @

Ausgang 240 V

PAlPC|U |V | W
[+ /=1m|m2|ms

O

0-10Vdc x-20 mA
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA

ATV12HeeeM3

Eingang 240 V
R/|s/|T/

LifL2|Ls @
Ausgang 240 V

PAlPC|U |V | W
[+ /=|m|m|ms

O

I

I
@ sink “T -
@ source

@

E
[
[

—

0-10Vdc x-20 mA
0-5Vdc 0-10Vdc x-y mA
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Leistungsklemmen

Die Netzversorgung befindet sich an der Oberseite des Umrichters, die Motorversorgung an der Unterseite. Bei Verwendung abisolierter
Kabel ist der Zugang zu den Leistungsklemmen ohne Offnen der Drahtklemme mdglich.

Zugang zu den Leistungsklemmen

Zugang zu den Leistungsklemmen bei Verwendung abisolierter Kabel

s W

I ‘_'_'_'_'_,_,_,—-‘

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

Vor dem Einschalten der Spannungsversorgung die Drahtklemme wieder anbringen.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

A VORSICHT

VERLETZUNGSGEFAHR

Die Ausbrechzungen der Drahtklemme mit einer Zange entfernen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Koérperverletzung oder Materialschaden fiihren!

Zugang zu den Netzversorgungsklemmen zum Anschluss von geschlossenen
Kabelschuhen

Drahtklemme

_.--'—-:_zi..rs—-u-

SAAn 9|

A) IT-Jumper am ATV12ee00M2
B) Unter den Ausgangsklemmen befindliche Erdungsklemmen
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Leistungsklemmen

Zugang zu den Motorklemmen bei Verwendung geschlossener Kabelschuhe

Kenndaten und Funktionen der Leistungsklemmen

R/L1-S/L2-T/L3

Klemmen Funktion Fiir ATV12
L Erdungsklemme Alle Typen
R/L1 - S/L2/N Einphasig 100...120 V
R/L1 - S/L2/N Stromversorgung Einphasig 200...240 V

Dreiphasig 200...240 V

PA/+ + Ausgang (dc) zum Bremsmodul DC-Bus (sichtbare Teil der Drahtklemme) Alle Typen
PC/- — Ausgang (dc) zum Bremsmodul DC-Bus (sichtbare Teil der Drahtklemme) Alle Typen
PO Nicht verwendet

U/T1-VI/T2-W/T3 | Ausgange zum Motor Alle Typen

BBV28582 07/2018

21



Leistungsklemmen

Anordnung der Leistungsklemmen

ATV12H 018F1, 037F1, OeeM2, OeeM3

R/L1 |S/L2/IN —L—

PO | PA+ | PC/- | UMY

ViT2

WIT3

ATV12H 075F1, UeeM2, U15M3, U22M3

R/L1 |S/L2/N| TIL3

L

PO | PA% | PC/- | UMt | VIT2 | WITS
ATV12H U30M3, U40M3
rRL | sz | s | ==

PO | PA/+ | PC/- | U1

Anwendbarer
. . Empfohlener Anzugs-
Leiterquerschnitt . .
ATV12H 1) Leiterquerschnitt (2) | moment (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) Nm (Ib.in)
018F1
037F1 2 bis 3,5 2 0,8 bis 1
OeeM2 (14 bis 12) (14) (7,1 bis 8,9)
OeeM3
L:i‘?e V:e:grk;i:mer:itt Empfohlener Anzugs-
ATVA2H q(1) Leiterquerschnitt (2) moment (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) Nm (Ib.in)
075F1 3,5 bis 5,5 55 .
UseM2 (12 bis 10) (10) 1,2 bis 1,4
(10,6 bis
U15M3 2 bis 5,5 2 (14) fur U15M3 12,4)
u22M3 (14 bis 10) 3,5 (12) fur U22M3
Anwendbarer. Empfohlener Anzugs-
Leiterquerschnitt . .
ATV12H (1) Leiterquerschnitt (2) | moment (3)
mm? (AWG) mm? (AWG) Nm (Ib.in)
1,2 bis 1,4
Bigmg 5,5 (10) 5,5 (10) (10,6 bis
12,4)

(1)Der fettgedruckte Wert entspricht dem Mindestleiterquerschnitt zur Gewahrleistung der Sicherheit.
(2)Kupferkabel bei 75°C (167 °F) (Mindestleiterquerschnitt fur Einsatz bei Nennleistung)
(3)Empfohlener Wert bis Hochstwert.

22
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Steuerklemmen

Die Steuerkreise von den Leistungskabeln entfernt verlegen. Fur Steuer- und Sollwertleitungen empfiehlt es sich, ein abgeschirmtes und
verdrilltes Kabel mit einem Verdrillungsschlag zwischen 25 und 50 mm (1 und 2 in.) zum Anschluss der Abschirmung an die Erde zu

verwenden, wie auf Seite 26 erlautert.

Zugang zu den Steuerklemmen

Fir die Zugang zu den Steuerklemmen die Abdeckung 6ffnen.
Hinweis: Informationen zu den Funktionen der HMI-Tasten siehe ,HMI-Beschreibung® auf Seite 32.

Die Abdeckung kann mit
einer Plombe verschlossen

S

werden.

MoDBUS/VPES

.0+LO-COMLN,LIZ LIS LIl +24 W

Anordnung der Steuerklemmen

R1A  Schliekontakt (NO) des Relais
KDCDCDl |<D<DCD<D| R1B  Offnerkontakt (NC) des Relais
@20 g = 30 R1C  Bezugsleitungs-Pin des Relais
@ x o < COM Bezugsleitung der Analog- und Logik-E/A
Al1 Analogeingang
5V +5 VDC Versorgung vom Umrichter
AO1  Analogausgang
|CDCDCDCDCDCDCDCD| LO+  Logikausgang (Kollektor)
é 92353873 § RJ45 LO-  Bezugsleiter des Logikausgangs (Emitter)
O h COM  Bezugsleitung der Analog- und Logik-E/A
L1 Logikeingang
LI2 Logikeingang
LI3 Logikeingang
Hinweis: Zum Anschluss der Drahte | |4 Logikeingang
einen Schlitzschraubendreher (0,6 x 3,5) +24Vv  +24 VDC Versorgung vom Umrichter
verwenden. RJ45 Anschluss fiir SoMove-Software, Modbus-Netzwerk oder dezentrales Display.
ATV12 Steuerklemmen Anwendbarer Anzugsmoment (2)
Leiterquerschnitt (1) 9
mm? (AWG) Nm (Ib.in)
R1A, R1B, R1C 0,75 bis 1,5 (18 bis 16)
0,5 bis 0,6 (4,4 bis 5,3)
Andere Klemmen 0,14 bis 1,5 (26 bis 16)

(1) Der fettgedruckte Wert entspricht dem Mindestleiterquerschnitt zur Gewahrleistung der Sicherheit.

(2) Empfohlener Wert bis Hochstwert.
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Steuerklemmen

Kenndaten und Funktionen der Steuerklemmen

Bediente
rminal

Funktion

Elektrische Kenndaten

R1A

SchlieBkontakt (NO) des Relais

R1B

Offnerkontakt (NC) des Relais

R1C

Bezugsleitungs-Pin des Relais

Max. Schaltleistung:

*5mAfir24 V —

Maximale Schaltleistung:

* 2 A bei 250 V eine OVC Il und 2 A bei 30 V — bei induktiver Last
(cos = 0,4 und L/R =7 ms)

* 3 A bei 250 V eine OVC Il und 4 A bei 30 V — bei ohmscher Last
(cos ¢ = 1und L/R =0)

* Ansprechzeit: max. 30 ms

COM

Bezugsleitung der Analog- und Logik-E/A

Al

Analoger Spannungs- oder Stromeingang

* Auflésung: 10 Bits

* Genauigkeit: £ 1% bei 25°C (77°F)

* Linearitat: £ 0,3 % (des Maximalwerts)

* Abtastzeit: 20 ms £ 1 ms

Analoger Spannungseingang 0 bis +5 V oder 0 bis +10 V
(Hochstspannung 30 V), Impedanz: 30 kQ

Analoger Stromeingang x bis y mA, Impedanz: 250 Q

5V

+5 VDC Spannungsversorgung fir
Sollwertpotenziometer

* Genauigkeit: £ 5%
* Maximalstrom: 10 mA

AO1

Analoger Spannungs- oder Stromausgang (Kollektor)

* Auflésung: 8 Bits

» Genauigkeit: £ 1% bei 25°C (77°F)

* Linearitat: + 0,3 % (des Maximalwerts)

* Aktualisierungszeit: 4 ms (maximal 7 ms)

Analoger Spannungsausgang: 0 bis +10 V (Hochstspannung +1 %)
» Mindestausgangsimpedanz: 470 Q

Analoger Stromausgang: x bis 20 mA

» Maximale Ausgangsimpedanz: 800 Q

LO+

Logikausgang

» Spannung: 24 V (max. 30 V)

* Impedanz: 1 kQ, maximal 10 mA (100 mA bei Open-Kollektor)
* Linearitat: + 1%

* Aktualisierungszeit: 20 ms £+ 1 ms

LO-

Bezugsleiter des Logikausgangs (Emitter)

LI
LI2
LI3
LI4

Logikeingange

Programmierbare Logikeingange

» +24 VDC Spannungsversorgung (max. 30 V)

* Impedanz: mindestens 3,5 kQ

» Zustand: 0 bei <5V, Zustand 1 bei > 11 V (positive Logik)

» Zustand: 1 bei < 10 V, Zustand 0 bei > 16 V oder ausgeschaltet
(nicht verdrahtet) (negative Logik)

* Abtastzeit: <20 ms £ 1 ms.

+24V

+24 VVDC Versorgung vom Umrichter

+24 VDC —15 % +20 % Kurzschluss- und Uberlastschutz
Maximal verfiigbarer kundenseitiger Strom: 100 mA

24
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Steuerklemmen

Anschlussschemata der Steuerung

Der Parameter LI aktiv bei » P L (Seite 51) dient zur Anpassung des Betriebs der Logikeingange an die Technologie der programmierbaren
Steuerungsausgange.

» Setzen Sie den Parameter auf P o 5 fir den Betriebsmodus Quelle.

» Setzen Sie den Parameter auf n E L flr den Betriebsmodus Senke.

» Setzen Sie den Parameter auf E » E i fiir den Betrieb mit einer externen Senke.
Hinweis: Die Anderung wird erst nach dem néchsten Einschalten des Steuerteils wirksam.

Quelle - Verwendung einer externen Senke - Verwendung einer externen

Versorgung Versorgung
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Quelle - Verwendung einer internen
Versorgung

Senke - Verwendung einer
internen Versorgung

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

» Eine versehentliche Erdung der flir Sink-Logik konfigurierten Logikeingange kann zu einer unbeabsichtigten Aktivierung von
Umrichterfunktionen fiihren.

« Schutzen Sie die Signalleiter vor Schaden, die zu unbeabsichtigter Erdung des Leiters fiihren kdnnten.
» Befolgen Sie die Richtlinien gemal NFPA 79 und EN 60204 fir eine korrekte Erdung der Steuerschaltkreise.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
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Verdrahtung

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV), Verdrahtung

Prinzipien und Sicherheitsvorkehrungen

WICHTIG: Die hochfrequente Erdung mit Potenzialausgleich von Frequenzumrichter, Motor und Kabelabschirmung entbindet nicht davon,
die Schutzleiter (PE) (griin-gelb) mit den entsprechenden Anschlussklemmen an jeder Einheit zu verbinden. Hierzu sind die folgenden
Punkte zu beachten:

» Erdverbindungen zwischen Frequenzumrichter, Motor und Kabelabschirmung miissen mit hochfrequentem Potenzialausgleich
ausgestattet sein.

» Bei Verwendung eines abgeschirmten Kabels fir den Motor ein Kabel mit 4 Leitern wéhlen, von denen einer als Erdungsanschluss
zwischen Motor und Umrichter dient. Der Querschnitt des Erdungsleiters ist entsprechend den lokalen und nationalen Vorschriften
zu wahlen. Diese Abschirmung kann an beiden Enden geerdet werden. Diese Abschirmung kann ganz oder teilweise in Form von
Metallrohren oder -kanélen ausgefihrt werden, solange keine Unterbrechung der Erdverbindungen auftritt.

» Bei Verwendung eines abgeschirmten Kabels fiir dynamische Bremswiderstéande (DB) ein Kabel mit 3 Leitern wahlen, von denen
einer als Erdungsanschluss zwischen dynamischem Bremswiderstand und Umrichter dient. Der Querschnitt des Erdungsleiters ist
entsprechend den lokalen und nationalen Vorschriften zu wahlen. Diese Abschirmung kann an beiden Enden geerdet werden. Diese
Abschirmung kann ganz oder teilweise in Form von Metallrohren oder -kanalen ausgefiihrt werden, solange keine Unterbrechung der
Erdverbindungen auftritt.

» Bei Verwendung eines abgeschirmten Kabels fur die Steuersignale kdnnen beide Enden der Abschirmung geerdet werden, wenn die
durch das Kabel verbundenen Geréate nahe beieinander stehen und die Erdungen potenzialausgeglichen sind. Wenn das Kabel an
Gerate mit moglicherweise unterschiedlichem Erdungspotenzial angeschlossen ist, die Abschirmung nur an einem Ende erden, um
den Fluss hoher Strédme in der Abschirmung zu vermeiden. Die Abschirmung am ungeerdeten Ende kann Uber einen Kondensator
(z. B.: 10 nF, 100 V oder hoher) geerdet werden, um einen Pfad fur das hoherfrequente Rauschen zu schaffen.

» Die Steuerkreise von den Leistungskreisen entfernt verlegen. Fiir Steuer- und Sollwertkreise ein abgeschirmtes und verdrilltes Kabel
mit einem Verdrillungsschlag zwischen 25 und 50 mm 1 und 2 in) verwenden.

» Eine maximale Trennung zwischen dem Leistungskabel (Netzversorgung) und dem Motorkabel sowie zwischen den Steuerkabeln
und jeglichen Leistungskabeln sicherstellen.

» Die Motorkabel missen mindestens 0,5 m (20 in) lang sein.

+ Keinen Uberspannungsschutz oder Kondensatoren mit Korrekturfaktor am Ausgang des Umrichters verwenden.

» Bei Verwendung eines zusatzlichen Eingangsfilters muss dieser méglichst nahe am Umrichter montiert und tber ein nicht
abgeschirmtes Kabel direkt an das Netz angeschlossen werden. Der Anschluss am Umrichter erfolgt Uber das Ausgangskabel des

Filters.

» Hinweise zur Installation der optionalen EMV-Platte und zur Einhaltung der Richtlinie IEC 61800-3 finden Sie im Abschnitt ,Installation
der EMV-Platten® und in den Anweisungen, die den EMV-Platten beiliegen.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

» Die Kabelabschirmung nur an den Anschlissen zur Erde an den Metallkabeldurchfiihrungen und unter den Erdungsklemmen
freilegen.
« Sicherstellen, dass die Abschirmung nicht mit spannungsfiihrenden Komponenten in Beriihrung kommen kann.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
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Verdrahtung

Installationsschema (Beispiel)

1. Nicht geschirmte Leiter fur den Ausgang der Stérmelderelais kontakte.

2. EMV-Platte (nicht im Lieferumfang des Umrichters enthalten) wie im Schema gezeigt anbringen.
3. PA- und PC-Klemmen zum DC-Bus des Bremsmoduls.

4. Abgeschirmtes Kabel zum Anschluss der Steuer-/Signalverdrahtung.
Fiir Anwendungen, die mehrere Leiter erfordern, kleine Querschnitte verwenden (0,5 mm?, 20 AWG).
Sie muss ununterbrochen sein, und etwaige zwischenliegende Anschlussklemmen missen sich in EMV-geschirmten Metallgehausen
befinden.

5. Abgeschirmtes Kabel fir den Anschluss an den Motor mit Abschirmung, die an beiden Enden an die Erde angeschlossen ist.
Sie muss ununterbrochen sein, und etwaige zwischenliegende Anschlussklemmen miissen sich in einem EMV-geschirmten
Metallgehause befinden. Der Schutzleiter (PE) (griin-gelb) des Motorkabels muss an das geerdete Gehause angeschlossen werden.

6. Erdungsleiter, Querschnitt 10 mm? (6 AWG) gemal} Richtlinie IEC 61800-5-1.
7. Leistungseingang (nicht geschirmtes Kabel)

Die Abschirmung von Kabel 4 und 5 moglichst nahe am Umrichter anbringen und erden:
» Die Abschirmung freilegen.
» Kabelschellen geeigneter Grofie zur Befestigung am Gehause um die Abschnitte legen, an denen die Abschirmung freigelegt wurde.
Die Abschirmung muss fest an der Metallplatte angebracht sein, sodass der Bertihrungskontakt sichergestellt ist.
» Schellentyp: Edelstahl (mit der optionalen EMV-Platte geliefert).
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Verdrahtung

EMV-Bedingungen fur den ATV12eee0M2

Die EMV-Kategorie C1 ist erreicht, wenn die Lange der abgeschirmten Kabel maximal 5 Meter (16,4 ft) betragt.
Die EMV-Kategorie C2 ist erreicht, wenn die Lange der abgeschirmten Kabel maximal 10 Meter (32,8 ft) betragt.

Interner EMV-Filter am ATV12ee00M2

Alle Umrichter des Typs ATV12eeeeM2 sind mit einem integrierten EMV-Filter ausgestattet. Als Resultat entstehen Ableitstrome gegen
Erde. Wenn der Ableitstrom die Kompatibilitat mit lhrer Installation (Fehlerstrom-Schutzeinrichtung 0.3.) beeintrachtigt, kdnnen Sie den
Ableitstrom durch Offnen des IT-Jumpers verringern, wie nachstehend gezeigt. Bei dieser Konfiguration ist die elektromagnetische
Vertraglichkeit nicht garantiert.

HINWEIS

VERKURZTE NUTZUNGSDAUER DES UMRICHTERS

Wenn bei Nennwerten des ATV12eeeeM?2 die Filter nicht angeschlossen sind, darf die Taktfrequenz 4 kHz nicht Gberschreiten.
Hinweise zur Einstellungen finden Sie im Abschnitt Gber die Taktfrequenz 5 F ~ auf Seite 59.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschéaden fiihren!

Normale
(Filter angeschlossen)

IT-System
(Filter nicht
angeschlossen)
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Checkliste

Lesen Sie sorgfaltig die Sicherheitshinweise in der Benutzerhandbuch und im Katalog. Priifen Sie vor Einschalten und Betrieb des
Umrichters die folgenden Punkte in Bezug auf die mechanische und elektrische Installation.
Die vollstandige Dokumentation finden Sie unter www.schneider-electric.com

1. Mechanische Installation

* Hinweise zu Einbautypen des Umrichters und Empfehlungen zur Umgebungstemperatur finden Sie in den Anweisungen unter
Montage- und Temperaturbedingungen auf Seite 13. Finden

« Installieren Sie den Umrichter wie angegeben vertikal, siehe Anweisungen unter Montage- und Temperaturbedingungen auf Seite 13.

» Die Verwendung dieses Umrichters muss gemaR den in der Richtlinie 60721-3-3 beschriebenen Umgebungsbedingungen und
gemal den im Katalog angegebenen Werten erfolgen.

* Installieren Sie die fir lnre Anwendung erforderlichen Optionen, siehe Katalog.

2. Elektrische Installation

» Erden Sie den Umrichter, Siehe hierzu Erdung des Gerats auf Seite 16.

» Stellen Sie sicher, dass die Eingangsspannung der Nennspannung des Umrichters entspricht, und schlieen Sie die Netzversorgung
an, wie im Allgemeines Verdrahtungsschema auf Seite 18 dargestellt.

» Vergewissern Sie sich, dass geeignete Eingangssicherungen und ein Leistungsschalter gemafl den Angaben im mit dem Umrichter
gelieferten Anhang (S1A58684) verwendet werden.

» Verdrahten Sie die Steuerklemmen gemaf den Anforderungen. Siehe Steuerklemmen auf Seite 23. Trennen Sie die Leistungs- und
Steuerkabel gemaR den Vorschriften zur EMV-Kompatibilitat auf Seite 26.

* Die Umrichter des Typs ATV12ee0eM2 sind mit einem integrierten EMV-Filter ausgestattet. Der Ableitstrom kann mit Hilfe des IT-
Jumpers verringert werden, wie im Absatz ,Interner EMV-Filter am ATV 12eeeeM2“ auf Seite 28 beschrieben.

» Stellen Sie sicher, dass die Motoranschliisse der Spannung entsprechen (Stern, Delta).

3. Betrieb des Umrichters

» Schalten Sie den Umrichter ein. Beim erstmaligen Einschalten wird die Standardmotorfrequenz b F ~ (Seite 45) angezeigt. Prifen
Sie, ob die durch den Parameter festgelegte Frequenz & F ~ (die Werkseinstellung lautet 50 Hz) der Frequenz des Motors entspricht.
Siehe Erstmaliges Einschalten auf Seite 34. Danach wird beim Einschalten jeweils - 4 4 am HMI angezeigt.

» Unter ,MyMenu* (oberer Teil des KONF-Modus) kdnnen Sie den Umrichter fir die meisten Anwendungen konfigurieren (siehe Seite 45).

» Ruckkehr zur Werks-/gespeicherten Konfiguration F L 5 auf Seite 46 ermdglicht ein Ricksetzen des Umrichters auf die
Werkseinstellungen.
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Werkseitige Konfiguration

Werkseinstellungen des Umrichters

Der Altivar 12 ist werkseitig auf die haufigsten Betriebsbedingungen eingestellt (Motornenndaten gemal Umrichternenndaten):

» Anzeige: Umrichter bereit (- d4 4) im Stillstand oder Motorfrequenz-Sollwert im Betrieb.

+ Automatische Anpassung der Auslauframpe im Falle von Uberspannung beim Bremsen

» Kein automatischer Wiederanlauf nach Ldschen einer festgestellten Stérung

* Logikeingange:
- LI1: Rechtslauf (2-Draht-Steuerung bei Ubergang)
- LI2, LI3, LI4: keine Zuweisung

» Logikausgang: LO1: keine Zuweisung

» Analogeingang: Al1 (0 bis + 5 V) Frequenzsollwert

» Relais R1: Der Kontakt 6ffnet sich, wenn ein Fehler festgestellt wird (oder Ausschalten des Umrichters)

» Analogausgang AO1: keine Zuweisung

Code Beschreibung Wert Seite
bLFr Standardmotorfrequenz 50 Hz 45
unbS Nennspannung Motor 230V 57
ACLC Hochlaufzeit 3 Sekunden 64
dEL Auslaufzeit 3 Sekunden 64
LSF Kleine Frequenz 0 Hz 45
89
HSF GroRRe Frequenz 50 Hz 90
CEE Typ Motorsteuerung Standardgesetz 57
uFr RI-Kompensation 100% 58
1Eh Therm. Nennstrom entspricht dem Motornennstrom (Wert je nach BaugroRe des Umrichters) 94
5dC | DC-Auto Bremsg 1 0,7 x Nennstrom des Umrichters fiir 0,5 Sekunden 67
SFr Taktfrequenz 4 kHz 59

Wenn die oben genannten Werte mit der Anwendung vereinbar sind, kann der Umrichter ohne Modifizierung der Einstellungen eingesetzt

werden.

Verdrahtungsschema fiir werkseitige Voreinstellungen des Umrichters

ATV12ee0eM3

Dreiphasiger

Motor

Quelle

(1) R1 Relaiskontakte zur Fernsignalisierung des Umrichterzustands.
(2) Interne + 24 V — Quelle. Bei Verwendung einer externen Quelle (max. + 30 V =) die 0 V der Quelle mit der COM-Klemme verdrahten.
Nicht die + 24 V — Klemme am Umrichter verwenden.

(3) Sollwertpotenziometer SZ1RV1202 (2,2 k2) oder vergleichbar (max. 10 kQ).
(4) Rechtslauf

30
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Grundlegende Funktionen

Stormelderelais, Entriegelung

Das Stormelderelais R1 ist geschlossen, wenn der Umrichter eingeschaltet ist und keine Stérung aufweist. Im Fehlerfall oder bei
Unterbrechung der Spannungsversorgung zum Umrichter fallt der Kontakt ab.

Die Entriegelung des Umrichters nach einem Fehler geschieht wie folgt:
» durch Abschalten und Abwarten bis zum Erléschen der Anzeige und anschlieBendes Wiederanschalten des Umrichters,
+ automatisch in den unter ,Aut. Wiederanlauf* (MenU F L E -, Aut. Wiederanlauf A £ ~ auf Seite 91 auf 4 £ 5 gesetzt) beschriebenen
Fallen
» durch einen Logikeingang, der der Reset-Funktion zugeordnetist (Menu F L E -, Fehlerreset - 5 F auf Seite 91 auf LeH eingestellt).

Thermischer Schutz des Umrichters

Der thermische Schutz erfolgt durch einen in das Leistungsmodul integrierten PTC-Fuhler.

Beluftung der Umrichter

BaugréRen bis 0,75 kW (1 HP) sind nicht mit einem Lifter ausgestattet. Der Lifter lauft nur dann, wenn der thermische Zustand des
Umrichters eine Belliftung erforderlich macht.

Thermischer Schutz des Motors

Funktion:

Thermischer Schutz durch Berechnung von 2.

Hinweis: Der Speicher des thermischen Motorzustandes wird beim Abschalten des Umrichters auf Null zurlickgesetzt, wenn Speicher Mot
THR M E 1 auf Seite 94 nicht auf 4 E 5 gesetzt ist.

HINWEIS

GEFAHR VON MOTORSCHADEN

Unter folgenden Bedingungen ist ein externer Motoruberlastschutz erforderlich:

« Wiedereinschalten des Produkts, da kein Speicher des thermischen Zustands des Motors vorhanden ist.
» Paralleler Betrieb mehrerer Motoren

» Betrieb von Motoren, deren Nennstrom weniger als das 0,2-fache des Umrichternennstroms betragt

* Verwendung von Motorumschaltung

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschéaden fiihren!

HINWEIS

UBERHITZUNG DES MOTORS

» Dieser Umrichter liefert keinen vollstédndigen thermischen Motorschutz.

* Zum Schutz samtlicher Drehzahlen und Lastzusténde ist méglicherweise ein Temperaturfiihler im Motor erforderlich.

» Wenden Sie sich bezlglich der thermischen Kapazitaten an den Motorhersteller, wenn ein Betrieb iber den gewlinschten
Drehzahlbereich hinaus geht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!
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Programmierung

HMI-Beschreibung

Funktionen der Anzeige und der Tasten

IJJ m ||]I| an -

e oo
I
\,].

pPwnhp

9.

Werte-LED (a) (b).

Lade-LED

Einheiten-LED (c)

ESC-Taste: Dient zum Verlassen eines MenUs oder Parameters
oder zur Ruckkehr vom angezeigten Wert zum zuletzt
gespeicherten Wert. Bei LOKALER Konfiguration kénnen Sie
zwischen Steuer-/Programmiermodus umschalten, indem Sie
die ESC-Taste 2 Sekunden gedrickt halten.

Taste STOP/RESET: Stoppt den Motor (kann durch die
Frontklappe verborgen sein, wenn die Funktion deaktiviert ist).
Hinweis: Siehe Anweisungen zum Entfernen der Abdeckung
fur ,,RUN/STOP*. Dient zum Ricksetzen eines festgestellten
Fehlers.

. Taste RUN: Startet den Umrichter in der LOKALEN Konfiguration

und in der DEZENTRALE Konfiguration, wenn die Funktion
konfiguriertist (kann durch die Frontklappe verborgen sein, wenn
die Funktion deaktiviert ist).

. Drehrad

- Fungiert als Potenziometer in der LOKALEN Konfiguration und

in der DEZENTRALE Konfiguration, wenn die Funktion

konfiguriert ist.

- Zur Menlinavigation (Drehen im oder entgegen dem
Uhrzeigersinn)

- und Auswahl / Bestatigung (Drucken). ENT

Diese Aktion wird durch folgendes Symbol dargestelit:

. Taste MODE

Dient zum Umschalten zwischen Steuer-/Programmiermodus.
Indem Sie die MODE-Taste 3 Sekunden gedruckt halten,
schalten Sie zwischen der DEZENTRALEN und der LOKALEN
Konfiguration um.

Die MODE-Taste ist nur bei gedffneter HMI-Klappe zuganglich.
LED KONFIGURATIONS-Modus (b)

10. LED UBERWACHUNGS-Modus

11. LED REFERENZ-Modus

12. 4 x 7-Segment-Anzeige

Hinweis: In der LOKALEN Konfiguration blinken die drei LEDs 9, 10
und 11 im Programmiermodus gleichzeitig und dienen im
Steuerungsmodus als LED-Chaser.

(a) Leuchtet als Hinweis auf die Anzeige eines Werts. Beispiel: 0.5 steht fir ,0,5%
(b)Beim Andern eines Wertes leuchten die LED fiir Konfigurations-Modus und die Werte-LED permanent.
(c) Leuchtet als Hinweis auf die Anzeige einer Einheit. Beispiel: AMP steht fir ,Ampere*.

32
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Programmierung

Dezentrale Steuerung

Die dezentrale Bedienung und Programmierung des HMI ist liber das optionale dezentrale Terminal, Teilenummer VW3A1006, mdglich.
Die Abmessungen lauten 70 mm (2,76 in) x 50 mm (1,96 in).

REF Value
MON
CONF Unit

MODE A
ENT

ESC v

@ o (SRR
REV RESET

Hinweis: Das angeschlossene dezentrale Display zeigt eine exakte Kopie der Umrichteranzeige an und ist vollstandig interaktiv mit dem

eingebetteten Tastenfeld.

Hinweis: Legen Sie fiir das Bedienterminal folgende Werte fest:
- Modbus-Geschwindigkeit = 19,2 Kbit/s (siehe E b )
- Modbus-Format = 8E1, 8 Bit, gerade Paritat, 1 Stoppbit (siehe E F o)
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Programmierung

Erstmaliges Einschalten

Beim erstmaligen Einschalten werden Sie aufgefordert, den Parameter Standardmotorfrequenz & F ~ auf Seite 45 einzustellen. Beim
nachsten Einschalten erscheint die Meldung ~ d 4. Der Betriebsmodus kann dann Uber die Taste MODE gewahlt werden, wie unten
beschrieben.

Menustruktur

Die Meniis und Parameter sind in drei Untermeniis (Modi) eingeteilt: Referenz - E F (Seite 37), Uberwachung Mo~ (Seite 38) und
Konfiguration [ o n F (Seite 44). Die Umschaltung zwischen diesen Modi ist jederzeit (iber die MODE-Taste oder das Navigationsrad
mdglich. Ein erstmaliges Driicken der MODE-Taste dient zum Wechsel von der aktuellen Position zum obersten Meni. Ein zweites Driicken
dient zum Wechsel in den nachsten Modus.

[Konfigurationen DEZENTRAL] [Konfigurationen LOKAL]
35 S[oc |7 bt o
s[F=7] — B . : G§ ray |° 2s ; rdv |,
SIC; L) 1 re ® @
‘u 3s
=]
® ® ®
%
Z 8 x4
[SPEED REFERENCE] [MONITORING] [CONFIGURATION]

Benutzerspezifische Menueinstellung mit SoMove

Die werkseitigen Einstellungen des ATV12 ermdglichen einen Betrieb des Umrichters mit den meisten Anwendungen. Sie kdnnen mit Hilfe
der SoMove-Software die Menis ,MyMenu“ und ,FULL" (Gesamt) im Modus [ o n F (siehe Seite 44) benutzerspezifisch einstellen, indem
Sie festlegen, welche Meniis und Parameter fiir den Benutzer verborgen oder sichtbar sind. Nach erfolgter Einstellung kdnnen Sie die
Konfiguration durch Anschluss des ATV12 an lhren PC oder uber den Multi-Loader bzw. den Simple-Loader auf den Umrichter
herunterladen.

SoMove kann zum Betrieb des Umrichters bei Tests und bei der Inbetriebnahme verwendet werden.

W SoMove .oy  Beschreibung Bestell-Nr.
SoMove SoMove -
— . . USB/RJ45-Kabel TCSMCNAM3MO002P
(] [t Simple-Loader Tool VW3A8120
R —— Multi-Loader Tool VW3A8121
1] | estonine |
Bluetooth-Adapter VW3A8114
Eﬁ Open an exisfing project

@mn |

Weitere Informationen finden Sie in der SoMove Online-Hilfe.
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Aufbau der Parametertabellen

Nachfolgend ist der Aufbau der Tabellen mit Angabe der Modi, Abschnitte, MenUls, Untermenis und Parameterbeschreibungen dargestellt.
Hinweis: Parameter, deren Code das Zeichen () beinhaltet, kénnen bei laufendem oder gestopptem Motor geandert werden.

Beispiel:

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)
O—— t ()

Code Name/Beschreibung Einstell- Werks-
bereich einstellung
@—1 Fun- Menii ,,Funktionen® 4—@
(4 ree- Menii ,,Steuerung® «——()
@ > Flo [ Zuweisung Vor-Ort-Betrieb 4—@ no
(O - 0 Nein «———(10)
L +H O L1h
LZ2H O L2h
L 3H O L3h
LYH O L4h
1. Name des Modus 6. Werte-Code
2. Name des Abschnitts, sofern vorhanden 7. Name des Menis
3. Menu-Code auf der 4-stelligen Anzeige, gefolgt von einem ,-* 8. Name des Untermenis
4. Untermeni-Code auf der 4-stelligen Anzeige, sofern 9. Parameterbeschreibung
vorhanden
10. Mdgliche(r) Wert(e) / Zustand des Parameters, sofern
5. Parameter-Code vorhanden.
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Tabelle zur Funktionskompatibilitat
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2522852
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SR 398 =2
S| x| E|IO| S| =
Sl AlE|le € 5 2
(] —_— [&) > B [&] —
S || < W|o|w
Vorwahlfrequenz (Seite 70) t
PID-Regler (Seite 72) L4
Schrittbetrieb (Seite 68) |0 -
Auto GS Bremsung (Seite 67) t t
Einfangen im Lauf (Seite 92) -
Schnellhalt (Seite 66) t
Freier Auslauf (Seite 66) |1«
El Inkompatible Funktionen Kompatible Funktionen I:l Nicht anwendbar

Prioritatsfunktion (Funktion, die gleichzeitig aktiv sein kann)

‘ +— [ 1 | Die mit dem Pfeil gekennzeichnete Funktion hat Vorrang vor der anderen Funktion.

Stopp-Funktionen haben Vorrang vor Fahrbefehlen.
Frequenzsollwerte Uber Logikbefehle haben Vorrang gegentiber Analogsollwerten.
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Referenzmodus rEF

Der Referenzmodus dient zur Uberwachung und, wenn die lokale Steuerung aktiviert ist (Sollwertkanal 1 F - | auf Seite 45 auf A 1w |

eingestellt), zur Einstellung des Istwerts durch Betatigung des Drehrads.

Wenn die lokale Steuerung aktiviert ist, fungiert das Drehrad am HMI als Potenziometer zur Erhdhung/Verringerung des Sollwerts innerhalb
der durch andere Parameter (LSP oder HSP) vorgegebenen Toleranzen. Die Anderung des Sollwerts muss nicht durch Driicken der ENT-

Taste bestatigt werden.

Wenn der lokale Befehlsmodus unter Verwendung von Befehlskanal 1 [ d | (Seite 63) deaktiviert wird, dann werden nur Sollwerte und
Einheiten angezeigt. Der Wert ist schreibgeschiitzt und kann nicht tiber das Drehrad geandert werden (der Sollwert wird nicht langer durch

das Drehrad, sondern durch einen Analogeingang (Al) oder eine andere Quelle vorgegeben).
Der angezeigte Istwert ist von der Auswahl unter Sollwertkanal 1 F ~ [ (Seite 62) abhangig.
FrH

; -(\+

rPLC I'.<[ (1) :|P ENT

(2) 2s oder ESC

Strukturbaum

(1) Je nach aktivem Sollwertkanal.
Mdgliche Werte:

LFr

Aaiul

ESC

Der im Diagramm angezeigte Parameterwert ol § 1.4 Yo ?E‘ er-Ennet
und die Einheit dienen als Beispiele. ' ¢ 2) © ®
Code Name/Beschreibung Einstellbereich Werks-
einstellungen
LFr (A Externer Sollwert —400 bis +400 Hz | -
() Der Frequenzsollwert ist sichtbar, wenn der Sollwertkanal fiir das externe Bedienterminal aktiv ist.
1) Sollwertkanal 1 F ~ | (Seite 62) istauf L [ L eingestellt
oder Forced Ref Lokal F L o L (Seite 63) ist auf L L L[ eingestellt.
Dieser Parameter erméglicht die Anderung des Frequenzsollwerts (iber das Drehrad.
Die Sichtbarkeit hangt von den Umrichtereinstellungen ab.
H ru I

R 1 Analogeingang virtuell

™) Sollwertkanal 1 F ~ | (Seite 62) ist auf A u | eingestellt

oder PID Sollw Hand F 1 (Seite 74 ist auf A  u [ eingestellt.
Die Sichtbarkeit hangt von den Umrichtereinstellungen ab.

0 bis 100 % von HSP

Dieser Parameter erméglicht die Anderung des Frequenzsollwerts (iber einen Analogeingang.

oder Forced Ref Lokal F L o L (Seite 63) istauf A 1w I eingestellt

FrH 4 Frequenzsollwert

Umrichtereinstellungen ab.
Klemmen

Externes Bedienterminal
Modbus

Integriertes Bedienterminal

Al
LCLC
Mndb
HIUI

ooono

0 Hz bis HSP

Aktueller Frequenzsollwert. Dieser Parameter ist schreibgeschiitzt. Die Sichtbarkeit hangt von den

rP .

Q)

(1 Interner PID-Sollwert

Die Sichtbarkeit hangt von den Umrichtereinstellungen ab.

0 bis 100%

Dieser Parameter erméglicht die Anderung des internen PID-Sollwerts iiber das Drehrad.

rPL 4 PID-Sollwert

Dieser Parameter ist der PID-Sollwert, ausgedrickt in %.

0 bis 100%

(1) Es ist nicht erforderlich, die Anderung des Sollwerts durch Driicken der ENT-Taste zu bestétigen.

0

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen.
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Uberwachungsmodus MOn

Bei laufendem Umrichter wird der Wert eines der Uberwachungsparameter angezeigt. Der angezeigte Standardwert ist die Motorfrequenz
r F - (Seite 39).

Wenn der Wert des gewiinschten neuen Uberwachungsparameters angezeigt wird, kénnen Sie durch erneutes Driicken des Drehrads die
Einheiten einblenden.

Strukturbaum

i
AT ST s
] _
. .
' ol UE'I| | PR
_l { &
s[sulo o0 == §[FE-d;
2l i+- (BN ® @
o neul el vagl]
- |+
-~ Werte . v

o[ no-] -[UEHLl.:_:é'gl n3®

“ Einheiten ( oy '+ o
sLePmo s 1
@7 e
E slc 1sul _"e[g3o09]?
4 5
s o] o o o Q > 02 o
P . M ;‘“;’-4 568.5]° .:;';' $[HE &, g[E'c" 5 U+| - ¢[3305]°
i - |+ = Li
o oo ENT o ENT o o 4 o o L
sLFr TI e SLNES], o BNErE, sl-en *+I- s[ oo
r_‘.&l +r',- BT o ENT - —— o “_ oo & _&SNT o
.,| T"_ Fl‘i “esc .l 2 3]: '(2; .m. :i‘F’t j::_l esc .,l j_ﬂﬂl‘___.: "(2—) .
o o B o o BT o S[FEHC -9 ooo|® == H|C
4L e 28Tl 5 A e slood o) LA
- o eV ey o o S[FPEL—3[ Tod"
P8 1o 7 St sLPEE o8 1ol
Y -~ ENT
o BN o e o con °—e[-oc [°
T e e G e
== 1 o ENT e BN o o (e L L]
.)l ‘|| P ;al-.;_\ — ?l Ir__'- 22) r.:-. .|_ld A :-l “Esc .l |\
e ' . o o Lo BV ¢
o UL oo-s[eea); T—E;)L Sbo 1t ol E¥ !Llc:";g}; ‘| °
= +u ENT o5 e _ENT o o o g [ s Ld
.I TE H l:l_c.:- Tesc ‘l a SJc_u ‘62) fo '.| dF‘ail‘,_, Tesc .3| |C3
-':-H o i o) BN o r * 6.
:_.)l Tt H ldlr('J “Esc !l ?ﬂ-lr. 'Iz) . .‘[ ‘E F’El “Esc .l |.J
i + - |+
o Lo &g ENT o o e 2 BN
NI - |+
N T et | TR S[EPI = s
o +fJ Esc @ Qo T :+». ESC
= | - .
TR e I
e o
= NI | N
Y+ ESC -
o[ cod|° ;E::' o[ OFF
1+
(1) Je nach aktivem Sollwertkanal. Die im Diagramm angezeigten Parameterwerte und die Einheiten dienen
Méogliche Werte: als Beispiele.
LFr
Aaiul
(2) 2s oder ESC
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Uberwachungsmodus MOn

I Code ‘ Name/Beschreibung Einheit

LFr 1 Externer Sollwert 2

C) Externes Bedienterminal oder Vor-Ort-Betrieb konfiguriert, Forced Ref Lokal F L o L (Seite 63) auf L L [
und Zuweisung Vor-Ort-Betrieb F L o (Seite 63) ungleich n o.
Zeigt den Uber das externe Bedienterminal eingegebenen Sollwert an. Dieser Wert ist bei werkseitiger
Einstellung nicht sichtbar.

- - 0,
Aiu 1 Analogeingang virtuell %

C) Eingebettetes Terminal oder Vor-Ort-Betrieb konfiguriert, Forced Ref Lokal F L o L (Seite 63)auf A 1w |
und Zuweisung Vor-Ort-Betrieb F L o (Seite 63) ungleich n o.
Zeigt den Uber das Drehrad eingegebenen Sollwert an. Dieser Wert ist bei werkseitiger Einstellung nicht
sichtbar.

FrH 1 Frequenzsollwert Hz
Aktueller Frequenzsollwert.

FFr O Motorfrequenz Hz
Diese Funktion gibt die geschatzte Motorfrequenz an. Sie entspricht der geschatzten Motorfrequenz (an
der Motorwelle). Im Standardverlauf 5 £ d (Seite 57) entspricht die Motorfrequenz ~ F ~ der geschéatzten
Statorfrequenz.

Beim Performant-Verlauf F E - F (Seite 57) entspricht die Motorfrequenz ~ F - der geschatzten
Motorfrequenz.
Bereich: —400 bis 400 Hz

LCr O Motorstrom A
Schatzung des effektiven Motorstroms aus Stromphasenmessungen mit einer Genauigkeit von 5 %.
Wahrend der Gleichstrombremsung entspricht der angezeigte Strom dem Hochstwert der Strombremsung
im Motor.

0,

rPE 3 Fehler PID &
Nur sichtbar, wenn die PID-Funktion konfiguriert ist (Zuordnung Istwert PID F | F (Seite 72) auf n o).
Siehe PID-Diagramm auf Seite 71.Schatzung des effektiven Motorstroms aus

0,

rPF 3 Istwert PID %
Nur sichtbar, wenn die PID-Funktion konfiguriert ist (Zuordnung Istwert PID F | F (Seite 72) auf n o).
Siehe PID-Diagramm auf Seite 71.

0,

rPL 3 Sollwert PID %
Nur sichtbar, wenn die PID-Funktion konfiguriert ist (Zuordnung Istwert PID F | F (Seite 72) auf n o).
Siehe PID-Diagramm auf Seite 71.

uln O Netzspannung v
Netzspannung aus Sicht des DC-Busses, bei laufendem oder gestopptem Motor.

0,

EHr (A Therm. Zust. Motor x
Anzeige des thermischen Zustands des Motors. Bei einem Wert (iber 118 % zeigt der Umrichter Uberlast
Motor o L F an, siehe Seite 111.

0,

EHd (A Therm. Zust. FU %
Anzeige des thermischen Zustands des Umrichters. Bei einem Wert tiber 118 % zeigt der Umrichter
Ubertemp. Umrichter o H F an, siehe Seite 111.

- 0,

oFr O Ausgabeleistung %

Dieser Parameter gibt die vom Umrichter geschatzte Motorleistung (an der Welle) an.

(@

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Uberwachungsmodus MOn

Code ‘ Name/Beschreibung
SEAE (1 Produktstatus

Dieser Parameter zeigt den Zustand von Umrichter und Motor an.

rdy O Umrichter betriebsbereit

run O Umrichter lauft, die 6 Segmente des letzten Zeichens rechts auf der Anzeige zeigen auch Laufrichtung und
Drehzahl an.

ACLC O Hochlauf; die 6 Segmente des letzten Zeichens rechts auf der Anzeige zeigen auch Laufrichtung und
Drehzahl an.

dEc O Auslauf; die 6 Segmente des letzten Zeichens rechts auf der Anzeige zeigen auch Laufrichtung und
Drehzahl an.

dl h O Gleichstrombremsung erfolgt

CL O Strombegrenzung; die 4 Segmente rechts unten auf der Anzeige blinken.

nS5E O Steuerung des freien Auslaufs

obr O Automatisch angepasster Auslauf

CEL [0 Gesteuerter Halt bei Netzphasenverlust

Eun O Motormessung lauft

FSE O Schnellhalt

nlL P O Keine Netzversorgung. Versorgung am Steuerteil iber RJ45-Anschluss liegt an, aber keine Versorgung
am Netzeingang und kein Fahrbefehl.

FrF O Umrichter lauft und verwendet die Produkteinstellung L F F

rEn O Dezentrale Konfiguration

Lal O Lokale Konfiguration

40
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Uberwachungsmodus MOn

Code ‘ Name/Beschreibung Einheit
nA .- Wartungsmenii
Parameter des MAI-Meniis kénnen nicht zur Uberwachung ausgewihlt werden.
L5 (1 Status Logikeingdnge LI1 bis LI4 )
Kann verwendet werden, um den Zustand der 4 Logikeingange LI anzuzeigen.
Zustand1l"“I I"1I l’"’l l’"’l
- - - - - - F-—d
[ I [ I [ [ [ [
Zustand 0 -« - — b= s Lo Lo — 4
L1 LI2 LI3 L4
Obiges Beispiel: LI1 und LI3 sind auf 1 gesetzt; LI2 und LI4 sind auf O gesetzt.
Las5 | (1 Status von Logikausgang LO1 und Relais R1 )
Kann verwendet werden, um den Zustand des Logikausgangs anzuzeigen.
Zustand 1 I"‘ Tt l"ﬂ tTTo
I [ [ [ [ [
- = F——4 - - F-—d
[ I I I [ [ [ I
Zustand 0 - - — 4 bood bood bood
r1 LO1
H5u (1 Anzeige des Wertes fiir groRBe Frequenz Hz
Anzeige des Wertes fiir grole Frequenz. Bereich Kleine Frequenz L 5 F (Seite 45) bis Maximale
Ausgangsfrequenz t F ~ (Seite 57). Nur sichtbar, wenn 2 HSP Werte 5 H & oder 4 HSP Werte 5 H 4
(Seite 90) konfiguriert ist.
nlu (J Nennleistung des Umrichters ”
Gibt die Nennleistung des Umrichters an. Dies ist Teil der Umrichter-Bestellnummer, siehe Seite 11.
Mégliche Werte:
018 = 0,18 kW (0,25 HP)
037 = 0,37 kW (0,50 HP)
055 = 0,55 kW (0,75 HP)
075 =0,75 kW (1 HP)
U15=1,5kW (2 HP)
U22 =22 kW (3 HP)
U30 = 3 kW (3 HP)
U40 =4 kW (5 HP)
ulAL (1 Nennspannung des Umrichters ”
Nennversorgungsspannung des Umrichters. Dies ist Teil der Umrichter-Bestellnummer, siehe Seite 11.
Méogliche Werte:
F1 =100-120 V 1-phasiger Eingang, 200-240 V 3-phasiger Ausgang
M2 = 200-240 V 1-phasiger Eingang, 200-240 V 3-phasiger Ausgang
M3 = 200-240 V 3-phasiger Eingang, 200-240 V 3-phasiger Ausgang
5Pn (1 Spez. Produkt Ref. )
Dieser Parameter dient zur Identifizierung der moglichen Spezifikation des Produkts.
Nur sichtbar, wenn 5 P » ungleich Null.
LI5u (1 Software-Version Applikationskarte i
Software-Version der Applikation.
Beispiel: 1105 fir 1,1 d.h. 05.
1 (Hauptversion). 1 (Unterversion). 05 (d.h. Evolutionsnummer)
[25u (1 Software-Version Motorkarte )
Software-Version des Motors.
Beispiel: 1105 fiir 1,1 d.h. 05.
1 (Hauptversion). 1 (Unterversion). 05 (d.h. Evolutionsnummer)
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Uberwachungsmodus MOn

Code ‘ Name/Beschreibung Einheit
A - Wartungsmeni] (Fortsetzung)
rEH (1 Betriebsstd. Motor 0,01
Gesamtzeit, tiber die der Motor eingeschaltet war. Bereich: 0 bis 65535 Stunden. Wertanzeige wie in der
Tabelle unten beschrieben. Parameter tber Service riicksetzbar.
Stunden Anzeige
1 0,01
10 0,10
100 1,00
1000 10,0
10000 100
PEH (1 Betriebszeit Umr. 0,01
Gesamtzeit, Uber die der Umrichter eingeschaltet war. Bereich: 0 bis 65535 Stunden. Wertanzeige wie
in der Tabelle oben beschrieben. Parameter Giber Service riicksetzbar.
FEH (1 Laufzeit Lufter 0,01
Bereich: 0 bis 65535 Stunden. Wertanzeige wie in der Tabelle oben beschrieben. Parameter durch
Kunden riicksetzbar.
FPEE (1 Zeit Prozessdauer 0,01
c) Bereich: 0 bis 65535 Stunden. Wertanzeige wie in der Tabelle oben beschrieben. Parameter durch
Kunden riicksetzbar.
Lonli (1 Status Modus Kom -
rOtog O Modbus, kein Empfang, keine Ubertragung = Kommunikation inaktiv
rok | O Modbus, kein Empfang, Ubertragung
- IED O Modbus, Empfang, keine Ubertragung
= ik O Modbus, Empfang und Ubertragung
dF I (1 Letzter Fehler Nr 1 -
Dieser Parameter beschreibt den zuletzt festgestellten Fehler.
EFP I (1 Stat. Statusw. ETA -
Dieser Parameter beschreibt den Status des Umrichters zum Zeitpunkt des erste festgestellten Fehlers.
Bit 0 Bit 1 Bit 2 Bit 3 Bit 4
ETA.1: ETA.5: ETA.6: Forced lokal ETA.15:
Eingeschaltet Schnellhalt Einschalten aktiviert Motordrehung in Rechtslauf
gesperrt (oder gestoppt)
Bit 5 Bit 6 Bit7 Bit 8 Bit 9
ETI.4: ETI.5: ETI7: ETI.8: ETI.O:
Fahrbefehl Gleichstrom- Thermischer Reserviert Produkt im
vorhanden bremsung erfolgt | Grenzwert des Hochlauf
Motors erreicht
Bit 10 Bit 11 Bit 12 Bit 13 - 14 Bit 15
ETI.10: ETI.11: Schnellhalt 1auft ETI.14=0 + ETI.13=0: ETI.15:
Produktim | Strombegrenzung Steuerung des Umrichters liber | Linkslauf auf
Auslauf oder Klemmen oder integriertes Rampe
Bedienterminal
Drehmoment-. ETI14= 0 + ETI.13=1: angewendet
begrenzung aktiv Steuerung des Umrichters (iber
dezentrales Bedienterminal
ETIl.14=1 + ETI.13=0:
Steuerung des Umrichters tber
Modbus
ETI.14=1 + ETI.13=0: Reserviert

Q)

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Uberwachungsmodus MOn

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich | Werkseinstellung
nA .- Wartungsmeni'l (Fortsetzung)

dFe (1 Letzter Fehler Nr 2 i
Dieser Parameter beschreibt den zweiten festgestellten Fehler.

EPZ (1 Stat. Statusw. ETA i
Dieser Parameter beschreibt den Status des Umrichters zum Zeitpunkt des zweiten festgestellten Fehlers.
Siehe EFP |.

dP3 (1 Letzter Fehler Nr 3 i
Dieser Parameter beschreibt den dritten festgestellten Fehler.

EP3 (1 Stat. Statusw. ETA i
Dieser Parameter beschreibt den Status des Umrichters zum Zeitpunkt des dritten festgestellten Fehlers.
Siehe EF |.

dPY (1 Letzter Fehler Nr 4 i
Dieser Parameter beschreibt den vierten festgestellten Fehler.

EFPHY (1 Stat. Statusw. ETA i
Dieser Parameter beschreibt den Status des Umrichters zum Zeitpunkt des vierten festgestellten Fehlers.
Siehe EF |I.

Lod 1 HMI-Passwort 2 bis 9999 OFF
Méglicher Wert:

oF F O Code deaktiviert
on O Code aktiviert

Bereich 2 bis 9999
Wenn Sie lhren Code verloren haben, nehmen Sie Kontakt mit Schneider Electric auf.
Dieser Parameter dient zur Einschrankung des Zugriffs auf den Umrichter.
Rufen Sie zum Verriegeln des Umrichters den Parameter HMI-Passwort [ o d auf und geben Sie einen
Code innerhalb des oben genannten Bereichs ein.
Nach der Aktivierung wechselt der Code-Status auf o n:
Die Schutzfunktion ermdglicht nur den Zugriff auf die Modi ~ E F (siehe Seite 37) und [T = n (siehe Seite 38),
es sei denn, SoMove wird verwendet. Die Rickkehr zu den Werkseinstellungen oder der Zugriff auf den
Abschnitt F w L L sind deaktiviert,
eine Konfiguration kann von SoMove in den Umrichter hineingeladen werden.
das Herausladen einer Konfiguration aus dem Umrichter in SoMove ist deaktiviert.
Rufen Sie zum Entriegeln des Umrichters den Parameter [ o d auf, geben Sie den gultigen Code ein und
driicken Sie ENT.
Sie kénnen jetzt den Code-Schutz deaktivieren, indem Sie o £ F Uber das Drehrad eingeben und
anschlieend ENT drucken.
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Konfigurationsmodus ConF

Der Konfigurationsmodus ist in 3 Bereiche aufgeteilt:

1.

Strukturbaum

(1) Je nach aktivem Sollwertkanal.

-MyMenu*“ enthalt 11 werkseitig eingestellte Parameter (von denen 9 standardmaRig sichtbar sind). Fiir die benutzerspezifische

Konfiguration mit der SoMove-Software stehen bis zu 25 Parameter zur Verfiigung.

Speichern/Aufrufen eingestellter Parameter: Diese beiden Funktionen dienen zum Speichern und Aufrufen benutzerspezifischer

Einstellungen.

GESAMT (FULL): Dieses Meni ermdoglicht den Zugriff auf alle anderen Parameter. Es enthalt 6 Untermentis:
- Makrokonfiguration L F [ - (Seite 47)
- Menu ,Eingange/Ausgange” | _ o - (Seite 48)

- Meni ,Motorsteuerung® (Fortsetzung) d - L - (Seite 58)
- Menu ,Steuerung” L £ L - (Seite 62)
- Menu ,Funktionen® F u n - (Seite 64)

- Menu ,Fehlerbehandlung® F L E - (Seite 91)

- Meni ,Kommunikation“ L o 7 - (Seite 99).

@] O
g CanF o
ENT

(1) o
L ®
O O ENT O
of bFr| ==0
°® T H0 Esc @
0_ —O ENT O
ol Fr |l <=0
L4 O Esc @
O_‘r l-'-O ENT O
of ALL|.==—=0
°® i HO ESc ®

or o

0
® 0
Q O
0

e o

O

lo

o}

o}

o

o}

o

o)

|
—

FLC

5. ===
Esc
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1+
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e0OC @0C @00

o}

e O CeCe® OCe CeOe Oe

e Oe

ENT

00 @200 00 e00 e00 @00

I
m
.

LJdAE

ANF

e C @O @0 @0 @0 @O

L

.

(2) 2 s oder ESC

Mégliche Werte: L F - oder A 1w |

|
=
—|
.

T

—

m
1

I
oo oCc Q0 0O 00 00 0O

™
- |5
+| =3

(3) Plus 14 weitere wahlbare, benutzerspezifisch einstellbare
Parameter (in der Liste ,GESAMT") unter Verwendung von SoMove.

Die angezeigten Parameter dienen lediglich Beispielzwecken.
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Konfigurationsmodus — ,,MyMenu*

I Code

| Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung

LFr

0

(1 Externer Sollwert —400 Hz bis 400 Hz | -

Dieser Parameter erméglicht die Anderung des Frequenzsollwerts (iber das Drehrad.

Externes Bedienterminal oder Vor-Ort-Betrieb konfiguriert, Forced Ref Lokal F L o [ (Seite 63)auf L L [
und Zuweisung Vor-Ort-Betrieb F L o (Seite 63) ungleich ~ o. Die Sichtbarkeit hangt von den
Umrichtereinstellungen ab.

Aol

0

(1 Analogeingang virtuell 0% bis 100% -

Dieser Parameter méglicht die Anderung des Frequenzsollwerts, wenn

» Forced Ref Lokal F L o L (Seite 63) auf A 1w [ eingestellt ist

» und Zuweisung Vor-Ort-Betrieb F L o (Seite 63) ungleich n o ist.

Sichtbar, wenn der Sollwertkanal fir integrierte Anzeige aktiv ist (Sollwertkanal 1 F - Tauf A 1w ).

bFr

50
6O

(1 Standardmotorfrequenz 50 Hz

oo

Externes Bedienterminal oder Vor-Ort-Betrieb konfiguriert (FLOC = LCC) (bei werkseitiger Einstellung
nicht sichtbar).
50 Hz
60 Hz
Je nach Angabe auf dem Typenschild auf 50 Hz oder 60 Hz setzen. Eine Anderung von b F ~ setzt
Parameter zuruck:
Fr5, FEdJdund H5F:50Hzoder 60 Hz
1EHauf nL r
n L r je nach BaugrofRe des Umrichters
n P - Watt oder HP
n 5 P je nach BaugroRe des Umrichters
£ Fr 60 Hz oder 72 Hz

Fr |

A
LCrC
ndb
HIL’I

(1 Sollwertkanal 1 Al1

oooo

Dieser Parameter ermdglicht die Auswahl der Sollwertquelle.
Klemmen

Externes Bedienterminal

Modbus

Integriertes Bedienterminal

ACLC

()

3

I

ochlaufzeit 0,0 s bis 999,9 s 30s

Hochlaufzeit zwischen 0 Hz und der Nennfrequenz Motor F ~ 5 (Seite 57).
Achten Sie darauf, dass dieser Wert mit der Tragheit der angetriebenen Last kompatibel ist.

dEL

0

(1 Auslaufzeit 0,0 s bis 999,9 s 30s

Zeit zum Auslaufen von der Nennfrequenz Motor F ~ 5 (Seite 57) auf 0 Hz.
Achten Sie darauf, dass dieser Wert mit der Tragheit der angetriebenen Last kompatibel ist.

LS5FP

0

1 Kleine Frequenz 0 Hz bis HSP 0 Hz

Motorfrequenz bei Mindestsollwert
Wenn H5F,H5F 2, H5F Fund H5 F 4 bereits eingestellt sind, dannist L 5 F auf den kleinsten dieser
Werte beschrankt.

HSFP

0

(1 GroRe Frequenz

LSP bis tFr (Hz) 50 oder 60 Hz in
Abhangigkeit von
BFr, max. TFr

Motorfrequenz bei maximalem Sollwert.

Uberpriifen Sie, ob diese Einstellung fiir den Motor und die Anwendung geeignet ist. Die Werte von H 5 F,

H5FPZ2,H5F 3und H5 P 4 sind unabhangig, aber jeder H 5 P-Wert ist nach folgenden Regeln mit den

Werten von Kleine Frequenz L 5 F und Maximale Ausgangsfrequenz £ F r (Seite 57) verknUpft:

* H5Pxistbeschranktauf L 5P und EFr (L5P<HSPXSEFF).

* Wenn E F ~ unter den aktuellen HSPx-Wert fallt, dann wird HSPx automatisch auf den neuen Wert von
E F r verringert.

*» Wenn H5F, H5F 2, H5F 3 und H 5 F 4 eingestellt sind, dann ist L 5 F auf den kleinsten dieser
Werte begrenzt.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — ,,MyMenu

Code ‘ Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
. NCV -5 bis Je nach Baugrofie
P
ner - Motornennlelstung NCV +2 des Umrichters
Nur sichtbar, wenn Motorparameterwahl /1 F L (Seite 60) auf » P ~ eingestellt ist. Wenn ~ P ~ verfligbar
ist, wird [ o 5 ausgeblendet.
Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors. Die Motoren kdnnen bis zu fiinf
Leistungsklassen unter bzw. bis zu zwei Leistungsklassen iber der des Umrichters liegen. Die Performance
ist auf einen Unterschied von maximal einer Leistungsklasse optimiert.
Wenn Standardmotorfrequenz b F - (Seite 45) auf 50 Hz eingestellt ist, lautet die Motornennleistung
n P ~-Einheit kW, ansonsten HP.
5C5 (1 Speicherung der Konfiguration ule
Diese Funktion dient zum Erstellen eines Backups der aktuellen Konfiguration:
no O Funktion inaktiv
SEr | O Speichert die aktuelle Konfiguration im Umrichter. 5 L 5 stellt sich automatisch auf » o zurlick, sobald

die Speicherung erfolgt ist.

Bei Verlassen des Werks sind die aktuelle und die Backup-Konfiguration der Umrichter auf die
Werkskonfiguration eingestellt.

FLCS

(1 Ruckkehr zur Werks-/gespeicherten Konfiguration nO

Diese Funktion ermdglicht die Wiederherstellung einer Konfiguration.

O Funktion inaktiv.
F L 5 wechselt automatisch auf » o zuriick, sobald eine der nachfolgend aufgefiihrten Aktionen erfolgt ist.

O Die zuvor Uber 5 [ 5 gespeicherte Backup-Konfiguration wird zur aktuellen Konfiguration. F [ 5 stellt sich
automatisch auf n o zurlck, sobald diese Aktion erfolgt ist. - E L [ ist nur dann sichtbar, wenn bereits
eine Speicherung erfolgt ist. Wenn dieser Wert erscheint, ist : » I nicht sichtbar.

[0 Die Werkseinstellung wird zur aktuellen Konfiguration. Wenn dieser Wert erscheint, ist = : I nicht
sichtbar.

O Die zuvor mit der SoMove-Software erstellte Backup-Konfiguration wird zur aktuellen Konfiguration. Wenn
dieser Wert erscheint, sind Iniund ~ £ L | nicht sichtbar.

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

Priifen Sie, ob die Anderung der aktuellen Konfiguration mit dem verwendeten Verdrahtungsschema kompatibel ist.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

Z 2 s |Zur Anderung dieses Parameters muss die Taste ,ENT“ zwei Sekunden lang gedriickt werden.

Lokale Steuerung des Umrichters

Bei Werkseinstellung ist die Taste RUN sowie das Drehrad deaktiviert. Stellen Sie zur lokalen Steuerung des Umrichters die folgenden

Parameter ein:

Setzen Sie Sollwertkanal 1 F ~ | (Seite 45) auf A : u [ (integriertes Bedienterminal).

Angaben zur Mehrfachbelegung von Logikeingangen

Der ATV12 ermdglicht die Mehrfachbelegung von Logikeingangen (z.B. AL 2 und ~ ~ 5 an demselben LlI).
Ebenso kénnen bei einigen Funktionen LIH (hoch) oder LIl (niedrig) zugeordnet werden, d. h. die zugewiesene Funktion wird auf hohes
Niveau (LxH) oder niedriges Niveau (LxL) von LI aktiviert.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code ‘ Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
CFC (1 Makrokonfiguration Sts
UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS
Prifen Sie, ob die gewahlte Makrokonfiguration mit dem verwendeten Verdrahtungsschema kompatibel ist.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
Die Makrokonfiguration bietet ein Schnellverfahren zur Konfiguration eines Parametersatzes fiir einen
spezifischen Anwendungsbereich.
Es stehen 3 Makrokonfigurationen zur Verfligung:
SE5 O Start/ Stopp. Nur der Rechtslauf ist zugewiesen.
P .d O PID-Regelung. Aktivierung der PID-Funktion, Zuweisung von Al1 fir Istwerte und AIV1 flr Sollwerte.
SFd O

Frequenz. Zuweisung von LI zur Frequenzvorwahl (dieselbe Zuweisung wie beim ATV11). Dient zur
schnelleren Konfiguration von Funktionen fiir einen spezifischen Anwendungsbereich.

Bei Auswahl einer Makrokonfiguration werden bestimmte Parameter zugeordnet. Die einzelnen
Parameter kdbnnen nach wie vor in den Gbrigen Menuls geandert werden.

Eingang / Ausgang oder Parameter Start / Stopp PID-Regelung Frequenz
Al1 Sollwertkanal 1 Istwert PID Nein
AIV1 Nein Sollwertkanal 1

AO1 Nein

LO1 Nein

R1

Kein Umrichterfehler festgestellt

L1h (2-Draht) Rechtslauf

L2h (2-Draht) Nein Linkslauf

L3h (2-Draht) Nein Auto/Hand VonNahIfrzequenzen
S (I REl Vorwahlfrtzquenzen
L1h (3-Draht) Stopp

L2h (3-Draht) Rechtslauf

L3h (3-Draht) Nein Linkslauf

L4h (3-Draht) Nein Auto/Hand Vorwahlfrzequenzen
F ~ | (Sollwertkanal 1) Aiu Aiu

L E E (Typ der Motorsteuerung) PullP

r 1 n (Linkslaufsperre) HES

A+ IE (Typ I1t) oR

L FL L (4-20 mA Verlust) HES

5 P 2 (Vorwahlfrequenz 2) 0.0

5 P 3 (Vorwahlfrequenz 3) 25.0

5 P 4 (Vorwahlfrequenz 4) 50.0

NP L (Motorparameterwahl) [a5

A d.L' (Automatische e e e
Gleichstrombremsung)

T2

Zur Anderung dieses Parameters muss die Taste ,ENT* zwei Sekunden lang gedriickt werden.
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dr [ -

CEL -

Fun-

FLE-

Coll-

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung

Menu ,,Eingange/Ausgange*

irC

(1 Steuerungstyp 2C

[0 2-Draht-Steuerung (siehe Seite 51)
Das Ein- oder Ausschalten wird Giber den Zustand (0 oder 1) oder die Flanke (0 bis 1 oder 1 bis 0) des
Eingangs gesteuert.
Beispiel fir eine ,Source“-Verdrahtung:

I +24 LM Lix i LI1: Rechtslauf

L-———ET“" LIx: Linkslauf

[0 3-Draht-Steuerung (siehe Seite 51)
Ein Impuls ,Rechtslauf‘ oder ,Linkslauf‘ reicht aus, um das Anlaufen des Motors zu steuern; ein Impuls
~Stopp* reicht aus, um das Anhalten des Motors zu steuern.
Beispiel flr eine ,Source“-Verdrahtung:

ATV 12 i

| +24 LM L2 Lx | LI1: Stopp

' 7 LI2: Rechtslauf
E/ENE LIx: Linkslauf

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

Wenn dieser Parameter gedndert wird, werden der Parameter 2-Draht-Steuerung £ L E (Seite 51) und alle
Zuweisungen im Zusammenhang mit Logikeingangenauf ihre Standardwerte zuriickgesetzt.

Priifen Sie, ob diese Anderung mit dem verwendeten Schaltschema kompatibel ist.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Z 2 s |Zur Anderung dieses Parameters muss die Taste ,ENT“ zwei Sekunden lang gedriickt werden.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Diagramme fiir 2-Draht-Steuerung (siehe Seite 51)

Umrichter unter Spannung und betriebsbereit

2-Draht mit Ubergangserkennung

Umrichter

Frequenz startbereit

Rechtslauf 4 |- — — . ———

Linkslauf (1)

LI
Rechtslauf

LI

Linkslauf (1)

2-Draht ohne Ubergangserkennung

Frequenz

Rechtslauf ;| et — o

VAR

B s e D

Linkslauf (1)

P

2-Draht mit Ubergangserkennung

Frequenz

Rechtslauf

Linkslauf

\

-
/

\
\

/

(1) Linkslauf ist werkseitig nicht zugeordnet. Siehe Linkslauf - - 5 auf Seite 66.

Prioritat Ubergangserkennung
Rechtslauf

Die Ausfiihrung von Rechtslauf und Linkslauf zum selben Zeitpunkt bewirkt einen Motorstart im Rechtslauf.
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dr -

CEL -

Fun-

FLE-

Coll-



[l =

dr [ -

CEL -

Fun-

FLE-

Call-

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Diagramm fiir 3-Draht-Steuerung (siehe Seite 51)

Sollwert

F: Motorfrequenz

LI-Betrie

b aktiviert

LI Rechtslauf

]
T

LI Links

auf

e E e e e
_’__________________________________

T Umrichter bereit zur Reaktion auf Befehle

50

BBV28582 07/2018



Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

1T a-

dr [ -
Code ‘ Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung | | LEL-
Fun-
r-o- Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung) e
ELE (A Typ 2-Draht-Steuerung trn Coml-
UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS
Priifen Sie, ob die Anderung der Typ 2-Drahtsteuerung mit dem verwendeten Verdrahtungsschema kompatibel
ist.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
Der Zugriff auf den Parameter Typ 2-Draht-Steuerung ist nur moglich, wenn Steuerungstyp £ L L (Seite 48)
auf £ L eingestellt ist.
LEL O Niveau: Der Zustand 0 oder 1 wird fiir Betrieb oder Halt berlicksichtigt.
Ern O Flankengesteuert: Eine Zustandsanderung (Ubergang oder Flanke) ist erforderlich, um den Betrieb
einzuleiten und versehentliche Neustarts nach einem Ausfall der Spannungsversorgung zu verhindern.
FFao O Prio Rechts: Der Zustand 0 oder 1 wird fiir Betrieb oder Halt berticksichtigt, aber ,Rechtslauf‘ hat
Prioritat gegeniiber ,Linkslauf”.
nPL 3 LI aktiv bei POS
FPo5 [0 Positiv: Die Eingange sind aktiv (Zustand 1) bei einer Spannung gleich oder hoéher als 11 V (z. B. +24
V-Klemme). Sie sind inaktiv (Zustand 0), wenn der Umrichter getrennt ist oder eine Spannung unter 5
V aufweist.
nELD O Negativ bei Verwendung einer internen Versorgung: Die Eingénge sind aktiv (Zustand 1) bei einer
Spannung unter 10 V (z. B. COM-Klemme). Sie sind inaktiv (Zustand 0) bei einer Spannung gleich oder
hoéher als 16 V oder wenn der Umrichter getrennt ist.
EnEL [0 Negativ bei Verwendung einer externen Versorgung: Die Eingénge sind aktiv (Zustand 1) bei einer
Spannung unter 10 V (z. B. COM-Klemme). Sie sind inaktiv (Zustand 0) bei einer Spannung von 16 V
oder hoher.
Hinweis: Die Anderung wird erst nach dem néchsten Einschalten des Steuerteils wirksam.
Siehe ,Anschlussschemata der Steuerung” auf Seite 25.
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dr [ -

CEL -

Fun -

FLE -

Call-

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
= Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung)
Aol= Meniu ,,Konfiguration Al1“
A IE | Typ Al1 5U
Diese Funktion dient als Schnittstelle vom Analogeingangssignal zu einem internen Umrichterwert.
Su O Spannung: 0-5 VDC
10u O Spannung: 0-10 VDC
OoA O Strom: x-y mA. Der Bereich wird durch die Einstellungen fiir Min. Wert Al1 L ~ L / und Max. Wert Al1
L r H | unten bestimmt, siehe Seite 52.
Crld (d Min. Wert A1 0 bis 20 mA 4 mA
Nur sichtbar, wenn Typ Al1 A , It auf O A eingestellt ist
LrH (J Max. Wert Al1 0 bis 20 mA 20 mA
Nur sichtbar, wenn Typ Al1 A . | E auf OA eingestellt ist
== Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung)
r (4 Zuordnung R1 FLt
no O Nicht zugewiesen
FLE O Kein Fehler festgestellt
run O Umrichter in Betrieb
FER O Frequenz-Schwellwert erreicht
FLA O HSP erreicht
CEA O I-Schwellwert erreicht
5-rAR O Frequenzsollwert erreicht
ESAH O Thermischer Grenzwert des Motors erreicht
ul A O Alarm Unterlast
ol A O Alarm Uberlast
AF | O Al1 Al. 4-20 - Nur sichtbar, wenn A : | E auf O A eingestellt ist (siehe oben)

Hinweis: Relais R1 kann einer vorgelagerten Schutzeinrichtung zugewiesen werden, um eine Uberspannung im
Umrichter zu vermeiden:

» Schliel3en Sie Fehlerrelais R1 an das Schitz an, siehe Seite 18.

» Verwenden Sie Relais R1 (Zuordnung R1 ~ | ) mit Schutzfunktion.

* Verwenden Sie die Zuordnung LO1 L o I (Seite 53) zur Fernsignalisierung des Umrichterzustands..
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
-o- Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung)
Lo l- Menu ,,Konfiguration LO1“ (LO1-)
Lol (d Zuordnung LO1 nO
Ermaoglicht die Anpassung des Logikausgangs an die Applikations-Anforderungen.
A E O Nicht zugewiesen

FLE O Kein Fehler festgestellt

Fun O Umrichter in Betrieb

FLH O Frequenz-Schwellwert erreicht

FLA O HSP erreicht

CLA O I-Schwellwert erreicht

- O Frequenzsollwert erreicht

L5SH OO Thermischer Grenzwert des Motors erreicht

LA O Alarm Unterlast

ol A O Alarm Uberlast

AF | O Al1 Al 4-20 - Nur sichtbar, wenn A+ | E auf 0 A eingestellt ist (siehe oben)

Wenn [Td E = HE 5, wird Ausgang L o | auf P [1F geforct (siehe Seite 78).
Lo i5 (1 LO1 aktiv bei (aktives Ausgangsniveau) POS

STEUERUNGSAUSFAL
Wenn L o I5=rELund L o [auf FL Egesetztwird, ist der Ausgang aktiv, wenn der Umrichter einen Fehler
erkennt.
Der Umrichterstatus wird nicht erkannt, wenn die Verdrahtung aus irgendeinem Grund beschadigt ist.
Wahlen Sie ~ E [ nur aus, wenn Sie sicher sind, dass das Signal in jedem Fall ausgegeben wird.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schweren Verletzungen oder Materialschiaden
fiihren.

PobS O Positiv: Aktivierungsniveau High

nEL O Negativ: Aktivierungsniveau Low

Q)

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Fun-
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Loll-



Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

1-a-

drl - I Code ‘ Name/Beschreibung | Einstellbereich Werkseinstellung
CEL - _ T . s .
o Meni ,,Eingange/Ausgange (Fortsetzung)
F un -
FlE- kol (1 Uberl.Erk ZeitVerz 0 bis 100 s 0s
Cal- Diese Funktion dient zum Stoppen des Motors im Falle einer Applikationsuberlast. Es handelt sich nicht
um eine thermische Uberlast des Motors oder Umrichters. Wenn der Motorstrom den Uberl. Schw. Erk.
L o [ Uberschreitet, wird eine Uberl.Erk ZeitVerz E o L aktiviert. Wenn nach Ablauf dieser
Zeitverzégerung k£ o L der Strom noch immer (iber dem Schwellwert fiir Uberlast L o L —10% liegt, stoppt
der Umrichter und die Meldung o L [ Prozessuberlast erscheint.
Die Uberlasterkennung ist nur aktiv, wenn sich das System im stabilen Zustand befindet (Frequenzsollwert
erreicht).
Ein Wert von 0 deaktiviert die Erkennung der Applikations-Uberlast.
Motorstrom Umrichter stoppt
4 / bei festgestelltem Fehler o L [
L o [ —10% pFE=measssees N - -:h ----------------- :T--
1 H |
| : 1
<tol | ! tol !
t
Lol 3 Uberl. Schw. Erk. 70 bis 150% von nCr | 90% von nCr

(@

Nur sichtbar, wenn Uberl.Erk ZeitVerz E o L oben nicht auf 0 eingestellt ist.
Dieser Parameter dient zur Erkennung einer ,Applikations-Uberlast®. L o C kann auf einen Wert zwischen
70 und 150% des Umrichternennstroms eingestellt werden. Es handelt sich nicht um eine thermische

Uberlast des Motors oder Umrichters.

FEo

(@

J Zeitverzogerung vor dem automatischen | . ... o
Start bei Uberlastfehler ' '

Wenn AE r = Y E 5 startet der Umrichter nach einem Uberlastfehler o L £ automatisch neu, sobald diese

Zeitverzégerung abgelaufen ist.
Die zulassige Mindestzeit, die zwischen der Erkennung eines Uberlastfehlers und einem automatischen

Neustart liegen darf.
Damit ein automatischer Neustart moglich ist, muss der Wert der maximalen Neustartzeit £ A ~ (Seite 91)

den Wert dieses Parameters um mindestens eine Minute Gberschreiten.

Nur sichtbar, wenn die Uberl.Erk ZeitVerz £ o L oben nicht auf » o eingestellt ist.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code ‘ Name/Beschreibung | Einstellbereich Werkseinstellung
= Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung)
ulk (A Unterl.Erk ZeitVerz. 0 bis 100's 0s
u L £ kann auf einen Wert zwischen 0 und 100 s eingestellt werden.
Wenn der Motorstrom tber die Dauer der einstellbaren Zeitverzégerung w L E hinaus den Schwellwert fir
Unterlast L w L unterschreitet, stoppt der Umrichter und die Meldung w L F (Fehler Unterlast Prozess)
(Seite 112) erscheint..
Umrichter stoppt bei
Relosct festgestelltem Fehler
Lol +10% (Hysterese)/\ ul F /\/
Lul \\/ I i
L<ule L Lk
t
Die Unterlasterkennung ist nur aktiv, wenn sich das System im stabilen Zustand befindet (Frequenzsollwert
erreicht).
Ein Wert von 0 deaktiviert die Erkennung der Applikations-Unterlast.
Lul 1 Unterlast Freq_=0 20 bis 100% von nCr | 60%

Q)

Nur sichtbar, wenn Unterl.Erk ZeitVerz. u L E nicht auf O eingestellt ist. Dieser Parameter dient zur
Erkennung einer Applikations-Unterlast am Motor. Unterlast Freq.=0L « L kann auf einen Wert zwischen
20 und 100% des Umrichternennstroms eingestellt werden.

FEu

()

1 Zeitverzogerung vor dem automatischen
Start bei Unterlastfehler

Wenn AE - = YE 5, startet der Umrichter nach einem Unterlastfehler » L F automatisch neu, sobald
diese Zeitverzogerung abgelaufen ist.

Die zuléssige Mindestzeit, die zwischen der Erkennung eines Uberlastfehlers und einem automatischen
Neustart liegen darf.

Damit ein automatischer Neustart moglich ist, muss der Wert der maximalen Neustartzeit £ A ~ (Seite 91)
den Wert dieses Parameters um mindestens eine Minute Uberschreiten.

0 bis 6 Min 0 Min

Nur sichtbar, wenn die Unterl.Erk ZeitVerz u L E oben nicht auf n o eingestellt ist.

Ftd

0

1 F.-Schwellw. Mot 0 bis 400 Hz 50 oder 60 Hz, je
' ' nach Baugrofie

des Umrichters

Nur sichtbar, wenn Zuordnung R1 ~ | (Seite 52) oder Zuordnung LO1 L o | (Seite 53) auf F E A
eingestellt ist.

CEd

()

(1 Strom Schwellwert 0 bis 1,51n (1) InV

Nur sichtbar, wenn Zuordnung R1 ~ | (Seite 52) oder Zuordnung LO1 L o | (Seite 53) auf L £ A
eingestellt ist.

EEd

0

(1 Ther. Schw. Motor 0 bis 118% von tHr | 100%

Nur sichtbar, wenn Zuordnung R1 ~ [ (Seite 52) auf E 5 A eingestellt ist.
Auslose-Schwellwert fiir thermischen Motoralarm (Logikausgang oder Relais)

(1)In = Nennstrom des Umrichters

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen.
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dr [ -

CEL -

Fun -

FLE -

Call-



dr [ -

CEL -

Fun-

FLEt -

Loll-

Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
= Menu ,,Eingange/Ausgange* (Fortsetzung)
fla i Menu ,,Konfiguration AO1“
Ao | (d Zuordnung AO1 nO
Dieser Parameter dient zum Einstellen des Wertes fur einen Analogausgang.
no O Nicht zugewiesen
ol r O Motorstrom, zwischen 0 und 2 In (In = Nennstrom des Umrichters, angegeben auf dem Typenschild des
Umrichters)
oF r O Ausgangsfrequenz, von 0 bis Max. Frequenz E F r
=F [P O Rampenausgang, von 0 bis Max. Frequenz E F r
aFP5 O Sollwert PID, zwischen 0 und 100 % des PID-Sollwert- Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F , F
(Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist
= 2 O Istwert PID, zwischen 0 und 100 % des PID-Istwert - Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F , F
(Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist
aPE O Fehler PID, zwischen —5% und +5 % des PID-Istwert - Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F | F
(Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist
aPr O Ausgabeleistung, zwischen 0 und 2,5-mal Motornennleistung nPr
EHr [0 Thermischer Zustand des Motors, zwischen 0 und 200 % des nominalen thermischen Zustands
EHd O Thermischer Zustand des Umrichters, zwischen 0 und 200 % des nominalen thermischen Zustands
Ao IE | Typ AO1 0A
Dieser Parameter fungiert als Schnittstelle zwischen dem internen Umrichterwert und einem
Analogausgangssignal.
10w O Spannung: 0-10 VDC
oA O Strom: 0-20 mA
YA O Strom: 4-20 mA
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich | Werkseinstellung
drl- Menu ,,Motorsteuerung“
bFr (1 Standardmotorfrequenz 50 Hz
Siehe Seite 45.
: NCV -5 bis Je nach BaugréRle des
P
nFr (1 Motornennleistung oo .
Siehe Seite 46.
[o5 d Cosinus Phi 0,5 bis 1 Je nach Baugrofie des
Umrichters
Nur sichtbar, wenn Motorparameterwahl /1 P [ (Seite 60) auf L o 5 eingestelltist. Wenn Cosinus Phi [ o 5
verfiigbar ist, wird Motornennleistung ~ F ~ ausgeblendet.
Auf dem Motortypenschild angegebener Leistungsfaktor (pf).
Hinweis: Nicht mit dem ,Service-Faktor* des Motors verwechseln. Die Einstellung [ o 5 auf einen Wert
von oder sehr nahe bei 1 kann einen nicht zufrieden stellenden Motorbetrieb zur Folge haben. Wenn der
Motorleistungsfaktor nicht auf dem Typenschild angegeben ist, belassen Sie diesen Parameter auf der
Werkseinstellung (ca. 0,80).
un§S [ Nennspannung Motor 100 bis480V | 230V
Auf dem Typenschild angegebene Nennspannung des Motors. Wenn die Netzspannung unter der
Nennspannung des Motors liegt, muss Nennspannung Motor  » 5 auf den Wert der an den
Umrichterklemmen anliegenden Netzspannung eingestellt werden.
& [F e 1 Nennstrom Motor 0,25Inbis1,51In | Je ngch BaugroRe des
(1) Umrichters
Auf dem Typenschild angegebener Nennstrom des Motors. Nennstrom Motor » L ~ andert den Therm.
Nennstrom £ H (Seite 94).
Fr5 (J Nennfrequenz Motor 10 bis 400 Hz | 50 Hz
Auf dem Typenschild angegebene Nennfrequenz des Motors.
Die Werkseinstellung lautet 50 Hz, oder 60 Hz, wenn Standardmotorfrequenz & F ~ (Seite 45) auf 60 Hz
eingestellt ist.
aSP [ Motornenndrehzahl 0 _bls 24000 U/ | Je n_ach Baugréfe des
Min Umrichters
Auf dem Typenschild angegebene Nenndrehzahl des Motors.
EFr (1 Maximale Ausgangsfrequenz 10 bis 400 Hz | 60 Hz
Maximale Ausgangsfrequenz £ F ~ gibt den moglichen Hochstwert fir GrofRe Frequenz H 5 F (Seite 90)
an.
Die Werkseinstellung lautet 50 Hz, oder 72 Hz, wenn Standardmotorfrequenz & F ~ (Seite 57) auf 60 Hz
eingestellt ist.
CEE (1 Typ Motorsteuerung Std
Dient zur Auswahl des geeigneten Motorsteuerungstyps fiir die Applikation und die erforderlichen
Leistungswerte.

FErF O Performant: SVCU; sensorlose Vektorreglung mit interner Drehzahlregelung auf Basis der Berechnung des
Spannungs-Istwerts. Fir Applikationen, die eine hohe Performance wahrend des Starts oder Betriebs
erfordern.

5td O Standard: Standard-Motorgesetz.
Fir einfache Applikationen, die keine hohen Leistungen erfordern. Einfache Motorregelungsverlauf mit
konstantem Spannung-/Frequenzverhaltnis, mit moglicher Regelung des unteren Kurvenverlaufs.
Dieser Verlauf wird im allgemeinen fiir parallel geschaltete Motoren verwendet. Einige spezifische
Anwendungen mit parallel geschalteten Motoren und hohen Leistungsniveaus erfordern méglicherweise
FErF.

PullP O Pumpe: U¥F; fir Pumpen- und Lifteranwendungen mit variabler Drehzahl, die kein hohes Anlaufmoment
erfordern.

(1)In = Nennstrom des Umrichters
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

| Code ‘ Name/Beschreibung ‘ Einstellbereich Werkseinstellung
drl- Menu ,,Motorsteuerung“ (Fortsetzung)
ufFr

1 RI-Kompensation

25 bis 200% 100%

Dient zur Optimierung des Drehmoments bei sehr niedriger Drehzahl oder zur Anpassung an Spezialfélle
(Beispiel: bei parallel geschalteten Motoren RI-Kompensation » F ~ verringern). Wenn das Drehmoment
bei niedriger Drehzahl nicht ausreicht, RI-Kompensation u F ~ erhéhen. Ein zu hoher Wert kann dazu
fiihren, dass der Motor nicht startet (Verriegelung) oder der Strombegrenzungs-Modus geandert wird.

SLF

Q)

(1 Schlupfkomp.

0 bis 150% 100%

Nur sichtbar, wenn Typ Motorsteuerung L £ E (Seite 57) nicht auf P u 1P eingestellt ist.

Dient zur Anpassung der Schlupfkompensation um den durch den Nennschlupf eingestellten Wert herum
oder zur Anpassung in Spezialféllen (Beispiel: bei parallel geschalteten Motoren Schlupfkomp. 5L P
verringern).

Wenn die eingestellte Schlupfkompensation unter der Ist-Schlupfkompensation liegt, 1auft der Motor nicht
mit Nenndrehzahl im stabilen Zustand, sondern mit einer Drehzahl unterhalb des Sollwerts.

Wenn die eingestellte Schlupfkompensation tber der Ist-Schlupfkompensation liegt, ist die Motordrehzahl
instabil.

SER

()

(1 Stabilitat des Frequenzreglers

0 bis 100% 20%

Der Parameter 5 E A dient zur Reduzierung von HinausschieRen und Vibrationen am Ende des

Hochlaufs. 5 £ A dient zur Anpassung der Ruckkehr in den stabilen Zustand nach einem Hochlauf oder
Auslauf, je nach Dynamik der Maschine.

Ein zu hoher Wert fiihrt zu einer verlangerten Ansprechzeit.
Ein zu geringer Wert fiihrt zu Uberdrehzahl oder sogar Instabilitat.

Geringe 5t A
In diesem Fall 5 E A erhéhen
Hz

60 f=mmmm {\

40

Korrekte S E A

Hohe 5k A

In diesem Fall 5 £ A verringern
Hz &

50
40 4

30
20
10

=10 =10 =10
o 0.1 0z 0.3 0.4 05 t o 0.1 0z 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0z 0.3 0.4 05 t

Nur sichtbar, wenn Typ Motorsteuerung L £ £ (Seite 57) auf P u /1F eingestellt ist.

FLL

Q)

(1 Verstarkung des Frequenzreglers

0 bis 100% 20%

Der Parameter F L L dient zur Einstellung der Steigung fir die Drehzahlerhdhung auf Basis der Tragheit
der angetriebenen Maschine.

Ein zu hoher Wert fiihrt zu Uberdrehzahl oder sogar Instabilitat.
Ein zu geringer Wert fiihrt zu einer verlangerten Ansprechzeit.

Geringe FL Korrekte F L Hohe FL L
In diesem Fall F L [ erhGhen In diesem Fall F L L verringern
Hz Hz 4 Hz 4

50
40

50
40 4

o 0.1 0.2 0.3 0.4 05t o 01 0.2 0.3 0.4 05 t 0 01 02 0.3 0.4 05 t

Nur sichtbar, wenn Typ Motorsteuerung L £ E (Seite 57) auf F E - F eingestellt ist.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
drl- Menu ,,Motorsteuerung® (rortsetzung)
PFL 4 U/F Profil 0 bis 100% 20%

()

Einstellung des PUMP-Verlaufs.

100% -

PFL

- Frequenz

Nur sichtbar, wenn Typ Motorsteuerung [ £ E (Seite 57) auf P u 1P eingestellt ist.

Definiert den Magnetisierungsstrom bei einer Frequenz von Null als % des Magnetisierungs-Nennstroms.

5Fr

0

(1 Taktfrequenz

Einstellung der Taktfrequenz.

erhéht.

2 bis 16 kHz

4 kHz

Bei Uberhitzung verringert der Umrichter automatisch die Taktfrequenz.
Bei Riickkehr der Temperatur auf den Normalwert wird die Frequenz wieder auf den urspringlichen Wert

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM FREQUENZUMRICHTER

Uberschreiten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!

Wenn bei Nennwerten des ATV 12eee0eM2 die Filter nicht angeschlossen sind, darf die Taktfrequenz 4 kHz nicht

SFE A Typ Taktfrequenz HF1
Die Motortaktfrequenz wird grundséatzlich gedndert (verringert), wenn die interne Temperatur des
Umrichters zu hoch ist.
HF | O HF1: Optimierung der Erwarmung.
Ermdglicht dem System die Anpassung der Taktfrequenz an die Motorfrequenz.
HF 2 O HF2: Optimierung des Motorgerausches (fiir hohe Taktfrequenz).
Ermdglicht dem System die Beibehaltung einer konstanten Taktfrequenz (SFr) unabhangig von der
Motorfrequenz (rFr).
Bei Uberhitzung verringert der Umrichter automatisch die Taktfrequenz.
Bei Riickkehr der Temperatur auf den Normalwert wird die Frequenz wieder auf den urspringlichen Wert
erhéht.
nrd (1 Gerauscharm nO
,Gerausch® bezieht sich auf horbare Laute. Je nach Einsatzumgebung muss eine Anpassung des
Motorgerausches maglich sein. Die zufallige Frequenzmodulation vermeidet mégliche Resonanzen, die
bei einer festen Frequenz auftreten kdnnen.
nao O Nein
UES O Ja
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

dr [ -

LEL- Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
F un -

| L Meni ,,Motorsteuerung“ (Fortsetzung)

Lon- Eun (1 Motormessung nO

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER EXPLOSIONSGEFAHR
» Wahrend der Motormessung lauft der Motor mit Nennstrom.
» Den Motor wahrend der Motormessung nicht warten.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

A WARNUNG

VERLUST DER STEUERUNG

» Die Parameter fiir die Motornennwerte urn 5, F - 5, nL -, n 5P und n P~ oder [ o 5 missen vor Beginn
der Motormessung korrekt konfiguriert werden.

* Wenn einer oder mehrere dieser Parameter geandert wurden, nachdem eine Motormessung erfolgt ist, wird
E u n auf n o zuriickgesetzt, und das Verfahren muss wiederholt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden
fiihren!

no O Nein: Bei Werksparametern von Standardmotoren
HES O Ja: Startet eine Motormessung
donkE O ausgefiihrt: Wenn bereits eine Motormessung erfolgt ist

Achtung:

Die Motormessung muss bei angeschlossenem, kalten Motor erfolgen.

Die Parameter Motornennleistung ~ F ~ (Seite 46) und Nennstrom Motor » L ~ (Seite 57) miissen
konsistent sein.

Die Motormessung wird nur dann durchgefiihrt, wenn kein Haltebefehl erteilt wurde. Wenn die Funktion
.Freier Auslauf‘ oder ,Schnellhalt‘ einem Logikeingang zugeordnet wurde, muss dieser Eingang auf 1
gesetzt werden (Eingang auf 0 aktiv).

Die Motormessung hat Vorrang vor jeglichen Fahr- oder Vormagnetisierungsbefehlen. Diese werden
erst nach der Motormessung wirksam.

Eine Motormessung kann 1 oder 2 Sekunden dauern. Die Messung darf nicht unterbrochen werden;
warten tUn Wert zu d o n £ oder n o wechselt.

Hinweis: Wahrend der Motormessung lauft der Motor mit Nennstrom.

nec (1 Motorparameterwahl nPr

Dieser Parameter dient zur Auswahl des zu konfigurierenden Motorparameters (n P~ oder [ o 5).
nPr O Motornennleistung » P ~ Seite 46
Los O Cosinus Phi [ o 5 Seite 57
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Menu ,,Steuerung*

Konfigurationskanal-Diagramm

cd1l

PSt
nO
tEr N nO
LOC .
LI
FLOC
LCC Vorrang |
Mdb STOP
nO *
Al1
LCC
AIV1
FLO
nO
>
LI
FLOC I
S P X PIF nO I
Al1 I
e}
SP1 " | Lce -
— PID- i AlV1
Reg. . rIn
SPx . HSP ACC AC2
Vorwahl- — VES _/_\_
frequenz . /LSP\ DEC DE2
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

1T a-

drb- I Code | Name/Beschreibung ‘ Einstellbereich Werkseinstellung
CEL - "
| Menu ,,Steuerung*“
FLE- Frl 1 Sollwertkanal 1 Al
Call- A O Klemmen
LCLC O Externes Bedienterminal
ndbk O Modbus
Ao O Integrierte Bedienterminal
Dieser Parameter ist bereits im Abschnitt, ,My Menu® enthalten, siehe Seite 45.
LFr 1 Externer Sollwert ~400 Hz bis 400 Hz
C) Dieser Parameter ist bereits im Abschnitt, ,My Menu® enthalten, siehe Seite 45.
- - 0, i 0,
Aaul d Analogeingang virtuell 0% bis 100%
() Dieser Parameter ist bereits im Abschnitt, ,My Menu® enthalten, siehe Seite 45.
ron A Unterdr. n-Wechsel nO
Unterdriickung von Bewegungen in die linke Drehrichtung, gilt nicht fiir Richtungsanfragen, die von
Logikeingangen gesendet werden.
- Von Logikeingangen gesendete Anfragen fir Linkslauf werden berlcksichtigt.
- Von der Anzeige gesendete Anfragen fiur Linkslauf werden nicht bertcksichtigt.
- Vom Netz gesendete Anfragen fiir Linkslauf werden nicht beriicksichtigt.
- Jeglicher vom PID usw. stammende Drehzahlsollwert fiir Linkslauf wird als Nullfrequenz (0 Hz)
interpretiert.
no O Nein
HES O Ja
PSt 1 Vorrang STOP YES

Dieser Parameter dient zur Aktivierung oder Deaktivierung der Stopptaste am Umrichter und am externen
Bedienterminal.

Die Deaktivierung der Stopptaste ist wirksam, wenn der aktive Befehlskanal nicht das Umrichter-Tastenfeld
oder das externe Bedienterminal ist.

A WARNUNG
STEUERUNGSVERLUST

Sie sind dabei, die Stopptaste am Umrichter und am externen Bedienterminal zu deaktivieren.
Wabhlen Sie ,» o nur dann, wenn externe Stoppvorrichtungen vorhanden sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schweren Verletzungen oder Materialschaden
fiihren.

O Nein: Stopp inaktiv

no

HES O Ja: Stopp aktiv
Bei Wahl von 4 E 5 flr diese Funktion wird die Benutzung der Tasten ,Run“ und ,Stop“ an
Frontabdeckung oder der optionalen Display-Abdeckung empfohlen.

CHCF 1 Kanalkonfiguration SIM

Kanalkonfiguration L H L F ermdglicht folgende Auswahl:
- Modus ,,Gemeinsam* $Befeh| und Sollwert stammen von demselben Kanal)
- Modus ,Getrennt” (Befehl und Sollwert stammen von unterschiedlichen Kanalen)

= O Modus ,Gemeinsam®

SEFP O Modus ,Getrennt”

Z 2's |Zur Anderung dieses Parameters muss die Taste ,ENT“ zwei Sekunden lang gedriickt werden.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
CEL- Menu ,,Steuerung* (Fortsetzung)
Ldl (1 Befehlskanal 1 tEr
Dieser Parameter ermdglicht die Auswahl des Befehlskanals.
EE- O Klemmen
Lol O Lokal
LCLC [0 Externes Bedienterminal
Mdb O Modbus
Dieser Parameter ist verfligbar, wenn Kanalkonfiguration L H L F (Seite 62) auf ,Getrennt* eingestellt ist.
FLa (1 Zuweisung Vor-Ort-Betrieb nO
no O Funktion inaktiv
L IH O L1h to L4h: Der Modus ,Forced Lokal* ist aktiv, wenn der Eingangszustand 1 lautet.
LYH
FLaol (1 Forced Ref Lokal nO
Nur sichtbar, wenn Zuweisung Vor-Ort-Betrieb F L o nicht auf n o eingestellt ist.
no O Nicht zugewiesen
Al O Klemmen
LCC O Externes Bedienterminal
Aol O Integrierte Bedienterminal
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen*
Fls = '} K&
- Menu ,,Rampentyp
ACC O Hochlaufzeit 0.0sbis999.9s 305
C) Hochlaufzeit zwischen 0 Hz und der Nennfrequenz Motor F - 5 (Seite 57).
Achten Sie darauf, dass dieser Wert mit der Tragheit der angetriebenen Last kompatibel ist.
dEC O Auslaufzeit 00sbis999.9s 130
C) Zeit zum Auslaufen von der Nennfrequenz Motor F - 5 (Seite 57) auf 0 Hz.
Achten Sie darauf, dass dieser Wert mit der Tragheit der angetriebenen Last kompatibel ist.
rPE (1 Rampentyp Lin
L in O Linear
5 O S-Form
u O U-Form
f(Hz) f (Hz)
C) FrS FrS
Der Rundungskoeffizient ist fix,
t1 = 0,6-faches der eingestellten
S-Form Rampenzeit (linear)
0 ‘A 0 t2 = 0,4-faches der eingestellten
2] 1 |12 2] Rampenzeit (rund)
13 13 t3 = 1,4-faches der eingestellten
Rampenzeit
f(Hz) f(Hz)
Frs Frs |
U-Form
o 0l 2 0 P — Der Rundungskoeffizient ist fix,
[+ [ t1 = 0,5-faches der eingestellten
8 5 Rampenzeit (linear)
t2 = eingestellte Rampenzeit (rund)
t3 = 1,5-faches der eingestellten
Rampenzeit
rP5 (d Umschalt. Rampe nO
no O Nicht zugewiesen
L «H O L1H: L1 Aktiv High
LZH O L2H: LI2 Aktiv High
L3IH O L3H: LI3 Aktiv High
LYH O L4H: LI4 Aktiv High
L L O L1L: LI Aktiv Low
LZL O L2L: LI2 Aktiv Low
L3L O L3L: LI3 Aktiv Low
LYL O L4L: LI4 Aktiv Low
Siehe ,Angaben zur Mehrfachbelegung von Logikeingangen“ auf Seite 46.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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[ = Bt

drl -
Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung | CEL -
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung) :::-
S = Menu ,,Rampentyp* (Fortsetzung) Cofl-
AC? 1 Hochlaufzeit 2 0,0 bis 999,9 s 50s
C) Nur sichtbar, wenn Umschalt. Rampe -~ F 5 (Seite 64) nicht auf »n o eingestellt ist.

Zweite Hochlauframpenzeit, einstellbar zwischen 0,0 und 999,9 s.
Diese Rampe ist aktiv, wenn PID nur fur die Start- und Bereitschaftsphasen verwendet wird, siche Wert
Restart PID ~ 5 L auf Seite 75.

dEZ (1 Auslaufzeit 2 0,0 bis 999,9 s 50s
() Nur sichtbar, wenn Umschalt. Rampe ~ P 5 (Seite 64) nicht auf » o eingestellt ist.
Zweite Auslauframpenzeit, einstellbar zwischen 0,0 und 999,9 s.
brA (d Anp. Auslauframpe YES
no O Funktion inaktiv. Der Umrichter l1auft gemafR der normalen Auslaufeinstellung aus. Diese Einstellung ist mit
der optionalen dynamischen Bremsung kompatibel, sofern verwendet.
HE &S O Diese Funktion erhoht beim Stoppen oder bei einer Verringerung der Drehzahl von Lasten mit hoher

Tragheit automatisch die Auslaufzeit, um eine Uberspannung im DC-Zwischenkreis oder ein Uberbremsen
zu vermeiden.

d4nA O Motorbremsung: Dieser Modus ermdglicht es dem Umrichter, so schnell wie moglich ohne Einsatz eines
dynamischen Bremswiderstands zu stoppen. Sie verwendet Motorverluste, um Energie aus der
Rickspeisung abzuleiten. Diese Funktion ist moglicherweise nicht mit der Lageregelung kompatibel. Bei
Einsatz eines optionalen Bremswiderstands und -moduls darf die Funktion nicht verwendet werden.

Achtung: Setzen Sie bei Einsatz eines Bremswiderstands b - A auf no.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Code ‘ Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
sEl Menu ,,Anhaltemodus*
SEE 1 Normalhalt rMP
Anhaltemodus bei Verschwinden des Fahrbefehls und Erteilen eines Haltebefehls.
P [0 StopRampe
FSE O Schnellhalt
nSE O Freier Auslauf
nSkt (A Freier Auslauf nO
Der Halt wird aktiviert, wenn der Eingang oder das Bit in den Zustand 0 wechselt. Wenn der Eingang wieder
in den Zustand 1 wechselt und der Fahrbefehl nach wie vor aktiv ist, startet der Motor nur dann neu, wenn
Steuerungstyp £ L [ (Seite 48) = 2L und Typ 2-Draht-Steuerung £ L[ £ (Seite 51)= L EL oder PF o.
Andernfalls ist ein neuer Fahrbefehl erforderlich.
no O Nicht zugewiesen
L IL O L1L: LI1 Aktiv Low zum Stoppen
LZL O L2L: LI2 Aktiv Low zum Stoppen
L3IL O L3L: LI3 Aktiv Low zum Stoppen
LHYL O L4L: LI4 Aktiv Low zum Stoppen
FsSt (A Zuordnung Schnellhalt nO
no O Nicht zugewiesen
L IL O L1L: LI1 Aktiv Low zum Stoppen
LZL O L2L: LI2 Aktiv Low zum Stoppen
L3IL O L3L: LI3 Aktiv Low zum Stoppen
LYL O L4L: L4 Aktiv Low zum Stoppen
dCF O Koeffiz. Schnellhalt 1bis 10 4
C) Nur sichtbar, wenn Zuordnung Schnellhalt F 5 E (Seite 63) nicht auf n o oder wenn F 5 E auf Normalhalt
S E E (Seite 66) eingestellt ist.
Die aktivierte Rampe (Auslaufzeit d £ L, Seite 45, oder Auslaufzeit2 d E &, Seite 65) wird daraufhin beim
Senden von Anforderungen durch diesen Koeffizienten geteilt.
Der Wert 10 entspricht einer Mindestrampenzeit.

Code ‘ Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fawe Menu ,,Funktionen® (Fortsetzung)
rrS 3 Linkslauf no
LI1 bis LI4: Auswahl des dem Befehl fiir Linkslauf zugewiesenen Eingangs
no O Funktion inaktiv

L +H O L1h: L1 Aktiv High

LZH O L2h: L2 Aktiv High

L 3H O L3h: L3 Aktiv High

LHYH O L4h: L4 Aktiv High

Q)

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
A/ = Meni ,,Auto GS Bremsung*

AdC (1 Automatische Gleichstrombremsung YES
GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS
Wenn Ad L = [ E, erfolgt eine Stromeinspeisung, auch wenn kein Fahrbefehl gesendet wurde.

Stellen Sie sicher, dass diese Aktion in keiner Weise eine Gefahr fir Personal oder Anlagen darstellt.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
KEIN HALTEMOMENT
» Das Bremsen mit Gleichstromeinspeisung bietet kein Haltemoment bei Drehzahl null.
» Das Bremsen mit Gleichstromeinspeisung funktioniert nicht bei einem Netzspannungsverlust oder bei
Erkennung eines Fehlers.
» Verwenden Sie ggdf. eine separate Bremse, um die Bremsmomente aufrechtzuerhalten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schweren Verletzungen oder Materialschaden
fiihren.
no O Funktion inaktiv, keine Gleichstrombremsung.
HES O Zeitlich begrenzte DC-Bremsung
CE O Kontinuierliche DC-Bremsung
5dC | 1 1 DC-Auto Bremsg 1 0 bis 120% von nCr | 70%
HINWEIS
GEFAHR VON MOTORSCHADEN
Prifen Sie, ob der Motor diesem Strom standhélt, ohne zu Uberhitzen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann zu Materialschaden fiihren.
Nur sichtbar, wenn Automatische Gleichstrombremsung A d L nicht auf » o eingestellt ist.
Bremsstrom beim Stoppen und kontinuierlicher Gleichstrombremsung.
EdC | (1 Zeit aut. DC Brems1 0,1bis 30's 05s
HINWEIS
GEFAHR VON MOTORSCHADEN
+ Lange Bremsphasen mit Gleichstromeinspeisung kénnen zur Uberhitzung des Motors fiihren und diesen
beschadigen.
* Schitzen Sie den Motor, indem Sie lange Bremsphasen mit Gleichstromeinspeisung vermeiden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschdden fiihren.
Nur sichtbar, wenn Automatische Gleichstrombremsung A 4 L nicht auf ~ o eingestellt ist.
Bremszeit beim Stoppen.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
P = Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
doh 1 Frequenz Jog nO
Dieser Parameter dient zur schrittweisen Steuerung des Motorbetriebs unter Verwendung eines
Logikeingangs, der mit einem 2- und 3-Draht-Steuerlogikeingang verkniipft ist. Die Schrittfrequenz ist auf
5 Hz festgelegt. Die in der Jog-Funktion beriicksichtigten Hoch- und Auslauframpen betragen 0,1 s.
no O Funktion inaktiv.
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L3IH O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High

2-Draht-Steuerung
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Vorwahlfrequenzen

Es kénnen 2, 4 oder 8 Frequenzen vorgewahlt werden, wofiir 1, 2 bzw. 3 Logikeingange erforderlich sind.

Kombinationstabelle fiir Vorwahlfrequenz-Eingange

8 4 2 Frequenzsollwert
Frequenzen | Frequenzen | Frequenzen
LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)

0 0 0 Sollwert
0 0 1 SP2

0 1 0 SP3

0 1 1 SP4

1 0 0 SP5

1 0 1 SP6

1 1 0 SP7

1 1 1 SP8
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
F5s- Menu ,,Vorwahlfrequenz*
Fse (1 2 Vorwabhlfreq. nO
no O Funktion inaktiv
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
L2H O L2h: LI2 Aktiv High
L 3H O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
P54 (1 4 Vorwabhlfreq. nO
wie P52
FPsa (d 8 Vorwabhlfreq. nO
wie P52
5P2 (1 2. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 10 Hz
C) Nur sichtbar, wenn 2 Vorwahlfreq. F 5 2 nicht auf » o eingestellt ist.
5P3 1 3. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 15 Hz
() Nur sichtbar, wenn 4 Vorwahlfreq. F 5 4 nicht auf n o eingestellt ist.
5PY (1 4. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 20 Hz
() Nur sichtbar, wenn 2 Vorwahlfreq. P 5 2 und 4 Vorwahlfreq. P 5 4 nicht auf n o eingestellt sind.
5FP5 (1 5. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 25 Hz
C) Nur sichtbar, wenn 8 Vorwahlfreq. F 5 B nicht auf n o eingestellt ist.
S5PE (1 6. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 30 Hz
() Nur sichtbar, wenn 2 Vorwahlfreq. P 5 2 und 8 Vorwahlfreq. P 5 B nicht auf n o eingestellt sind.
5FP1 (1 7. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 35 Hz
C) Nur sichtbar, wenn 4 Vorwahlfreq. F 5 4 und 8 Vorwahlfreq. F 5 B nicht auf » o eingestellt sind.
5P8 (1 8. Vorwahlfrequenz 0 bis 400 Hz 40 Hz
() Nur sichtbar, wenn 2 Vorwahlfreq. F 5 2, 4 Vorwahlfreq. P 5 4 und 8 Vorwahlfreq. P 5 B nicht auf n o
eingestellt sind.
JPFE 1 Ausblendfr 0 bis 400 Hz 0Hz
() O Dieser Parameter verhindert einen langeren Betrieb innerhalb eines einstellbaren Bereichs um die
geregelte Frequenz herum. Die Funktion kann verwendet werden, um zu verhindern, dass eine kritische
Drehzahl erreicht wird, die Resonanzen erzeugen wiirde. Bei Einstellung auf den Wert 0 ist die Funktion
inaktiv.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
Fod- Menu ,,PID“
FF (d Zuordnung Istwert PID nO
no O Nicht zugewiesen
Al O Klemmen. Auswahl nicht méglich, wenn Fr1 auf Al1 eingestellt ist.
rPG (1 P-Anteil PID-Regler 0,01 bis 100 1
C) Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F nicht auf »n o eingestellt ist.
rok (1 I-Anteil PID Regler 0,01 bis 100 1
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F nicht auf » o eingestellt ist.
rdb 1 D-Anteil PID Regler 0,00 bis 100,00 0,00
C) Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F nicht auf » o eingestellt ist.
Fb& 1 Koef. Pl Istwert 0,1 bis 100,0 1,0
() Dieser Parameter gibt das Verhaltnis zwischen Prozess- und Istwert-Bereich an.
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F nicht auf »n o eingestellt ist.
P (1 Soll int PID nO
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F nicht auf » o eingestellt ist.
no O Nein
HES O Ja
Pre (d Zuord 2 PID-Sollw nO
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F nicht auf » o eingestellt ist.
no O Funktion inaktiv
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZ2H O L2h: LI2 Aktiv High
L3IH O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
e Menu ,,PlD“ (Fortsetzung)
Prd (d Zuord 4 PID-Sollw nO
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist.
no O Funktion inaktiv
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L3IH O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
Zuord 2 PID-Sollw F ~ 2 (Seite 72) muss vor der Zuordnung von Zuord 4 PID-Sollw P - 4 zugewiesen
werden.
rfe (1 2. vorgew PID-Sollw 0 bis 100% 25%
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F , F (Seite 72) und Zuord 2 PID-Sollw F ~ & (Seite 72) nicht
auf n o eingestellt sind.
rfP3 (1 3. vorgew PID-Sollw 0 bis 100% 50%
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F , F (Seite 72) und Zuord 4 PID-Sollw F ~ 4 (Seite 72) nicht
auf n o eingestellt sind.
rPH4 (1 4. vorgew PID-Sollw 0 bis 100% 75%
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72), Zuord 2 PID-Sollw P ~ & und Zuord 4 PID-
Sollw F ~ 4 (Seite 72) nicht auf n o eingestellt sind.
rPo (1 Interner PID-Sollwert 0 bis 100% 0%
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F , F (Seite 72) nicht auf » o und Soll intPID F , ., (Seite 72)
auf 4 E 5 oder Sollwertkanal 1 F ~ I (Seite 45) auf L [ [ eingestellt ist.
FPrF 1 PID Rampe 0 bis 99,9 s Os
C) Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist.
rPL (d PID min Referenz 0 bis 100% 0%
() Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf » o eingestellt ist.
rPH (J PID max Referenz 0 bis 100% 100%
C) Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F (Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist
5F5 (1 PID Startgeschw. 0,1 bis 400 Hz nO
Dieser Parameter ermdglicht den direkten Wechsel auf einen eingestellten Frequenzsollwert.
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

drl -
CEL- Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
F un - 'T] -
fL Fun- Menu ,,Funktlonen“ (Fortsetzung)
Lall- # o= Menu ,,PlD“ (Fortsetzung)
ACZ2 1 Hochlaufzeit 2 0,0 bis 999,9 s 50s
C) Dieser Parameter ist nur beim Start des Systems aktiv.

Zweite Hochlauframpenzeit, einstellbar zwischen 0,1 und 999,9 s
Zeit zum Hochlaufen von 0 auf die Nennfrequenz Motor F ~ 5 (Seite 57). Achten Sie darauf, dass dieser
Wert mit der Tragheit der angetriebenen Last kompatibel ist.

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) und PID Startgeschw. 5 F 5 (Seite 73) nicht
auf » o eingestellt sind.

P.L (1 Umkehr Korrek. PID nO
Dieser Parameter kehrt den internen Fehlerwert des PID-Systems um.
no O Nein
HES O Ja

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf » o eingestellt ist.

PAwu A PID Zuord. Auto/Hand no

Beim Zustand 0 des Eingangs ist PID aktiv.
Beim Zustand 1 des Eingangs ist der manuelle Betrieb aktiv.

no O Funktion inaktiv
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L3IH O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf n o eingestellt ist.
Pn (1 PID Sollw Hand nO
Dieser Parameter dient zur Aktivierung des PID und zum Betrieb eines manuellen Standardsystems.
no [0 Nein
Al O Klemmen
A lul O Alv1
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) und PID Zuord. Auto/Hand F A u (Seite 74)
nicht auf » o eingestellt sind.
kLS (1 Betriebsd. bei LSP 0,1 bis 999,9 s nO
C) Nach einem Betrieb bei Kleine Frequenz L 5 F (Seite 89) Uber einen festgelegten Zeitraum wird
automatisch ein Motorhalt angefordert. Der Motor startet neu, wenn der Frequenzsollwert groRer ist als
Kleine Frequenz L 5 P und nach wie vor ein Fahrbefehl vorliegt.
Hinweis: Der Wert n o entspricht einem unbegrenzten Zeitraum.
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf » o eingestellt ist.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
e Menu ,,PlD“ (Fortsetzung)
r5L (J Wert Restart PID 0 bis 100% 0%
UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN
Vergewissern Sie sich, dass unbeabsichtigte Neustarts keinerlei Gefahr darstellen.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.
Wenn PID-Funktionen und Betriebsd. bei LSP £ L 5 zum selben Zeitpunkt eingestellt sind, versucht der
PID-Regler moglicherweise, eine Frequenz unterhalb von LSP einzustellen. Dies fiihrt zu einem
unbeabsichtigten Betriebsverhalten, bestehend aus Start, Betrieb bei LSP, Stoppen usw...
Der Parameter Wert Restart PID ~ 5 L dient zur Einstellung eines Mindestschwellwerts fir PID-Fehler,
um nach einem langeren Halt bei LSP neu zu starten.
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) und Betriebsd. bei LSP E L 5 (Seite 74) nicht
auf n o eingestellt sind.
uPP

0

(1 PID Wakeup Schw. 0 bis 100% 0%

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

Vergewissern Sie sich, dass unbeabsichtigte Neustarts keinerlei Gefahr darstellen.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefihrlichen Verletzungen.

Wenn Umkehr Korrek. PID F ;L (Seite 74) auf nO eingestellt ist, ermdglicht dies die Einstellung eines
Schwellwerts fiir den PID-Istwert, bei dessen Unterschreitung der PID-Regler wieder aktiviert wird (Wake-
up), im Anschluss an einen Stopp infolge einer Uberschreitung von £ L 5, der maximalen Betriebszeit bei
kleiner Frequenz.

Wenn F , [ auf 4 E 5 eingestellt ist, ermdglicht dies die Einstellung eines Schwellwerts fir den PID-
Istwert, bei dessen Uberschreitung der PID-Regler wieder aktiviert wird (Wake-up), im Anschluss an einen
Stopp infolge einer Uberschreitung von k£ L 5, der maximalen Betriebszeit bei kleiner Frequenz.

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) und Betriebsd. bei LSP E L 5 (Seite 89) nicht
auf » o eingestellt sind.

SLE

0

d Ruhezustandsschwellwert (Offset) 0 bis HSP 1Hz

Einstellbarer Wiederanlaufschwellwert (Offset) nach einem Stopp nach langerem Betrieb mit Kleine
Frequenz L 5 F + Sleep Offset Schw. 5L E, in Hz. Der Motor startet neu, wenn der Referenzwert den
Schwellwert (L 5 F + 5L E) Ubersteigt und nach wie vor einFahrbefehl vorliegt.

Nur sichtbar, wenn Betriebsd. bei LSP E L 5 (Seite 72) nicht auf » o und Zuordnung Istwert PID P ., F.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code |Name/Beschreibung Einstellbereich | Werkseinstellung
Fun- Menii ,,Funktionen® (Fortsetzung)

Pd- Menii ,,PlD“ (Fortsetzung)

LP. 1 Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung nO bis 100% | nO

0

Informationen zur Verwaltung von SPIF-Alarmen finden Sie auf Seite 83.
Einstellbereich:

O No: Funktion inaktiv (kein Zugriff auf weitere Funktionsparameter) zwischen minimalem und maximalem
PID-Istwert

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID P ; F (Seite 72) nicht auf n o gesetzt ist.

EFP .

0

. Zeitverzogerung Pl-Istwert-
Uberwachungsfunktion

Nur sichtbar, wenn Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung L P oben nicht auf » o gesetzt ist.

0 bis 600 s O0s

APO (1 Erkennungshysterese fiir maximale Frequenz | 0 bis HSP 0 Hz
C) Nur sichtbar, wenn Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung L P oben nicht auf n o gesetzt ist.
ne . 3 Pl-Istwert-Uberwachung YES
Fallback-Modus fiir die Pl-Istwert-Uberwachungsfunktion.
O 4E 5: Freilauf-Halt
O L F F:Umschaltung auf Fallback-Frequenz LFF, solange der Fehler vorliegt und der Fahrbefehl nicht
deaktiviert wird.
Nur sichtbar, wenn Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung L P oben nicht auf » o gesetzt ist.
LFF (1 Fallback-Frequenz 0 bis HSP 0 Hz

Fallback-Frequenz fiir Fehler bei der PID-Regler-Istwert-Uberwachung.

(@

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung | “"©
Fun- Meni ,,Funktionen® (Fortsetzung) ii:
GREE Menii ,,PID* (Fortsetzung) fres
FITE= Pumpenuntermeni o
tol 1 Uberl.Erk ZeitVerz 0 bis 100 s Os
Seite 54

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf » o gesetzt ist.

Lol [ Uberl. Schw. Erk. 70 bis 150% von nCr | 90%
() Seite 54

Nur sichtbar, wenn die Uberl.Erk ZeitVerz £ o L oben nicht auf » o eingestellt ist.

FEa 1 Zeitverzogerung vor dem automatischen
Q) Start bei Uberlastfehler

Wenn A E - = YE 5, startet der Umrichter nach einem Uberlastfehler OLC automatisch neu, sobald diese
Zeitverzogerung abgelaufen ist.

Die zulassige Mindestzeit, die zwischen der Erkennung eines Uberlastfehlers und einem automatischen
Neustart liegen darf.

Damit ein automatischer Neustart moglich ist, muss der Wert der maximalen Neustartzeit £ A - (Seite 91)
den Wert dieses Parameters um mindestens eine Minute Uberschreiten.

0 bis 6 min 0 min

Nur sichtbar, wenn die Uberl.Erk ZeitVerz £ o L oben nicht auf n o eingestellt ist.

ul £ (1 Unterl.Erk ZeitVerz. 0 bis 100 s 0s
Seite 55

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf n o gesetzt ist.

Lul 1 Unterlast Freq_:() 20 bis 100% von nCr | 60%
C) Seite 55

Nur sichtbar, wenn die Unterl.Erk ZeitVerz u L £ oben nicht auf ~ o eingestellt ist.

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich | Werkseinstellung
Fun- Menii ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
# il Menii ,,PID (Fortsetzung)
FE = Pumpenuntermeni.'l (continued)
FEu (1 Zeitverzogerung vor dem automatischen

Start bei Unterlastfehler

0 bis 6 min

0 min

diese Zeitverzdogerung abgelaufen ist.
Neustart liegen darf.

den Wert dieses Parameters um mindestens eine Minute Ubers

Wenn AE - = HE 5, startet der Umrichter nach einem Unterlastfehler » L F automatisch neu, sobald
Die zulassige Mindestzeit, die zwischen der Erkennung eines Unterlastfehlers und einem automatischen

Damit ein automatischer Neustart moglich ist, muss der Wert der maximalen Neustartzeit £ A ~ (Seite 91)

chreiten.

Nur sichtbar, wenn die Unterl.Erk ZeitVerz o L £ oben nicht auf »n o eingestellt ist.

()

E o n, wird die Hilfspumpe gestartet.

Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /1 d E oben nicht a

nde (1 Auswahl der Betriebsart nO
O ~ o: Einzelpumpe mit variabler Drehzahl
O 4YE 5: Einzelpumpe mit variabler Drehzahl und Hilfspumpe
Wenn [TdE = YE 5, wird Ausgang L o [ auf F 1P geforct (sieche Seite 53).
Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F : F (Seite 72) nicht auf ~ o gesetzt ist.
Fon (1 Startfrequenz der Hilfspumpe 0 von tFr HSP

Bei Uberschreitung dieser Frequenz und nach Ablauf der Zeitverzégerung fiir das Starten der Pumpe

uf » o gesetzt ist.

Eon

0

(1 Zeitverzogerung vor dem Starten der
Hilfspumpe

damit Oszillation(Start/Stopp der Pumpe) zu verhindern.

Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /14 E oben nicht a

0 bis 999.9 s

2s

Diese Zeitverzogerung ist notwendig, um die Auswirkungen voriibergehender Druckschwankungen und

uf n o gesetzt ist.

ron

(1 Rampe fir das Erreichen der Nenndrehzahl

0

(1 Stoppfrequenz der Hilfspumpe

E o F wird die Pumpe gestoppt.

Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /14 E oben nicht a

. 0 bis 999.9 s 2s
Q) der Hilfspumpe

Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /1 4 E oben nicht auf » o gesetzt ist.
FoF 0 bis tFr 0 Hz

Bei Unterschreitung dieser Frequenz und nach Ablauf der Zeitverzégerung fir das Stoppen der Hilfspumpe

uf 7 o gesetzt ist.

()

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich | Werkseinstellung | ' 7~

Fun- Meni ,,Funktionen® (Fortsetzung) jb f

Pd- Menii ,,PID“ (Fortsetzung)

FLE-

FITE= Pumpenuntermenii (continued) .
bca)F Ellilfzse;talril::igerung vor dem Stoppbefehl der | . ..o 2

Diese Zeitverzégerung ist notwendig, um die Auswirkungen voribergehender Druckschwankungen
und damit Oszillation (Start/Stopp der Pumpe) zu verhindern.

Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /1 4 E oben nicht auf » o gesetzt ist.

rof (1 Rampe fiur das Stoppen der Hilfspumpe 0 bis 999.9 s 2s
() Nur sichtbar, wenn Auswahl der Betriebsart /1 4 E oben nicht auf » o gesetzt ist.
nFd (1 Periode fiir Nulldurchfluss-Erkennung nO bis 20 min nO

Der Wert 0 deaktiviert die Nulldurchfluss-Erkennung.

Nur sichtbar, wenn Zuordnung Istwert PID F  F (Seite 72) nicht auf » o gesetzt ist.

FFd (1 Aktivierungsschwellwert fiir Nulldurchfluss-

0 bis 400 Hz 0 Hz
Q) Erkennung

Bei Unterschreitung dieses Schwellwerts, wenn » F £ > 0 und die Hilfspumpe gestoppt ist,
wird die Nulldurchfluss-Erkennung deaktiviert.

Nur sichtbar, wenn die Periode fur die Nulldurchfluss-Erkennung ~ £ d oben nicht auf n o gesetzt ist.

LFd (1 Offset fur Nulldurchfluss-Erkennung 0 bis 400 Hz 0 Hz
C) Nur sichtbar, wenn die Periode fur die Nulldurchfluss-Erkennung ~ £ d oben nicht auf n o gesetzt ist.
() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Architektur der Pumpeninstallation

Einzelpumpe mit variabler Drehzahl — 1 einzelne Pumpe mit variabler Drehzahl

Variable pumpe

=
\ Drucksensor
0-20 mA

4-20 mA
0+5V
0+10V

Geben Sie die Werte auf dem Motortypenschild in das Men( "Motorsteuerung" drC ein
Einstellparameter der ersten Ebene

AL L Hochlaufzeit: 0.7 s

d E [ Auslaufzeit: 0.7 s

L 5 F Kleine Frequenz: 30 Hz

H 5 P GroRe Frequenz: 60 Hz

Menii ,,Konfiguration Al1“ Alt

A + I E Analogausgangsskalen Al1: 0-20 mA

Menii ,,Motorsteuerung“ drC

5 L P Schlupfkomp: 0 Hz

F L G Verstarkung des Frequenzreglers: 70%

u F r RI-Kompensation (U/F-Verlauf): 0%

Menii ,,Funktionen“ FUn

£ [ E Typ 2-Draht-Steuerung: LEL

Pluntermenii

F 1+ F Zuordnung Istwert PID: Al1

r P [ P-Anteil PID-Regler: 5.00

r 1+ 0 |I-Anteil PID Regler: 8.00

~ P 1 Interner PID-Sollwert: 39%

r 5L Wert Restart PID: 40%

P . Pl-Istwert-Uberwachung : LFF

L P Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung: 17%

E P | Zeitverzdgerung Pl-Istwert-Uberwachungsfunktion: 1 s
L F F Fallback-Frequenz : 50 Hz

Pumpenuntermeni PMP

n F d Periode fir Nulldurchfluss-Erkennung: 1 min

F F d Aktivierungsschwellwert fiir Nulldurchfluss-Erkennung: 50 Hz
L F d Offset fur Nulldurchfluss-Erkennung: 5 Hz

£ L 5 Betriebsd. bei LSP: 3 s

5 F 5 PID Startgeschw.: 25 Hz

5 L E Ruhezustandsschwellwert (Offset): 10 Hz

Menu ,Auto GS Bremsung“ AdC

A d L Automatische Gleichstrombremsung: nO

Meni ,Autom Wiederanlauf* Atr

A E - Aut. Wiederanlauf: YES

Menii ,,Fehlerbehandlung“ FLt

L o [ Uberl. Schw. Erk.: 1%

F L o Zeitverzdgerung vor dem automatischen Start bei Uberlastfehler: 1
A F O Erkennungshysterese fir maximale Frequenz: 2 Hz
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Einzelpumpe mit variabler Drehzahl und Hilfspumpe - 1 Pumpe mit variabler Drehzahl (variable
Pumpe) und eine Pumpe mit fester Drehzahl (Hilfspumpe)

Fester Drehzahl Hilfspumpe

Variable pumpe

Drucksensor
0-20 mA
4-20 mA
0+5V

0+10 VvV

Die Hilfspumpe wird vom Altivar 12 tiber den Logikausgang LO gesteuert.

Geben Sie die Werte auf dem Motortypenschild in das Menu "Motorsteuerung" drC ein
Einstellparameter der ersten Ebene

AL L Hochlaufzeit: 0.1 s

d E [ Auslaufzeit: 0.1 s

L 5 F Kleine Frequenz: 35 Hz

Menii ,,Konfiguration Al1“ Alt

A + | E Analogausgangsskalen Al1: 0-20 mA

Menii ,,Motorsteuerung“ drC

5 L P Schlupfkomp: 0 Hz

F L L Verstarkung des Frequenzreglers: 70%

u F - RI-Kompensation (U/F-Verlauf): 0%

Menii ,,Funktionen“ FUn

£ L E Typ 2-Draht-Steuerung: LEL

Pluntermeni

P 1 F Zuordnung Istwert PID: Al1

r P 0 P-Anteil PID-Regler: 5.00

r 1+ L |I-Anteil PID Regler: 8.00

r P 1 Interner PID-Sollwert: 51%

r 5L Wert Restart PID: 42%

Pumpenunterment PMP

d E Auswahl der Betriebsart: YES

F o n Startfrequenz der Hilfspumpe: 49 Hz

£ o n Ablauf der Zeitverzégerung fir das Starten der Pumpe: 1's
r o n Rampe fir das Erreichen der Nenndrehzahl der Hilfspumpe: 1 s
F o F Frequenz den Stoppschwellwert: 39.6 Hz

E o F Zeitverzbgerung vor dem Stoppbefehl der Hilfspumpe: 1 s
r o F Anschluss an eine Rampe: 1's

n F d Periode fir Nulldurchfluss-Erkennung: 1 min

F F d Aktivierungsschwellwert fir Nulldurchfluss-Erkennung: 42 Hz
L F d Offset fur Nulldurchfluss-Erkennung: 2 Hz

E L 5 Betriebsd. bei LSP: 5 s

5 L E Ruhezustandsschwellwert (Offset): 3 Hz

L o | Zuordnung LO1

Meni ,Auto GS Bremsung® AdC

A d L Automatische Gleichstrombremsung: nO

Automatic restart function Atr

A E - Automatic restart: YES

Menii ,,Fehlerbehandlung“ FLt

£ u L Unterl.Erk ZeitVerz: 5 s

L u L Unterlast Freq.: 59%

F E u Zeitverzdgerung vor dem automatischen Start bei Unterlastfehler: 1
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Anschlussschema

Umrichter 1-phasiger
200... 230 V

1)

|
RILIO
I
SIL2IN O
R1A
I
L R1C *_‘

ATV12

o
;‘) urT
53 VIT2

KM1

M1 Drucksensor /,\;
LN 0-20 mA I3~ ) Hilfspumpe
4-20 mA =

Variable  0+5V
oumpe  0+10V

Einphasenmotor
200...230 V

(1)Fehlerrelaiskontakte zur Fernsignalisierung des Umrichterstatus.

Hinweis: Installieren Sie Entstorer in allen induktiven Steuerschaltkreisen, die sich neben dem Umrichter befinden oder an den gleichen

Schaltkreis gekoppelt sind (Relais, Schaltschutze, Magnetventile usw).

Hinweis: Bei diesem Verdrahtungsbeispiel wird eine interne Versorgung im Source-Modus verwendet.

82

BBV28582 07/2018



Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Pl-Istwert-Uberwachung (MPI)

Wird verwendet, um die Betriebsart im Falle der Entdeckung eines PI-Istwerts zu definieren, der unter dem gesetzten Grenzwert liegt.

Pl Istwert

LPl + 3 % -
LPI -
LPI-2 %

]
Motordrehzahl i
1
|

Von MPI festgelegter
Fehlermodus

\

HSP
HSP - APO 1

MPI = LFF

MPI = YES

|

i

i
LFFq——— - -

|

|

I

|

i

tPI

Ende der Verzdégerung

Sobald die Pumpe mit voller Drehzahl betrieben wird (héher als HSP - APO) und der Pl-Istwert gleichzeitig unter dem
Uberwachungsschwellwert LPI - 2 % liegt, wird eine Zeitverzdgerung tPl gestartet. Wenn der Wert des Pl-Istwerts nach Ablauf dieser
Zeitverzégerung immer noch unter dem Uberwachungsschwellwert LPI + 3 % liegt, schaltet der Umrichter in den Fallback-Modus um, wie
durch den Parameter MPI definiert.

- MPI = YES:
Der Umrichter fiihrt einen Freilauf-Halt aus und zeigt den Fehlercode SPIF an.
- MPI = LFF:

Der Umrichter auft mit einer festen Frequenz LFF und zeigt den Fehlercode FrF an.

In beiden Fallen kehrt der Umrichter in den PI-Regelungsmodus zuriick, sobald der Pl-Istwert hoher ist als der Uberwachungsschwellwert
LPI + 3 %.

Im Modus fiir Einzelpumpen mit variabler Drehzahl und Hilfspumpe (MdE = YES) ist die PI-Istwert-Uberwachungsfunktion nur

aktiv, wenn beide Pumpen in Betrieb sind.
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Pumpenuntermeniu PMP

Das Hauptziel ist die Steuerung einer vollstandigen Pumpeninstallation mithilfe eines einzelnen ATV 11-Umrichters, indem unabhéngig von
der Durchflussrate konstanter Druck gewahrleistet wird.

Das System wird mit einer Hilfspumpe mit fester Drehzahl sowie einer Pumpe mit variabler Drehzahl betrieben, die den kompletten
erforderlichen Durchflussbereich nicht allein abdecken kdnnte. Fir die Umrichtersteuerung wird ein PI-Regler verwendet. Der Drucksensor
sorgt fur das System-Feedback.

Die Pumpe mit variabler Drehzahl wird als variable Pumpe bezeichnet.

Die Pumpe mit fester Drehzahl wird als Hilfspumpe bezeichnet.

Auswahl der Betriebsart

Der ATV12 bietet 2 Betriebsarten:

» Einzelpumpe mit variabler Drehzahl: 1 einzelne Pumpe mit variabler Drehzahl (variable Pumpe).

» Einzelpumpe mit variabler Drehzahl und Hilfspumpe: 1 Pumpe mit variabler Drehzahl (variable Pumpe) und eine Pumpe mit fester
Drehzahl (Hilfspumpe).

Steuerung der Hilfspumpe

Der PI-Reglerausgang (Frequenzsollwert der variablen Pumpe) steuert das Starten oder Stoppen
der Hilfspumpe mit Hysterese, wie in der nachstehenden Abbildung gezeigt:

Haufigkeit der
Verstellpumpe Start der Hilfspumpe

A

HSP

Startfrequenz +____ __________ _ _ _ o _Np——__
FOn

1 Frequenz entspricht
Stopp der Hilfspumpe der Hilfspumpe
Durchfluss

Stoppfrequenz il

FOF

Wenn die Frequenz den Startschwellwert (FOn) Uberschreitet, wird eine Zeitverzogerung (tOn) gestartet, um die Auswirkungen
vorlibergehender Durchflussschwankungen zu vermeiden. Wenn die Frequenz nach Ablauf dieser Zeitverzogerung weiterhin héher ist als
der Startschwellwert, wird die Hilfspumpe gestartet. Sobald der Startbefehl gesendet wird, wechselt die variable Pumpe von ihrem aktuellen
Drehzahlsollwert zur Stoppfrequenz der Hilfspumpe (FOF), im Anschluss an eine Rampe (rOn), die der Zeit entspricht, welche die
Hilfspumpe bendétigt, um ihre Nenndrehzahl zu erreichen. Der Parameter rOn wird verwendet, um den Boost-Effekt beim Starten der
Hilfspumpe zu minimieren.

Haufigkeit der
Verstellpumpe

HSP

Start der Hilfspumpe

FOn |

FOF -

LSP
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Wenn die Frequenz den Stoppschwellwert (FOF) unterschreitet, wird eine Zeitverzégerung (tOF) gestartet, um die Auswirkungen
vorlibergehender Durchflussschwankungen zu vermeiden. Wenn die Frequenz nach Ablauf dieser Zeitverzogerung weiterhin niedriger ist
als der Stoppschwellwert, wird die Hilfspumpe gestoppt. Sobald der Stoppbefehl gesendet wird, wechselt die variable Pumpe von ihrem
aktuellen Drehzahlsollwert zur Startfrequenz der Hilfspumpe (FOn), im Anschluss an eine Rampe (rOF), die der Stoppzeit der Hilfspumpe
entspricht. Der Parameter rOF wird verwendet, um den Boost-Effekt beim Stoppen der Hilfspumpe zu minimieren.

Haufigkeit der
Verstellpumpe

HSP
FOn

Stop der
Hilfspumpe

FOF T~~~ =====— R~ pommmmmmmmeees

LSP
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"Sleep"-Funktion/"Wake-up"-Funktion

Diese Funktion wird dazu verwendet, die variable Pumpe bei Nulldurchfluss (Hilfspumpe gestoppt) zu stoppen. Wenn die Frequenz der
variablen Pumpe in diesem Fall unter dem "Sleep"-Schwellwert (LSP + SLE) liegt, wird eine Zeitverzégerung (tLS) gestartet. Wenn die
Frequenz nach Ablauf dieser Zeitverzogerung den Schwellwert LSP + SLE weiterhin unterschreitet, wird die variable Pumpe gestoppt. Die
Installation befindet sich im "Sleep"-Modus.

Um in den "Wake-up"-Modus zu wechseln, muss der Druck-Istwert den "Wake-up"-Schwellwert UPP unterschreiten. Die variable Pumpe
wird daraufhin gestartet.

Pl Istwert

UPP

Motorfrequenz t

LSP + SLE /

LSP A\ /
\ :

tLs t
Niedrige Drehzahl oder

Geschwindigkeit Schwelle

Betriebszeit

Schnellstart-Funktion

Die Schnellstart-Funktion kann dazu verwendet werden, Probleme mit hohen rPG- und rlG-Verstarkungen (Instabilitdt beim Starten) zu
beheben. Der Umrichter beschleunigt, bis er den Schnellstart-Schwellwert SFS im Anschluss an eine Rampen-ACC erreicht. Sobald der
Schwellwert erreicht wurde, wird der PI-Regler aktiviert.

Haufigkeit der
Verstellpumpe

A

HSP

SFS

Y

ACC
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Nulldurchfluss-Erkennung

Diese Funktion ist nur aktiv, wenn die Hilfspumpe gestoppt wird und die Motorfrequenz den Schwellwert FFd unterschreitet.
Diese Funktion wird fir Anwendungen verwendet, bei denen ein Nulldurchfluss nicht allein durch die Sleep-Funktion erkannt werden kann.
Sie forciert den Umrichterfrequenz-Sollwert in regelmaRigen Absténden (zu jedem Zeitintervall nFd) auf LSP + LFd, um eine Uberpriifung
auf Nulldurchfluss durchzufihren.

* Wenn der Request noch vorhanden ist, wird der PI-Fehler gré3er und verursacht einen Neustart des Umrichters.

Pl Istwert

N—"

Pl Fehler

Sollfrequenz

FFd 4

LSP + LFd - -mmmmmemmm e
LSP r--==mm-mmmmmmmmmoo -

* Ist der Request nicht mehr vorhanden (Nulldurchfluss), wird der PI-Fehler nicht groRer.

Pl Istwert

Sollfrequenz

HSP ||
FFd f————————————

1 e

LSP + LFd+
LSP |

» Stellen Sie die Sleep-Funktion so ein, dass der Umrichter in den Sleep-Modus wechselt, sobald Nulldurchfluss erkannt wird (LFd y
SLE).
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Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menu ,,Funktionen“ (Fortsetzung)
E6 DS Menii ,,Strombegrenzung
Lce 4 2. Strombegrenzung nO
Zuordnung
no O Funktion inaktiv.
L IH O L1H: LI1 Aktiv High
LZH O L2H: LI2 Aktiv High
L3IH O L3H: LI3 Aktiv High
LYH O L4H: LI4 Aktiv High
LIL O L1L: LM Aktiv Low
LZL O L2L: LI2 Aktiv Low
L3IL O L3L: LI3 Aktiv Low
LYL O L4L: LI4 Aktiv Low
Wenn der Zustand des zugewiesenen Eingangs 0 lautet, ist die erste Strombegrenzung aktiv.
Wenn der Zustand des zugewiesenen Eingangs 1 lautet, ist die zweite Strombegrenzung aktiv.
Siehe Angaben zur Mehrfachbelegung von Logikeingdngen Seite 46.
CL. 1 Strombegrenzung 0,25 bis 1,5 In (1) 1,51n

Q)

Erste Strombegrenzung.

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM MOTOR UND FREQUENZUMRICHTER
Prifen Sie, ob der Motor diesem Strom standhalt.
Stellen Sie sicher, dass die Profilmission der Deklassierungskennlinie in der Installationsanleitung entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!

cLe

0

0,25bis1,5In (1) [ 1,51In

1 Strombegrenzung 2

Zweite Strombegrenzung
Diese Funktion dient zur Verringerung der Strombegrenzung des Umrichters.

Nur sichtbar, wenn 2. Strombegrenzung L L 2 nicht auf n o eingestellt ist.

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM MOTOR UND FREQUENZUMRICHTER

Prifen Sie, ob der Motor diesem Strom standhalt.
Stellen Sie sicher, dass die Profilmission der Deklassierungskennlinie in der Installationsanleitung entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!

(1)In = Nennstrom des Umrichters

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.

88

BBV28582 07/2018




Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

[ = Bt

dr [ -
Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung | CEL -
Le 3 Fun-
Fun- Menu ,,Funktlonen“ (Fortsetzung) .
aPL= Menu ,,Frequenzbegrenzung® (rortsetzung) Call-
L5P 1 Kleine Frequenz 0 Hz bis HSP 0 Hz
C) Motorfrequenz bei Mindestsollwert.
Dieser Parameter ist im Abschnitt, ,My Menu“ enthalten, siehe Seite 45.
ELS O Betriebsd. bei LSP GilbEegede | mo
C) Nach einem Betrieb bei Kleine Frequenz L 5 F Uber einen festgelegten Zeitraum wird automatisch ein
Motorhalt angefordert. Der Motor startet neu, wenn der Frequenzsollwert grofRer ist als Kleine Frequenz
L 5 P und nach wie vor ein Fahrbefehl vorliegt.
Hinweis: Der Wert n o entspricht einem unbegrenzten Zeitraum.
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Konfiguration der groRen Frequenz

Die Logikeingange ermdglichen die Wahl der gewilinschten grof3en Frequenz.

0

(1 GroRe Frequenz

Motorfrequenz bei maximalem Sollwert, einstellbar zwischen Kleine Frequenz L 5 F und Maximale

Ausgangsfrequenz E F r (Seite 57).

Wenn E F ~ unterhalb des festgelegten Werts fir H 5 P fallt, dann verringert sich H 5 P automatisch auf

den neuen Wertvon £ F r.
Dieser Parameter ist bereits im Abschnitt, ,My Menu“ enthalten

Gewiinschte Einstellung
gichelrequene Parameter | Zustand
HSFP S5HZ no
SHHY no
H5PZ SHZ zugewiesen
SHHY no
H5F3 SHZ no
SHY zugewiesen
H5FH4 SHZ zugewiesen
SHY zugewiesen
Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Fun- Menii ,,Funktionen (Fortsetzung)
sPL= Meniu ,,Frequenzbegrenzung* (Fortsetzung)
HSP LSP bis tFr 50 oder 60 Hz in

Abhangigkeit von
BFr, max. TFr

, siehe Seite 45.

0

(1 GroRe Frequenz 4

SHE 1 2 HSP Werte no
no O Nein
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L IH OO L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
SHY 1 4 HSP Werte no
no O Nein
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L 3H O L3h: LI3 Aktiv High
LYH OO L4h: LI4 Aktiv High
C) Nur sichtbar, wenn 2 HSP Werte 5 H 2 nicht auf n o eingestellt ist.
HS5P3 O GroBe Frequenz 3 LSP bis tFr wie HSP
() Nur sichtbar, wenn 4 HSP Werte 5 H 4 nicht auf ~ o eingestellt ist.

Nur sichtbar, wenn 2 HSP Werte 5 H 2 und 4 HSP Werte 5 H 4 nicht auf »n o eingestellt sind.

()

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Code

| Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung

FLE -

Meni ,,Fehlerbehandlung“

r5F

no
L IH
LZH
L3IH
LHYH

ooooo

(d Fehlerreset nO

Manueller Fehler-Reset.

Funktion inaktiv

L1h: L1 Aktiv High

L2h: LI2 Aktiv High

L3h: LI3 Aktiv High

L4h: LI4 Aktiv High

Fehler werden zurlickgesetzt, wenn der Zustand des zugewiesenen Eingangs oder Bits auf 1 wechselt,
sofern die Fehlerursache behoben wurde.

Die STOP/RESET-Taste an der Frontseite des Umrichters oder am externen Bedienterminal erfullt
dieselbe Funktion.

Siehe auch Diagnose und Fehlerbehebung auf Seite 109.

AEr -

Meniu ,,Autom Wiederanlauf*

AEr

no

YES

(1 Aut. Wiederanlauf nO

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

» Der automatische Neustart darf nur bei Maschinen oder Einrichtungen eingesetzt werden, die keinerlei Gefahr
fur Personal oder Ausristung darstellen.

» Wenn der automatische Neustart aktiviert ist, zeigt R1 einen erkannten Fehler erst an, nachdem die Time-Out-
Zeit fur die Neustartsequenz abgelaufen ist.

» Der Betrieb des Gerats muss gemaf nationalen und regionalen Sicherheitsbestimmungen erfolgen.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

oo

Diese Funktion dient zur Festlegung des Fahrverhalten nach einem Fehler.

Bei Aktivierung ermdglicht diese Funktion einen automatischen Wiederanlauf nach einem Fehler, wenn
die Fehlerursache behoben wurde und die tbrigen Betriebsbedingungen den Wiederanlauf zulassen.
Funktion inaktiv

Automatischer Wiederanlauf nach Verriegelung infolge eines Fehlers, wenn die Fehlerursache behoben
wurde und die Ubrigen Betriebsbedingungen den Wiederanlauf zulassen. Der Wiederanlauf erfolgt durch
eine Serie automatischer Versuche in langer werdenden Abstanden: 1s, 5 s, 10 s, dann 1 Minute
zwischen den nachfolgenden Versuchen.

Das Umrichter-Fehlerrelais bleibt aktiviert, wenn diese Funktion aktiv ist. Der Frequenzsollwert und die
Laufrichtung mussen beibehalten werden.

Verwenden Sie die 2-Draht-Steuerung (Steuerungstyp E L [ (Seite 48) = 2 L und Typ 2-Draht-
Steuerung E L £ (Seite 51)= L EL).

Wenn die Max Zeit Restart £ A ~ abgelaufen und kein Wiederanlauf erfolgt ist, wird der Vorgang
abgebrochen, und die Umrichter bleibt verriegelt, bis er aus- und wiedereingeschaltet wird.

Die Fehler, die diese Funktion erlauben, sind auf Seite 111 aufgefihrt:

EAr

g
3o
IH
ZH
JH
CE

Oooooooo

(1 Max Zeit Restart 5 min

5 min

10 min

30 min

1 Stunde

2 Stunden
3 Stunden
Unbegrenzt

Nur sichtbar, wenn Aut. Wiederanlauf A E ~ nicht auf » o eingestellt ist. Die Funktion kann verwendet
werden, um die Anzahl nachfolgender Wiederanlaufe bei einem wiederkehrenden Fehler zu begrenzen.
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Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)

FLr (1 Einfangen im Lauf nO
Ermdglicht einen stérungsfreien Wiederanlauf, wenn der Fahrbefehl nach folgenden Ereignissen beibehalten
wird:
» Ausfall der Versorgung oder Trennung
* Reset des aktuellen Fehlers oder automatischer Wiederanlauf
* Freier Auslauf.
Die vom Umrichter vorgegebene Frequenz setzt bei der geschatzten Motorfrequenz zum Zeitpunkt des
Wiederanlaufs wieder ein und erhéht sich dann bis zum Erreichen des Frequenzsollwerts.
Diese Funktion erfordert eine 2-Draht-Steuerung.

no O Funktion inaktiv
HES O Funktion aktiv
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Thermischer Motorschutz

Funktion:
Thermischer Schutz durch Berechnung von 2.

» Selbstgekiihlte Motoren:
Die Ausldsekurven sind von der Motorfrequenz abhangig.

» Fremdgekihlte Motoren:
Unabhéngig von der Motorfrequenz muss nur die 50-Hz-Ausldsekurve berlicksichtigt werden.

Auslosezeit in Sekunden

1Hz 3Hz 5Hz
10,000 Nt S 1(}IHz 20 Hz 50 Hz
i
\
\AN [\ \
NXN N X
NN
\\R\_\\‘\ \\
1000 \t\__‘\
— i
| \ |
' N\
| AN
e
\\1‘
\\
"--..______-
100
0,7 08 0,9 1 1,1 12 13 1,4 15 1,6

Motorstrom/ItH

HINWEIS

GEFAHR VON MOTORSCHADEN
Unter folgenden Bedingungen ist ein externer Motoriiberlastschutz erforderlich:
» Wiedereinschalten des Produkts, da kein Speicher des thermischen Zustands des Motors vorhanden ist.
* Betrieb mehrerer Motoren.
» Betrieb von Motoren, deren Nennstrom weniger als das 0,2-fache des Umrichternennstroms betragt.
» Verwendung von Motorumschaltung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!
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drl -
CEL - Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
iu FLE - Menii ,,Fehlerbehandlung® (rortsetzung)
con- || EHES Menii ,,Therm. Motorschutz*
’(E)H O Therm. Nennstrom SRRl ) < e g e

Fir den thermischen Motorschutz verwendeter Strom. Setzen Sie ItH auf den auf dem Motortypenschild
angegebenen Nennstrom.

EHE A Typ Th Motorschutz ACL
ACL O Selbstkihlung
FCL O Fremdkihlung
oLl 1 Mgt Uberlast Motor YES
Art des Halts im Falle eines thermischen Motorfehlers.
no O Fehler wird ignoriert
LIES OO Freier Auslauf

Die Einstellung von Mgt Uberlast Motor o L L auf rn o unterdriickt die Uberlast Motor o L F (Seite 111).

HINWEIS

GEFAHR VON MOTORSCHADEN
Wenn o L L auf n o eingestellt ist, dann ist der thermische Motorschutz durch den Umrichter nicht langer
gegeben. In diesem Fall ist eine alternative Einrichtung fiir den thermischen Motorschutz vorzusehen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschaden fiihren!

nen 1 Speicher Mot THR nO
no O Der thermische Zustand des Motors wird beim Ausschalten nicht gespeichert.
UES O Der thermische Zustand des Motors wird beim Ausschalten gespeichert.

(1)In = Nennstrom des Umrichters

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)
aPL A Verlust Motorphase YES

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES

LICHTBOGENS

Wenn o P L auf n o gesetzt ist, wird ein Motorphasenverlust nicht erkannt. In diesem Fall ist eine alternative

Einrichtung far den thermischen Motorschutz vorzusehen.

Stellen Sie sicher, dass diese Aktion in keiner Weise eine Gefahr flr Personal oder Anlagen darstellt.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

no O Funktion inaktiv
HE S O Auslésung bei Fehler OPF1 (1 Motorph.) oder OPF2 (3 Motorph.) mit freiem Auslauf.
Pl 3 Verlust Netzphase Je nach Baugrofie
des Umrichters
Dieser Parameter ist in diesem Menu nur bei 3-Phasen-Umrichtern verflgbar.
no O Fehler wird ignoriert. Wird verwendet, wenn die Speisung des Umrichters durch eine einphasige
Versorgung erfolgt.
HES O Fehler mit freiem Auslauf.

Bei Verlust einer Phase schaltet der Umrichter auf den Fehlermodus Verlust Netzphase  F L um; bei
Verlust von zwei oder drei Phasen setzt der Umrichter jedoch den Betrieb fort, bis er wegen
Unterspannung auslost.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

I Code | Name/Beschreibung ‘ Einstellbereich Werkseinstellung
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)
IS Menii ,,Unterspannung“
uSh (d Mgt. Unterspannung 0
Verhalten des Umrichters bei Unterspannung
o O Festgestellter Fehler und Relais R1 gedffnet.
/ O Festgestellter Fehler und Relais R1 geschlossen.
SEP (1 Gefilihrter DEC USF nO
Verhalten bei Erreichen des Schaltpunkts fiir Unterspannung
no O Keine Aktion (freier Auslauf)
MNP O Stoppen gemaR einstellbarer Rampe: Max. Bremszeit 5 £ /1.
SEn 1 Max. Bremszeit 0,0 bis 10,0 s 10s
C) Rampenzeit, wenn Geflihrter DEC USF 5 EF = ~ TF.
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)
SErk 2 IGBT Test nO
no O Kein Test
HE S O Die IGBTs werden beim Einschalten und bei jedem Senden eines Fahrbefehles getestet. Diese Tests
fiihren zu einer leichten Verzégerung (einige ms). Im Fehlerfall wird der Umrichter verriegelt. Folgende
Fehler sind feststellbar:
- Kurzschluss am Umrichterausgang (Klemmen U-V-W): Anzeige von SCF
- IGBT fehlerhaft: xtF, wobei x die Nummer des betroffenen IGBT angibt
- Kurzschluss IGBT: x2F, wobei x die Nummer des betroffenen IGBT angibt
LFL I (1 4-20 mA Verlusthalten nO
no O Fehler wird ignoriert. Diese Konfiguration ist die einzig mdgliche, wenn Min. Wert Al1 L ~ L I (Seite 52)
nicht groRer ist als 3 mA oderwenn Typ A1 A + TE = [0wu.
HES O Freier Auslauf.
1nH (d Zuord Fehlerunterdr nO
Fir die Zuweisung der Fehlerunterdriickung 2 Sekunden lang ,ENT*" driicken und halten.
no O Funktion inaktiv
L IH O L1h: LI1 Aktiv High
LZH O L2h: LI2 Aktiv High
L3H O L3h: LI3 Aktiv High
LYH O L4h: LI4 Aktiv High
Diese Funktion dient zum Sperren der Schutzfunktion des Umrichters fiir folgende festgestellte Fehler:
Z inFb,5aF, EnF,oHF,alF,aPF |,aPFZ2,a5F,5LF |,5LFZ2,5LF3,EJF,und u5F.
- A A GEFAHR
VERLUST DES PERSONEN- UND GERATESCHUTZES
Bei Aktivierung des Parameters "Unterdr. Fhl" : » H werden die Schutzfunktionen der Umrichtersteuerung
deaktiviert.

* 1 n H sollte bei typischen Anwendungen dieses Gerats nicht aktiviert werden.

* 1 H sollte nurin besonderen Situationen aktiviert werden, bei denen eine griindliche Risikoanalyse ergibt,
dass das Vorhandensein der einstellbaren Schutzfunktionen des Frequenzumrichters ein groReres Risiko
als das von Personen- oder Sachschaden birgt.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Zur Anderung dieses Parameters muss die Taste ,ENT* zwei Sekunden lang gedriickt werden.

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)
S5LL (1 Mgt. Fehler Modbus YES
Verhalten des Umrichters bei einem Kommunikationsfehler mit dem integrierten
Modbus.
no O Fehler wird ignoriert
HES O Freier Auslauf
VERLUST DER STEUERUNG
Wenn Mgt. Fehler Modbus 5L L auf » O eingestellt ist, wird die Kommunikationssteuerung unterdriickt. Aus
Sicherheitsgriinden sollte die Unterdrickung von Kommunikationsfehlern nur zur Einstellung oder fir spezielle
Applikationszwecke verwendet werden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden
fiihren!
drn 1 Herabgesetzter Betrieb nO
GEFAHR VON SCHADEN AM FREQUENZUMRICHTER
Wenn Herabgesetzter Betrieb = YES, verwenden Sie eine Netzdrossel.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Materialschéden fiihren!
Verringert den Ausldse-Schwellwert des USF-Fehlers fiir Netzspannung auf 50% der
Nennversorgungsspannung. In diesem Fall muss eine Netzdrossel verwendet werden, und die Leistung
der Umrichtersteuerung kann nicht garantiert werden.
no O Nein
HES O Ja
rPr (1 Reset Run h-Zahler nO
C) Dieser Reset initialisiert die Einstellungen im Abschnitt [T o », Ment 1A . -, Seite 41.
. O Nein
FEH O Reset Laufzeit Lufter

() Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geadndert werden kénnen.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
FLE- Menu ,,Fehlerbehandlung® (Fortsetzung)
EEF- EXTERNER FEHLER
EEF (A1 Zuordnung des externen Fehler nO
Zuordnung des externen Fehlerereignisses zu einem Logikeingang.
no O Funktion nicht aktiv.
L IH O L1H: L1 Aktiv High
LZH O L2H: LI2 Aktiv High
L3IH O L3H: LI3 Aktiv High
L4YH O L4H: LI4 Aktiv High
LIL O L1L: LI Aktiv Low
LZL O L2L: LI2 Aktiv Low
L3IL O L3L: LI3 Aktiv Low
LHL O L4L: LI4 Aktiv Low
EPL A Verhalten des Umrichters bei Erkennung eines externen 9
Fehlers vom Typ
Art des Halts im Falle eines externen Fehlers
no O Externer Fehler ignoriert
HES O Freier Auslauf
iLIElE O Umschaltung auf Fallback-Frequenz L F F solange der Fehler vorliegt und der Fahrbefehl nicht
deaktiviert wird.
LFF (1 Fallback-Frequenz 0 bis HSP 0 Hz
Auswahl der Ruickfallgeschwindigkeit im Falle eines externen Fehlers.
Nur sichtbar, wenn Drive behavior on external fault detection E F L nicht auf Fallback-Frequenz L F F
gesetzt ist.
Hinweis: Dieser Parameter ist bereits im Abschnitt, ,PID Menu® enthalten.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Lall- Meni ,,Kommunikation
Hinweis: Fir folgende Parameter, Die Anderungen werden erst nach einem Aus- und Wiedereinschalten
bericksichtigt.
Add (1 Adresse Modbus OFF bis 247 OFF
Die Modbus-Adresse ist zwischen o F F und 2 4 7 einstellbar. Bei Wahl von o F F ist die Kommunikation
nicht aktiv.
tbr (1 Baud Rate Modbus 19.2
4.8 O 4,8 kbps
9.6 O 9,6 kbps
15.2 O 19,2 kbps
JB.4 O 38,4 kbps
tFo (1 Format Modbus 8E1
Ho | O 8ot
BE | O 8E1
Bn I O 8N1
Bnc O 8N2
EEo (1 Time Out 0,1 bis 30 s 10's
Der Umrichter stellt einen Modbus-Fehler fest, wenn innerhalb eines festgelegten Zeitraums (Timeout)
keine Modbus-Anfrage an seiner Adresse eingeht.
e Mentu ,,Scanner Komm Eing.“ (Angabe der Werte im Hexadezimal-Format)
nlA | (1 Adr Scanin 1 0C81
Adresse des ersten Eingangswortes.
nlAzZ (J Adr Scan In 2 219C
Adresse des zweiten Eingangswortes.
nlA3 (1 Adr ScanIn 3 0
Adresse des dritten Eingangswortes.
nMMAY ( Adr Scanin 4 0
Adresse des vierten Eingangswortes.
2EE- Menu ,,Scan ner Komm. Ausg.“ (Angabe der Werte im Hexadezimal-Format)
nCAI ( Adr. Scan Out1 2135
Adresse des ersten Ausgangswortes.
nCA2 (1 Adr. Scan Out2 219A
Adresse des zweiten Ausgangswortes.
nCA3 O Adr. Scan Out3 0
Adresse des dritten Ausgangswortes.
nLAY O Adr. Scan Out4 0
Adresse des vierten Ausgangswortes.
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Konfigurationsmodus — Menii ,,Gesamt* (FULL)

Code | Name/Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
Loll- Meni ,,Kommunikation® (Fortsetzung)
r el = ,,Menﬁ Scanner Komm Eing.“ (Angabe der Werte im Hexadezimal-Format)
nfl | 1 Wert Kom Scan In1 ETA-WERT
Wert des ersten Eingangswortes.
nne 1 Wert Kom Scan In2 RFRD-Wert
Wert des zweiten Eingangswortes.
nN3 (1 Wert Kom Scan In3 8000
Wert des dritten Eingangswortes.
niy (1 Wert Kom Scan In4 8000
Wert des vierten Eingangswortes.
EEL Menu ,,Scan Komm. AUSg.“ (Angabe der Werte im Hexadezimal-Format)
nC 1 Kom Scan Out1 val CMD-Wert
( ) Wert des ersten Ausgangswortes.
nCe 1 Kom Scan Out2 val LFRD-Wert
( ) Wert des zweiten Ausgangswortes.
nC3 1 Kom Scan Out3 val 8000
c ) Wert des dritten Ausgangswortes.
nCHY 1 Kom Scan Out4 val 8000
() Wert des vierten Ausgangswortes.

0

Parameter, die wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor geandert werden kénnen.
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Wartung

Service

Der Altivar 12 erfordert keine vorbeugende Wartung. Es wird jedoch empfohlen, regelmaRig folgende Uberpriifungen durchzufiihren:
* Den Zustand und festen Sitz der Anschlisse prifen.
« Sicherstellen, dass die Temperatur um den Umrichter herum auf zulassigem Niveau bleibt und die Beliiftung ausreichend ist.
Durchschnittliche Nutzungsdauer der Lufter: 10 Jahre.
» Jeglichen Staub vom Umrichter entfernen.
» Den korrekten Betrieb der Lifter prifen.
» Die Abdeckungen auf physische Schaden untersuchen.

Hilfe bei der Wartung, Anzeige festgestellter Fehler

Wenn bei der Installation oder wahrend des Betriebs ein Problem auftritt, priifen Sie, ob die Empfehlungen im Hinblick auf Umgebung,
Montage und Anschliisse befolgt wurden.

Der erste entdeckte Fehler wird gespeichert und als blinkende Meldung auf dem Bildschirm angezeigt: Der Umrichter verriegelt und der
Kontakt des Statusrelais R1 6ffnet sich.

Beheben des festgestellten Fehlers

Im Falle eines festgestellten Fehlers:

» Unterbrechen Sie die Spannungsversorgung zum Umrichter.

+ WARTEN SIE 15 MINUTEN, damit sich die DC-Bus-Kondensatoren entladen kénnen. Fiihren Sie anschlieBend das auf Seite 14
angegebene Verfahren zur Messung der DC-Busspannung durch, um zu tberprufen, ob die Gleichspannung unter 42 V liegt. Die
LEDs des Umrichters kénnen nicht anzeigen, ob keine DC-Busspannung mehr anliegt.

» Ermitteln Sie die Fehlerursache und beheben Sie den Fehler.

» Stellen Sie die Spannungsversorgung zum Umrichter wieder hier, um zu tberprifen, ob der Fehler behoben wurde.

Bestimmte festgestellte Fehler kbnnen so programmiert werden, dass nach Behebung der Fehlerursache ein automatischer
Neustart erfolgt.

Diese festgestellten Fehler konnen durch Aus- und Wiedereinschalten der Spannungsversorgung des Umrichters oder Uber einen
Logikeingang oder ein Steuerbit zurlickgesetzt werden.

Anzeigemenii

Um die Ermittlung der Ursachen fir festgestellte Fehler zu erleichtern, kdnnen Sie Giber das Anzeigement (MOn) den Status des Umrichters
und die internen Werte anzeigen.

Ersatzteile und Reparaturen

Wartbares Produkt: Austausch von Ersatzteilen gemaf Katalog.

Vorgehensweise nach langerer Lagerung

HINWEIS

RISIKO EINES LEISTUNGSVERLUSTS AUFGRUND VON KONDENSATORVERSCHLEIR

Nach einer langeren Lagerung (Uber 2 Jahre) ist mdglicherweise ein Leistungsabfall der Produktkondensatoren zu verzeichnen. In
diesem Fall vor der Nutzung des Produkts wie folgt vorgehen:
» Verwenden Sie eine variable Wechselspannungsversorgung, die zwischen L1 und L2 angeschlossen wird.
» Erhohen Sie die Wechselspannung auf folgende Werte:
- 80% der Bemessungsspannung wahrend 30 min
- 100% der Bemessungsspannung wahrend 30 min
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!
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Migration ATV11 - ATV12

Der ATV12 ist mit dem ATV11 (jingste Version) kompatibel, es kdnnen jedoch einige Unterschiede zwischen den beiden
Umrichtermodellen bestehen.

Beide Modelle (ATV11 und ATV12) sind als Ausfiihrung mit Kiihlkérper oder Grundplatte erhaltlich.

Achtung: Beim ATV11 sind die ,E“-Abmessungen ohne Potenziometer angegeben. Fir die neuen Abmessungen 7 mm Tiefe hinzufiugen.

Abmessungen

Achtung: Diese Abmessungen beziehen sich auf Befestigungsbohrungen.

Nennleistung ATV-Produkt Umrichter G (Breite) H (Hohe) c (Tiefe)

kW HP mm in. mm in. mm in.

0,18 0,25 12 018F1 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 UO5F1U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,18 0,25 12 018M2 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 U05M2 E/U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,18 0,25 12 018M3 60 2,36 131 5,16 102 4,01

0,18 0,25 11 U05M3 U/A 60 2,36 131 5,16 101 (+7) 3,98 (+0,27)
0,37 0,5 12 037F1 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 UO09F1 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M2 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 Uo9M2 E 60 2,36 120 4,72 125 4,92

0,37 0,5 11 uo9M2 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,37 0,5 12 037M3 60 2,36 120 4,72 121 4,76

0,37 0,5 11 U09M3 U/A 60 2,36 131 5,16 125 (+7) 4,92 (+0,27)
0,55 0,75 12 055M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,55 0,75 11 U12M2 E 60 2,36 120 4,72 138 5,43

0,75 1 12 075M2 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,75 1 11 U18M2E 60 2,36 120 4,72 138 5,43

0,75 1 11 U18M2 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075M3 60 2,36 120 4,72 131 5,16

0,75 1 11 U18M2 U/A 60 2,36 131 5,16 138 (+7) 5,43 (+0,27)
0,75 1 12 075F1 93 3,66 120 4,72 156 6,14

0,75 1 11 U18F1 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1,5 2 12 U15M2 93 3,66 120 4,72 156 6,14

1,5 2 11 u29Mm2 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22m2 93 3,66 120 4,72 156 6,14

2,2 3 11 U41M2 E/U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
1,5 2 12 U15M3 93 3,66 120 4,72 131 5,16

1,5 2 11 U29M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
2,2 3 12 u22mM3 93 3,66 120 4,72 131 5,16

2,2 3 11 U41M3 U/A 106 4,17 131 5,16 156 (+7) 6,14 (+0,27)
3 4 12 u3om3 126 4,96 159 6,26 141 5,55

3 4 11 - - - - - - -

4 55 12 u40M3 126 4,96 159 6,26 141 5,55

4 515) 11 - - - - - - -
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Migration ATV11 - ATV12

Klemmen

Leistungsklemmen

» SchlielRen Sie vor dem Verdrahten der Leistungsklemmen die Erdungsklemme der Erdungsschrauben unter den Ausgangsklemmen
an die Schutzerde an (siehe Position B auf Seite 20).

» Die Leistungsanschlisse sind zuganglich, ohne dass die Abdeckung der Leistungsklemme entfernt werden muss. Sie kann jedoch
bei Bedarf mit einem Adapter entfernt werden (Anforderung fiir Schutzklasse IP20). Bei Verwendung geschlossener Kabelschuhe
muss die Abdeckung entfernt werden (die Druckbelastung betragt 14 N fir GroRe 1 und 20 N fir die Grofien 2 und 3).

» Beachten Sie, dass sich die Eingangs-Erdungsklemme rechts vom Anschluss befindet (beim ATV11 links). Der Erdungsanschluss
ist deutlich auf der Abdeckung der Eingangsleistungsklemme gekennzeichnet; die Schraubenfarbe ist griin.

Steuerung

A WARNUNG

UNSACHGEMASSE STEURUNGSVERDRAHTUNGSANSCHLUSSE

» Beim ATV11 betragt die interne Versorgungsspannung 15V, beim ATV 12 hingegen 24 V. Beim Austausch eines ATV 11-Umrichters
gegen einen ATV12 muss ein Spannungsadapter, Bestellnummer VW3A9317, an die 24-V-Versorgung angeschlossen werden,
wenn sie zur Versorgung externer Automationssysteme verwendet wird. Bei Verwendung der 24 V zur Versorgung des LI ist kein
Adapter erforderlich.

* Wenn Sie einen ATV11-Umrichter durch einen ATV 12 ersetzen, prifen Sie, ob die elektrischen Anschliisse am ATV12 den in dieser
Anleitung angegebenen Verdrahtungsanweisungen entsprechen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Tod, schwerer Korperverletzung oder Materialschaden fiihren!

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENS UND EXPLOSIONSGEFAHR

» Die Montageplatte des Umrichters muss vor dem Einschalten mit der Schutzerde verbunden werden.
» Verwenden Sie den bereitgestellten Anschlusspunkt fur die Erde. Die Erdungsklemme (griine Schraube) befindet sich im Vergleich
zum ATV11 in der gegenuber liegenden Position.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder lebensgefahrlichen Verletzungen.

Hinweis: Die Anordnung und Kennzeichnung der Steuerklemmen ist unterschiedlich:

F = = e e m o m mmm == === ==
I 1

I 1

1 3 N !

I ¢s8 3% g8gssssg |

I ATV1 000 000 ©000O0O0O !

- Voo :

[ Lo !
v S A R
|"""'I'\"E'f'f'""""'|

I (DO [OODD] I

I <m0 =25 [

I Frxx 3°°% :

1 ATV12 1 (1) wenn ,DO" am
1 (1) 1 ATV11 verwendet
1 I wurde

I [elol0lelololelo) :

I R I

] 990_|_|_|_|§ :

(1) Beim ATV11 ist DO ein Analogausgang, der als Logikausgang konfiguriert werden kann. Beim ATV12 kann DO je nach Konfiguration
mit LO1 oder AO1 verbunden werden.

Beim ATV11 betragt die interne Versorgungsspannung 15 V, beim ATV12 hingegen 24 V.
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Migration ATV11 - ATV12

Einstellungen

Die nachfolgenden Informationen erlautern die Unterschiede, die beim Austausch des ATV11 gegen einen ATV12 zu beachten sind. Diese
Informationen sind nditzlich fur die Verwaltung eines im Umrichter eingebetteten HMI (RUN-, STOP-Taste und Drehrad-Potenziometer).

Austausch eines ATV11...E

Der ATV11E verfligt weder Giber RUN / STOP-Tasten noch Uber ein Potenziometer.
Der ATV12 mit Werkseinstellungen entspricht dem ATV11E.
LI2 bis LI4 und AO1 sind beim ATV12 nicht zugeordnet.

Austausch eines ATV11...U

Die wichtigste Anderung betrifft die Einstellungen fiir bFr und HSP. Die Werkseinstellung des ATV12 lautet 50 Hz.
Die Modelle des Typs ATV 12ee00M2 sind mit EMV-Filtern ausgestattet und aktiviert.
LI2 bis LI4 und AO1 sind beim ATV12 nicht zugeordnet.

Austausch eines ATV11...A

Die Modelle des Typs ATV 12ee0eM2 sind mit EMV-Filtern ausgestattet und aktiviert.

LI2 bis LI4 und AO1 sind beim ATV12 nicht zugeordnet.

Der aktive Befehlskanal befindet sich beim ATV12 an den Klemmen (beim ATV11...A am vorderen Tastenfeld).
Zur Aktivierung des eingebetteten HMI muss Sollwertkanal 1 F ~ | (Seite 45) auf A , u [ eingestellt werden.

Austausch eines ATV11...E327

LI2 bis LI4 und AO1 sind beim ATV12 nicht zugeordnet.
Der aktive Befehlskanal befindet sich beim ATV12 an den Klemmen (beim ATV11...E327 am vorderen Tastenfeld).

Kenndaten der ATV12 Werkseinstellungen: Siehe Seite 30.
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Migration ATV11 - ATV12

Funktionen - Vergleich mit den ATV11eeeE-Versionen

Funktion ATV11 ATV12 Kommentare, Aktion
Code Wert Code Wert
Frequenz bFr 50 bFr 50 Keine Anderung.
Grole Frequenz HSF 50 HSF 50 Keine Anderung.
LI Betriebslogik - (Positiv) nPL POS Abhangig von der Logikeingangs-Zuordnung der
einzelnen Funktionen (LI1 bis L14 L oder H).
Siehe Funktionszuweisung auf Seite 51.
Integrierter EMV- - Ja - Ja Keine Anderung.
Filter
LI-Zuordnung Lo+ Rechtslauf Lo Rechtslauf | Keine Anderung.
L2 Linkslauf L2 - Anderung von rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L .3 2 Vorwahlfreq. | L 3 - Anderung von PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
L 4 4 Vorwahlfreq. | L 4 - Anderung von PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
Frequenzsollwert P2 10 P2 10 Keine Anderung.
5F3 25 5F3 15 Anderung von SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFPY 50 S5FPY 20 Anderung von SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
AO-Zuordnung (da, ACE), | Motorfrequenz | Ao | - Anderung von AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rFr
Al-Zuordnung (A +E, Sollwert 5V A 1 IE | Sollwert 5V | Keine Anderung.
ACE), 5u
Befehlskanal LS5r - Fr | - Keine Anderung.
55r - FLo - Keine Anderung. (mégliche Einstellung in FLO &
FLol |- FLOC)
Motorparameterwahl | L o 5 Je nach Lobs - COS ist nur sichtbar, wenn die Motorparameterwahl
Baugrofle MPC auf COS gesetzt ist.
Anderung von MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Anderung von COS (COnF, FULL, drC-, COS), je nach
BaugroRe.
Typ Motorsteuerung | nicht anderbar | SVC CEE STD Anderung von CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
(SVCU).
Unterl.Erk ZeitVerz Eul 5 ul E Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
Uberl.Erk ZeitVerz Eol 5 olkt 0 Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
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Migration ATV11 - ATV12

Funktionen - Vergleich mit den ATV11eeeU-Versionen

Funktion ATV11 ATV12 Kommentare, Aktion
Code Wert Code | Wert
Frequenz bFr 60 LFr |50 Anderung von bFr (COnF, bFr), 50.
GrolRe Frequenz H5FP 60 H5F |50 Anderung von HSP (COnF, HSP), 50.
LI Betriebslogik - (Positiv) nPL POS Abhangig von der Logikeingangs-Zuordnung der
einzelnen Funktionen (LI1 bis L14 L oder H).
Siehe Funktionszuweisung auf Seite 51.
Integrierter EMV-Filter | - Ja - Ja Méglichkeit zur Deaktivierung mit IT-Jumper. Siehe Seite 28.
LI-Zuordnung Lo Rechtslauf L 1+ | | Rechtslauf | Keine Anderung.
L .2 Linkslauf L2 |- Anderung von rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L3 2 L3 |- Anderung von PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
Vorwahlfreq.
L4 4 L4 |- Anderung von PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
Vorwahlfreq.
Frequenzsollwert SFP2 10 sFPZ2 |10 Keine Anderung.
S5FP3 25 5F3 |15 Anderung von SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SP4 50 S5F4 |20 Anderung von SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
AO-Zuordnung (do, AL E), | Motorfrequenz | Ao | |- Anderung von AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rFr
Al-Zuordnung (A 1k, Sollwert 5V A . | | Sollwert 5V | Keine Anderung.
ACE) S5u E
Befehlskanal L5r - Fr |l |- Keine Anderung.
55r - FLo |- Keine Anderung. (mdgliche Einstellung in FLO & FLOC)
FLa |-
C
Motorparameterwahl | [ o 5 Je nach Lo5 |- COS ist nur sichtbar, wenn die Motorparameterwahl MPC
BaugroRe auf COS gesetzt ist.
Anderung von MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Anderung von COS (COnF, FULL, drC-, COS), je nach
BaugroRe.
Typ Motorsteuerung | nicht SVC CEE |STD Anderung von CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
anderbar (SvCU).
Unterl.Erk ZeitVerz Eul 5 ul E Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
Uberl.Erk ZeitVerz Eol 5 olLE |O Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
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Migration ATV11 - ATV12

Funktionen - Vergleich

mit den ATV11eeeA-Versionen

Funktion ATV11 ATV12 Kommentare, Aktion
Code Wert Code Wert
Frequenz bFr 50 LFr 50 Keine Anderung.
Grole Frequenz HSF 50 H5F 50 Keine Anderung.
LI Betriebslogik - (Positiv) nPL POS Abhangig von der Logikeingangs-Zuordnung der
einzelnen Funktionen (LI1 bis L14 L oder H).
Siehe Funktionszuweisung auf Seite 51.
Integrierter EMV- - Nein - Ja Méglichkeit zur Deaktivierung mit IT-Jumper. Siehe
Filter Seite 28.
LI-Zuordnung Lo+ Rechtslauf Lo Rechtslauf | Keine Anderung.
L2 Linkslauf L2 - Anderung von rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L .3 2 Vorwahlfreq. L3 - Anderung von PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
L4 4 Vorwahlfreq. L4 - Anderung von PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
Frequenzsollwert P2 10 P2 10 Keine Anderung.
5F3 25 5FP3 15 Anderung von SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
S5FPY 50 SFPH 20 Anderung von SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
AO-Zuordnung (do, Motorfrequenz Ao | - Anderung von AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
ALCE),
rFr
Al-Zuordnung (A +E, Sollwert 5V A+ It | Sollwert Keine Anderung.
ALCE) S5u 5V
Befehlskanal LS5r LOC Fr i Al Anderung von FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(kCC, Lokale CHCF |SIM Keine Anderung.
Ac k), Steuerung rd | i}
Lol (RUN/ STOP)
Motorparameterwahl | L o 5 Je nach Lob5 - COS ist nur sichtbar, wenn die Motorparameterwahl
Baugroe MPC auf COS gesetzt ist.
Anderung von MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Anderung von COS (COnF, FULL, drC-, COS), je nach
BaugroRe.
Typ Motorsteuerung | nicht SVC CEE STD Anderung von CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
anderbar (SVCU).
Unterl.Erk ZeitVerz Eul 5 ul E Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
Uberl.Erk ZeitVerz Eol 5 ol E 0 Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
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Migration ATV11 - ATV12

Funktionen - Vergleich mit den ATV11eeeE327-Versionen

Funktion ATV11 ATV12 Kommentare, Aktion
Code Wert Code Wert
Frequenz bFr 50 bFr 50 Keine Anderung.
Grole Frequenz HSFP 50 H5FP 50 Keine Anderung.
LI Betriebslogik - (Positiv) nPL POS Abhéangig von der Logikeingangs-Zuordnung der
einzelnen Funktionen (LI1 bis L14 L oder H).
Siehe Funktionszuweisung auf Seite 51.
Integrierter EMV- - Ja - Ja Maéglichkeit zur Deaktivierung mit IT-Jumper. Siehe
Filter Seite 28.
LI-Zuordnung Lo Rechtslauf Lo Rechtslauf | Keine Anderung.
L2 Linkslauf L2 - Anderung von rrS (COnF, FULL, Fun, rrS), LI2.
L 3 2 Vorwahlfreq. | L 3 - Anderung von PS2 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr2), LI3.
L4 4 Vorwahlfreq. | L +H4 - Anderung von PS4 (COnF, FULL, Fun, PSS, Pr4), LI4.
Frequenzsollwert SFP2 10 SPZ |10 Keine Anderung.
SF3 25 SFP3 15 Anderung von SP3 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP3), 25.
SFH 50 S5FPH4 20 Anderung von SP4 (COnF, FULL, Fun, PSS, SP4), 50.
AO-Zuordnung (do, ACE), | Motorfrequenz | Ao | - Anderung von AO1 (COnF, FULL, I-O, AO1-,A01), OFr.
rFr
Al-Zuordnung (A /L, Sollwert 5V A + IE | Sollwert Keine Anderung.
ALCE), 5u 5V
Befehlskanal LS5r LOC Fr i Al1 Anderung von FR1 (COnF, FULL, CtL-, FR1), AlU1.
(kCCL, Lokale CHLCF |SIM Keine Anderung.
Ack), Lol | Steuerung Cdl )
(RUN/STOP)
Motorparameterwahl | L o 5 Je nach Lab - COS ist nur sichtbar, wenn die Motorparameterwahl
BaugroRe MPC auf COS gesetzt ist.
Anderung von MPC (COnF, FULL, drC-, MPC), COS.
Anderung von COS (COnF, FULL, drC-, COS), je nach
BaugroRe.
Typ Motorsteuerung | nicht anderbar | SVC CEE STD Anderung von CTT (COnF, FULL, drC-, CTT), PERF
(SVCU).
Unterl.Erk ZeitVerz Eul 5 ul E 0 Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
Uberl.Erk ZeitVerz Eol ol E 0 Die Funktion ist in Werkseinstellung deaktiviert.
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Diagnose und Fehlerbehebung

Der Umrichter startet nicht und es wird kein Fehlercode angezeigt.

* Wenn die Anzeige nicht aufleuchtet, priifen Sie die Spannungsversorgung zum Umrichter (Erdungs- und Eingangsphasenanschluss,
siehe Seite 20).

» Die Zuweisung der Funktion ,Schnellhalt* oder ,Freier Auslauf‘ verhindert einen Start des Umrichters, wenn die entsprechenden
Logikeingange nicht versorgt werden. Der ATV12 zeigt dann ~ 5 £ bei freiem Auslauf und F 5t beim Schnellhalt an. Beim freien
Auslaufwird ~ d 4 angezeigt. Das ist normal, da diese Funktionen bei Null aktiv sind und der Umrichter im Falle eines Drahtbruchs sicher
gestoppt wird. Die LI-Zuweisung mussimMenl L on F/F uL L/F un -/5E E - Uberprift werden.

» Stellen Sie sicher, dass der bzw. die Fahrbefehleingange entsprechend dem gewahlten Steuermodus aktiviert sind (Parameter
Steuerungstyp £ L L (Seite 48) und Typ 2-Draht-Steuerung E L £ (Seite 51), i mMenli L oanF/FulL Ll +-a -).

» Wenn der Sollwert- oder Befehlskanal einem Modbus zugeordnet ist, zeigt der Umrichter beim Anschlie3en der Spannungsversorgung
die Meldung ,n 5 E “ (Freier Auslauf) an und verbleibt im Stoppmodus, bis der Kommunikationsbus einen Befehl sendet.

» Bei Werkseinstellung ist die Taste RUN deaktiviert. Stellen Sie die Parameter Sollwertkanal 1 £ ~ [ (Seite 62) und Befehlskanal 1 L d /
(Seite 63) auf lokale Umrichtersteuerung ein (Ment L on F/F u L L/C E L -). Siehe ,Lokale Steuerung des Umrichters* auf Seite 46.

Fehler, die kein automatisches Wiedereinschalten zulassen

Die Fehlerursache muss behoben werden, bevor ein Reset durch Aus- und anschlielRendes Wiedereinschalten erfolgt.

Die Fehler mitden 5 o F und E n F kdnnen auch dezentral Uber einen Logikeingang zuriickgesetzt werden (Parameter Fehlerreset - 5 F
(Seite 91)imMenlU L on FIFu L LIFLE -).

Code Name Mogliche Ursachen Behebung
CrF I ]]|Vorlast » Fehler der Lastrelais-Steuerung * Umrichter aus- und wieder einschalten.
oder Lastwiderstand beschadigt » Anschlisse prifen.
« Stabilitat der Netzversorgung prufen.
* Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
Electric Handler vor Ort auf.
1 F 1 || Unbekannte Umrichterbaugrofie Leistungskarte weicht von der * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
gespeicherten Leistungskarte ab. Electric Handler vor Ort auf.
1 F 2 | |Unbekannte oder inkompatible Leistungskarte ist nicht mit der * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
Leistungskarte Steuerkarte kompatibel. Electric Handler vor Ort auf.
1 F 3 ]|Interne Kom. Kommunikationsunterbrechung * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
zwischen den internen Karten Electric Handler vor Ort auf.
1 F 4 ||Interner Fabrikationsfehler Inkonsistenz der internen Daten * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
Electric Handler vor Ort auf.
1 F 9 || Interne Strommessung Strommessung infolge eines * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
Fehlers im Hardware-Schaltkreis Electric Handler vor Ort auf.
inkorrekt.
- - - - || Problem mit Anwendungs- Fehlerhafte Aktualisierung der * Anwendungs-Firmware des Produkts erneut
Firmware Anwendungs-Firmware mit dem aktualisieren.
Multi-Loader
1 F b ||Fehler des internen Temperaturfiihler des Umrichters | « Nehmen Sie Kontakt mit Inrem Schneider
Temperaturfihlers funktioniert nicht ordnungsgemafs. Electric Handler vor Ort auf.
Kurzschluss oder offene Leitung
im Umrichter.
1n FE ||Interne CPU Fehler des internen » Umrichter aus- und wieder einschalten.
Mikroprozessors * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider
Electric Handler vor Ort auf.
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Diagnose und Fehlerbehebung

Fehler, die kein automatisches Wiedereinschalten zulassen (Fortsetzung)

| Code ‘ Name Mégliche Ursachen Behebung
ol F Uberstrom » Parameter im Menl Motorsteuerung » Parameter Uberprifen.
dr [ - (Seite 57) sind nicht korrekt. » Dimensionierung von Motor/Umrichter/Last prifen.
» Massentragheit oder Last zu hoch » Zustand der Mechanik berprifen.
» Mechanische Blockierung * Motordrosseln in Reihenschaltung anschlie3en.
» Taktfrequenz 5 F ~ (Seite 59) verringern.
» Erdungsanschluss von Umrichter, Motorkabel und
Motorisolierung prufen.
5LCF | ||Motor- oder » Kurzschluss oder Erdschluss am * Anschlusskabel vom Umrichter zum Motor und
Massekurzschluss Umrichterausgang Isolierung des Motors uberprifen.
» Erdschluss bei laufendem Betrieb » Motordrosseln anschlie3en.
5L F 3 ||Erdschluss . )
* Kommutierung von Motoren bei
laufendem Betrieb
« Starker Ableitstrom gegen Erde am
Umrichterausgang bei Parallelanschluss
mehrerer Motoren
5L F Y || Kurzschluss IGBT | « Kurzschluss des internen Leistungsteils * Nehmen Sie Kontakt mit lhrem Schneider Electric
beim Einschalten entdeckt. Handler vor Ort auf.
SoF Uberdrehzahl * Instabilitat * Motor Uberprifen.
+ Zu stark antreibende Last der Anwendung | + Uberdrehzahl liegt 10 % Gber der Max.
Ausgangsfrequenz E F - (Seite 57), also Parameter
falls erforderlich anpassen.
* Bremswiderstand hinzufligen.
» Dimensionierung von Motor/Umrichter/Last prifen.
* Die Parameter von Motor, Verstarkung und Stabilitat
Uberprifen.
EnF Motormessung * Motor nicht an Umrichter angeschlossen | « Prifen, ob Motor und Umrichter kompatibel sind.
» Verlust einer Motorphase * Prifen, ob der Motor bei der Motormessung erkannt
» Sondermotor wird.
* Motor dreht (z. B. durch die Last * Bei Verwendung eines Ausgangsmotorschiitzes
angetrieben) dieses wahrend der Vermessung schlief3en.
« Prufen, ob der Motor komplett zum Stillstand
gekommen ist.
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Diagnose und Fehlerbehebung

Fehler, die einen automatischen Wiederanlauf nach Beseitigung der
Storungsursache zulassen

Diese Fehler konnen auch durch Aus- und Wiedereinschalten oder tiber einen Logikeingang zurlickgesetzt werden (Parameter Fehlerreset
r 5F, Seite 91).

Die Fehler OHF, OLF, OPF1, OPF2, OSF, SLF1, SLF2, SLF3 und tJF kénnen dezentral Gber einen Logikeingang gesperrt und geldscht
werden (Parameter Zuord Fehlerunterdr : » H , Seite 96).

Code Name Mégliche Ursachen Behebung
L F F I || Fehler Stromverlust Al | Erkennung wenn: » Klemmenanschluss Uberpriifen
» Analogeingang Al1 fiir Strom
konfiguriert ist
* Min. Wert A1 L ~ L | (Seite 52)
uber 3 mA betragt
» Analogeingangsstrom unter 2 mA
liegt
obF Uberbremsung » Zu starke Bremsung oder * Auslaufzeit erh6hen
antreibende Last » BeiBedarf eine Moduleinheit mit einem Bremswiderstand
einbauez
* Netzspannung prufen, um sicherzustellen, dass der
maximal zulassige Wert nicht Gberschritten wird (20 %
Uiber der maximalen Netzspannung bei laufendem
Betrieb)
oHF Ubertemp. Umrichter | « Temperatur des Umrichters zu » Motorlast, Bellftung des Umrichters und
hoch Umgebungstemperatur priifen. Vor dem
Wiedereinschalten den Umrichter abkiihlen lassen. Siehe
.Montage- und Temperaturbedingungen® auf Seite 13.
ol Prozessuberlast * Prozessuberlast + Uberpriifen, ob der Prozess und die Umrichterparameter
in Phase sind.
ol F Uberlast Motor * Auslésung durch zu hohen  Einstellung des thermischen Motorschutzes und
Motorstrom Motorlast Uberprufen.
o PF [ || Verlust 1 Motorphas. | « Verlust einer Phase am » Anschlisse zwischen Umrichter und Motor prifen.
Umrichterausgang « Bei Verwendung eines nachgeschalteten Schitzes die
Verbindung sowie Kabel und Schitz prifen
o PF 2 || Verlust 3 Motorphas. | « Motor nicht angeschlossen * Anschlisse zwischen Umrichter und Motor priifen
» Zu geringe Motorleistung, unter » Test bei zu geringer Motorleistung oder nicht
6 % des Umrichternennstroms vorhandenem Motor: Laut werkseitiger Einstellung ist die
* Motorschitz gedffnet Funktion zur Erkennung von Motorphasenausfallen
+ Plo6tzlich auftretende Instabilitat aktiviert (Erkennung Verlust Motorphase o F L, Seite 95,
des Motorstroms = 4HE 5. Wenn der Umrichter getestet werden soll oder
Wartungsarbeiten durchzufiihren sind, ohne dass auf
einen dem Umrichtermodell entsprechenden Motor
zuriickgegriffen werden soll, ist die Funktion zur
Erkennung von Motorphasenausfallen zu deaktivieren
(Erkennung Verlust Motorphase o PL = n o).
» Folgende Parameter prifen und optimieren: RI-
Kompensation w F ~ (Seite 58), Nennspannung
Motorw n 5 (Seite 57) und Nennstrom Motor n [ ~
(Seite 57) und eine Motormessung £ u n (Seite 60)
durchfihren.
o5F Uberspannung Netz * Netzspannung zu hoch: * Den Umrichter ausschalten. Die Netzspannung
- Die Spannungsversorgung darf Uberprifen und einstellen.Wenn die Netzspannung
nur beim Einschalten des wieder auf den Bemessungswert (innerhalb der
Umrichters 10 % uber der Toleranzen) eingestellt ist, den Umrichter einschalten.
zulassigen Hochstspannung Wenn der intermittierende Code o 5 F erscheint, setzen
liegen Sie Relais R1 auf F L E. Es kann an die vorgelagerte
- Eingeschaltet ohne Fahrbefehl: Schutzeinrichtung angeschlossen werden, um eine
20 % Uber der maximalen Uberspannung im Umrichter zu vermeiden. In diesem Fall
Netzversorgung kann L o [/ fur die Signalisierung anderer Zustande des
» Gestorte Netzversorgung Umrichters verwendet werden, siehe Seite 53.
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Diagnose und Fehlerbehebung

Fehler, die einen automatischen Wiederanlauf nach Beseitigung der
Storungsursache zulassen (Fortsetzung)

| Code Name Mégliche Ursachen Behebung
FHF Verlust Netzphase » Fehlerhafte Umrichterversorgung | ¢ Leistungsanschluss und Sicherungen tberprifen.
oder Sicherung geschmolzen » Ein dreiphasiges Netz verwenden.
+ Ausfall einer Phase * Den Fehler durch Setzen von Erkennung Verlust
* Verwendung eines dreiphasigen Netzphase : F L (Seite 95) = n o sperren.
ATV12 in einem einphasigen Netz
+ Last mit Unwucht
+ Diese Schutzfunktion wirkt nur
unter Last
S[CF5 | Kurzschluss Ladung * Kurzschluss am * Anschlusskabel vom Umrichter zum Motor und Isolierung
ZK Umrichterausgang des Motors Uberpriifen.
» Kurzschlusserkennung bei
Fahrbefehl oder DC-Bremsbefehl,
wenn der Parameter IGBT Test
SErE (Seite 96) auf HE 5
eingestellt ist
5L F I | Modbus- « Kommunikationsunterbrechungim | * Anschlisse des Kommunikationsbusses tberprufen.
Kommunikation Modbus-Netzwerk « Timeout prifen (Parameter Time Out £ E o, Seite 99).
» Siehe Modbus-Benutzerhandbuch.
5L FZ | SoMove- + Kommunikationsunterbrechung * SoMove-Anschlusskabel priifen.
Kommunikation mit SoMove * Time-Out prifen.
5L F 3 | HMI-Kommunikation + Kommunikationsunterbrechung * Klemmenanschluss uberprifen.
zwischen Umrichter und
Anzeigeterminal
S F F | Pl-Istwerts Letzter + Pl-Istwerts unter dem gesetzten * PID-Istwerts prifen.
Fehler Grenzwert liegt. + Schwellwert fiir Pl-Istwert-Uberwachung L P . (Seite
76) und Zeitverzégerung Pl-Istwert-
Uberwachungsfunktion £ P, (Seite 76) priifen.
ul F Fehler Unterlast * Prozessunterlast « Uberpriifen, ob der Prozess und die Umrichterparameter
Prozess * Motorstrom unterhalb des in Phase sind.
Parameters Unterlast Freq.=0
L u L (Seite 55) wahrend eines
Zeitraums gemal Parameter
Unterl.Erk ZeitVerz. o L E (Seite
55) zum Schutz der Anwendung.
EJF Ubertemperatur IGBT | « Umrichter tiberhitzt » Dimensionierung von Last/Motor/Umrichter prifen.
* Interne IGBT-Temperatur fur » Die Taktfrequenz 5 F ~ (Seite 59) verringern.
gegebene Last und » Vor dem Wiedereinschalten den Umrichter abkuhlen
Umgebungstemperatur zu hoch lassen.
EPF | | Externer Fehler von + Storung durch ein externes Gerat | Das Gerat, das die Stérung verursacht hat, prifen und
Logikeingang + ausgeldst, entsprechend Benutzer | wieder einschalten.
festgestellt
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Diagnose und Fehlerbehebung

Fehler, die nach Beseitigung der Storungsursache zuriuckgesetzt werden kdnnen

Der Fehler USF kann dezentral tber einen Logikeingang gesperrt und geldscht werden (Parameter GroRRe Frequenz 2~ 5 F, Seite 96).

| Code Name Mégliche Ursachen Behebung |
CFF Inkorrekte + HMI-Baustein durch einen an » Die Werkseinstellungen oder die Backup-Konfiguration
Konfiguration einem Umrichter mit (sofern gultig) wieder herstellen.
unterschiedlicher Baugrofie * Wenn der Fehler nach Ruckkehr zu den
konfigurierten HMI-Baustein Werkseinstellungen weiterhin besteht, nehmen Sie
ersetzt. Kontakt mit Inrem Schneider Electric Handler vor Ort auf.
+ Aktuelle Konfiguration der

anwenderspezifischen Parameter
ist inkonsistent.

CF . Konfiguration ungtiltig | = Ungultige Konfiguration * Die zuletzt geladene Konfiguration priifen.

(1) Die tber den Bus oder das » Eine kompatible Konfiguration laden.

Kommunikations-Netzwerk
geladene Konfiguration ist
inkonsistent. Das Hochladen der
Konfiguration wurde unterbrochen
oder ist nicht vollstandig
abgeschlossen.

CF 2 | Unglltige » Unterbrechung eines Downloads | « Verbindung mit Loader oder SoMove priifen.
Konfiguration mit Loader oder SoMove * Zum Rucksetzen des Fehlers den Download-Vorgang
heruntergeladen neu starten oder die Werkseinstellungen

wiederherstellen.
ubF Unterspannung * Netzspannung zu niedrig » Die Spannung und die Parameter des Menis Verlust
» Voriibergehender Phase MGT. Unterspannung o 5 b - (Seite 96) prufen.
Spannungsabfall

(1) Wenn der Fehler CFl im vorherigen Fehlermen( auftaucht, bedeutet dies, dass die Konfiguration unterbrochen wurde oder nicht
vollstandig abgeschlossen ist.

HMI-Baustein ausgetauscht

Wenn ein HMI-Baustein durch einen an einem Umrichter mit unterschiedlicher BaugréRe konfigurierten HMI-Baustein ersetzt wird, dann
verriegelt der Umrichter beim Einschalten in den Fehlermodus ,Inkorrekte Konfiguration“ L F F. Wenn die Karte absichtlich ausgetauscht
wurde, kann der Fehler durch die Riickkehr zur Werkseinstellung geldscht werden.
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Diagnose und Fehlerbehebung

Fehlermeldungen am externen Bedienterminal

| Code Name Beschreibung
N = Eigenstandiges » Einschalten der Mikrosteuerung
Einschalten » Suche nach der Kommunikations-Konfiguration

LCollE Kommunikationsfehler | « Der Fehler-Timeout betragt 50 ms.
(1) » Diese Meldung wird nach 220 wiederholten Versuchen angezeigt.

A-11 Tastenalarm » Eine Taste wurde langer als 10 Sekunden lang gedriickt.
(1) » Membran-Schalter nicht angeschlossen.

+ Bedienterminal wurde wahrend eines Tastendrucks in Bereitschaft versetzt.
clr Bestatigung Fehler- + Diese Meldung erscheint, wenn ein Fehler am Bedienterminal vorliegt und die STOP-Taste

(1) Reset gedruckt wird.

dEu.E Keine » Der Umrichtertyp (Marke) passt nicht mit zum Bedienterminal (Marke).
(1) Ubereinstimmung mit

Umrichter

rollE ROM-Anomalie + Bei der Prifsummen-Berechnung wurde eine Anomalie im ROM des Bedienterminals
(1) festgestellt.

rAMN.E RAM-Anomalie * Anomalie im RAM des Bedienterminals festgestellt.
(1)

LCPu.E Andere Fehler » Andere festgestellten Fehler.
(1)

(1) Blinken
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Anwendungshinweise

2-Draht-Steuerung (Quelle)
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10.

Schlielen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.

SchlieRen Sie die Leistungsklemmen an.

Schlieen Sie die Logikeingange an.

Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.
Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Rickkehr zur Werks-/
gespeicherten Konfiguration F L 5 (Seite 46) auf +n .

Stellen Sie die Motorparameter (im COnF-Modus) nur ein, wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.

Fihren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.

Setzen Sie den Parameter Linkslauf ~ ~ 5 (Seite 66) auf L 2 H.

Sonrl—i]

Start

Schlielen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.

SchlieRen Sie die Leistungsklemmen an.
Schlieen Sie die Logikeingange an.
Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.
Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Rickkehr zur Werks-/
gespeicherten Konfiguration F L 5 (Seite 46) auf +n .
Setzen Sie £ [ [ auf 3. Siehe Seite 48
Stellen Sie die Motorparameter (im L o » F-Modus) nur ein, wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.
Fihren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.
Setzen Sie den Parameter LI aktiv bei n P L (Seite 51) auf n E L.
.|L onF|=
Start
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Anwendungshinweise

2-Draht-Steuerung (Senke)

e

Schlielen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.

SchlieRen Sie die Leistungsklemmen an.

SchlieRen Sie die Logikeingange an.

Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.

Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Riickkehr zur Werks-/
gespeicherten Konfiguration F [ 5 (Seite 46) auf 1 n 1.

Setzen Sie £ [ [ auf 3 [. Siehe Seite 48

Stellen Sie die Motorparameter (im L o n F-Modus) nur ein, wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.

agrwN

No

L w0 8. Flhren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.
‘ L4 O 9. Setzen Sie den Parameter LI aktiv bei » F L (Seite 51) auf E m E L.

+24V

o

(Run) €

=/ o —o ~h
Ol/_ anF |O—>

or-
glFutL
(a): Rechtslauf 10. Start
Frequenzregelung 0-20 mA (Quelle)
Lo 1. SchlieRen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.
l l l o 2. SchlieRen Sie die Leistungsklemmen an.
R s 1 O | 3. Schlieen Sie Logikeingang LI1 und Analogeingang Al1 an.
| 4. Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.
5. Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Rickkehr zur Werks-/
A Lo gespeicherten Konfiguration F [ 5 (Seite 46) auf n 1.

RIC @ 6. Stellen Sie die Motorparameter (im COnF-Modus) nur ein, wenn die werkseitige
— Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.
7. Fuhren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.
8. SetzenSie TypAl1 A | E (Seite 52) auf o A und Min. Wert Al1 L ~ L | (Seite 52) auf
0A.

@” Vergewissern Sie sich, dass Max. Wert Al1 L ~ H | (Seite 52) auf 20 mA eingestellt ist.

0-20 MA S con

Al
5V
AO1

(a) Rechtslauf

9. Start.
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Anwendungshinweise

4 Vorwahlfrequenzen (Quelle)

ohrLN

2

..'_'.:.nFl-—-—--g

Hinweis: Siehe Tabelle zur Funktionskompatibilitat auf Seite 36.
1.

Schlieen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.

Schlielen Sie die Leistungsklemmen an.

SchlieRen Sie die Logikeingange an.

Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.
Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Rickkehr zur Werks-/
gespeicherten Konfiguration F L 5 (Seite 46) auf i~ .

Stellen Sie die Motorparameter (im COnF-Modus) nur ein, wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.

Fiihren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.

Setzen Sie 2 Vorwahlfreq. P 5 2 (Seite 70) auf L 2 H.

(a): Rechtslauf 9. Start.

a
(b): 2 Vorwahlfrequenzen
(c): 4 Vorwahlfrequenzen

Setzen Sie 2. Vorwahlfrequenz 5 F 2 (Seite 70) auf 20 Hz.
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Anwendungshinweise

Setzen Sie 3. Vorwahlfrequenz 5 F 3 (Seite 70) auf 30 Hz.
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Anwendungshinweise

4 Vorwahlfrequenzen (Quelle) Fortsetzung

Setzen Sie 4. Vorwahlfrequenz 5 F 4 (Seite 70) auf 40 Hz.

Ausgangsfrequenz

SP4 - 40 Hz

SP3-30 Hz

SP2-20 Hz

Rechtslauf (LI11)

PS2 (LI2)

PS4 (LI3)
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Anwendungshinweise

Klemmen-Befehlskanal mit Modbus-Sollwertkanal

)Ll Hinweis: Siehe Tabelle zur Funktionskompatibilitat auf Seite 36.

1. Schlieflen Sie die Erdungsklemme an die Erdungsschrauben unter den
Ausgangsklemmen an.
—LLLQ— OO P
S T

R 2. Schliefben Sie die Leistungsklemmen an.
3. SchlieRen Sie Logikeingang LI1 an und stecken Sie das RJ45-Kabel in den
Modbus-Anschluss ein.

o o o 4. Schalten Sie den Umrichter ohne Erteilung eines Fahrbefehls ein.
R1A LO+
RIB Lo- 5. Weisen Sie dem Umrichter Werkseinstellungen zu: Rickkehr zur Werks-/
RIC — com (a) gespeicherten Konfiguration F [ 5 (Seite 46) auf 1~ .

6. Stellen Sie die Motorparameter (im COnF-Modus) nur ein, wenn die werkseitige

com Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.
2\'/1 ‘j' 7. Fuhren Sie eine Motormessung (Auto-Tuning) durch.
201 \ 8. Setzen Sie Kanalkonfiguration L H L F (Seite 62) auf SE P.

@,

;In'__anr‘:|_—-h- i

MODBUS SlFuLL I@v

(a): Rechtslauf

Setzen Sie Sollwertkanal 1 F - | (Seite 62) auf MTdb.

0
@

Lon Fl—b
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Netzkurzschlusskapazitat am Einspeisepunkt des Umrichters und
Kurzschlussschutz des Leistungsabgangs

Empfohlene Sicherungsnennleistungen fiir UL- und CSA-Anforderungen.

Verwenden Sie die Sicherungen, die im mit dem Umrichter gelieferten Anhang zur Kurzanleitung (S1A58684) empfohlen werden finden sie
auf der Website von Schneider Electric www.schneider-electric.com.

Mit 1-phasige Stromversorgung

Siehe die im mit dem Umrichter gelieferten Anhang zur Kurzanleitung (S1A58684) werden finden sie auf der Website von Schneider Electric
www.schneider-electric.com.
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
65 . 0.0 bis
AL 74 Hochlaufzeit 2 S 999 g - 5s
45 . 0.0 bis
ACC 64 Hochlaufzeit s 9599 g - 3,0s
Automatische na Nein
Adl 67 Gleichstrombremsun JES Ja YES
9 CE Kontinuierlich
o F F bis Aus
Add 99 | Adresse Modbus 247 -
Su Spannung
Ak 52 | Typ A1 - 10u Spannung 5U
OR Strom
37
Aol 45 Analogeingang virtuell % Obis 100 |- -
62
no Nein
alr Motorstrom
oF r Ausgangsfrequenz
or P Rampenausgang
oP5 Sollwert PID
oFPF Istwert PID
Ao | 56 | Zuordnung AO1 oPE Fehler PID nO
oPr Ausgabeleistung
EHr Thermischer
Zustand des Motors
EHd Thermischer
Zustand des
Umrichters
10u Spannung
Ao IE 56 | Typ AO1 oA Strom 0A
HA Strom
. no Nein
AEr 91 | Aut. Wiederanlauf YES Ja nO
45 50
bFr 57 Standardmotorfrequenz Hz 5D - 50 Hz
no Nein
brA 65 | Anp. Auslauframpe HES Ja YES
d4nA Motorbremsung
Software-Version
Li5uw) 41 Applikationskarte ) i i ) )
Software-Version
Lesu | 4 T ystorkarte ) i i ) )
EEr Klemmen
Lal Lokal
CLdI 63 | Befehlskanal 1 LCLC Externes
Bedienterminal
Ndhb Modbus
CFC 47 | Makrokonfiguration - - - - -
5.0 Modus
CHLCF 62 | Kanalkonfiguration ,Gemeinsam* SIM
SEF Modus ,Getrennt*
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
CL ., 88 | Strombegrenzung A D,g 3 bis - 1,5A
CLZ2 88 | Strombegrenzung 2 A DI',_'__:: 5 bis - 1,5A
Cod | 43 |HMI-Passwort . |eFF Code deaktiviert OFF
an Code aktiviert
rOoEd
Lol 42 | Status Modus Kom - rokb - -
- IEO
r ITE |
Ca5 | 57 | Cosinus Phi - |osbis 1 |- Je nach BaugroRe
des Umrichters
CrH I 52 | Max. Wert Al1 mA Obis 20 - 20 mA
CrL | 52 | Min. Wert Al1 mA 0 bis 20 - 4 mA
CEd 55 | Strom Schwellwert In Obis 1.5 |- InV
SEd Standard
CEE 57 | Typ Motorsteuerung - FErF Performant Std
FPullFP Pumpe
dl F 66 | Koeffiz. Schnellhalt | bis 10 - 4
: 0.0 bis
dEZ 65 | Auslaufzeit 2 S 399 g - 5s
45 . 0.0 bis
dEL 64 Auslaufzeit s 9599 g - 3,0s
dP | 42 | Letzter Fehler Nr 1 - siehe Seite 109 - -
dF 2 42 | Letzter Fehler Nr 2 - siehe Seite 109 - -
dF 3 43 | Letzter Fehler Nr 3 - siehe Seite 109 - -
dFPHY 43 | Letzter Fehler Nr 4 - siehe Seite 109 - -
. no Nein
drn 97 | Herabgesetzter Betrieb YES Ja nO
EF I 42 | Stat. Statusw. ETA - - - - -
EPZ2 43 | Stat. Statusw. ETA - - - - -
EFP3 43 | Stat. Statusw. ETA - - - - -
EPY 43 | Stat. Statusw. ETA - - - - -
Verhalten des Umrichters .
bei Erkennung eines ne Nein
EPL 2B | gxtemen Fehlers vom - JE 5 Ja YES -
LFF LFF
Typ
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High
LZH L2h: LI2 Aktiv High
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
EEF 98 | Fallback-Frequenz - LYH L4h: LI4 Aktiv High nO -
L IL L1L: LI1 Aktiv Low
LZL L2L: LI2 Aktiv Low
L3L L3L: LI3 Aktiv Low
LYL L4L: LI4 Aktiv Low
FLc | 72 | Koef. PlIstwert pp |D-'bis 10

1oo.o
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
Rickkehr zur Werks-/ " E r g;‘g
FLCS 46 | gespeicherten - " nO
Konfiguration ' IN
9 ih INI
Aktivierungsschwellwert
FFd 79 | fUr Nulldurchfluss- Hz ObisHOO |- 0Hz
Erkennung
FLp | sg |Yerstarkungdes % | Obis 100]- 20%
Frequenzreglers
no Nein
. L IH L1h
FlLo | 63 é:‘t"r’ii'zung Vor-Ort- LaH L2h no
L3IH L3h
LYH L4h
no Nein
A .1 Klemmen
FLal 63 | Forced Ref Lokal LCC HMI nO
Aiul Drehrad (Jog)
. . Izl =] Nein
FLr 92 | Einfangen im Lauf YEG Ja nO
Startfrequenz der .
Fon 78 Hilfspumpe Hz O bis E F HSP
Stoppfrequenz der .
FaF 8 Hilfspumpe Hz 0 bis £ F r 0Hz
A Klemmen
45 LCC HMI
Fr | 62 Sollwertkanal 1 Ndb Modbus Al1
Aol Drehrad (Jog)
A Klemmen
LCC HMI
FrH 37 | Frequenzsollwert Ndb Modbus
Ao Drehrad (Jog)
| O bis 50 oder 60 Hz
Frb 57 | Nennfrequenz Motor Hz yog - (bis bFT)
no Nicht zugewiesen
L IL L1L: LI1 Aktiv Low
FSE 66 | Zuordnung Schnellhalt LZL L2L: LI2 Aktiv Low nO
L3L L3L: LI3 Aktiv Low
LHL L4L: LI4 Aktiv Low
FEd 55 | F.-Schwellw. Mot Hz Obis HOO |- 50 oder 60 Hz
T 0.0 | bis
FEH 42 | Laufzeit Lifter ggg - - -
54 Zeitverzégerung vor dem
FEo ﬁ automatischen Start bei min 0 min -
— | Uberlastfehler
55 Zeitverzogerung vor dem
FEu % automatischen Start bei min 0 min -
— | Unterlastfehler
HSF 45 Grolde Frequenz Hz L5 F bis - 50 oder 60 Hz
920 EFr
L 5P bis 50 oder 60 Hz in
H5P2 90 | GroRe Frequenz 2 Hz - Abhangigkeit von
EFr
BFr, max. TFr
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
wie . wie HEFPZ2
H5FP3 90 | GroRe Frequenz 3 Hz e wie HS2
wie . wie H5 P2
HSPY 90 | GroRe Frequenz 4 Hz HEP g wie HS2
41 Anzeige des Wertes flr ) ) ) ) )
H5u —— | grole Frequenz
no Funktion inaktiv nO
L IH L1h: LI1 Aktiv High
ynH 96 | Zuord Fehlerunterdr LZH L2h: LI2 Aktiv High
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High
no Nein
JPL 95 | Verlust Netzphase - YES Ja YES
=N 94 | Therm. Nennstrom A 0.2 bis - Je nach Bgugro[&e
1.5 des Umrichters
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High
Jahb 68 | Frequenz Jog LZH L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High
JPF 70 | Ausblendfr Hz Obis HO0O |- 0O Hz
no Funktion inaktiv
L IH L1h: LI1 Aktiv High
LZH L2h: LI2 Aktiv High
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LLC2 88 | 2. Strombegrenzung LYH L4h: LI4 Aktiv High nO
L IL L1L: LI1 Aktiv Low
LZL L2L: LI2 Aktiv Low
L3IL L3L: LI3 Aktiv Low
LYL L4L: LI4 Aktiv Low
LLCr 39 | Motorstrom A - - - -
Offset fir Nulldurchfluss-
LFd n Erkennung Hz 0 Hz .
76 | Schwellwert fir PI- .
LFF 98 | Istwert-Uberwachung Hz Obis H5F | - O Hz )
no Nein
LEL | 96 | 4-20 mA Verlusthalten YEG Ja nO
39 .
LFr 45 | Externer Sollwert - 4000bis | 0
400
62
Status Logikeingange LI1
Los 4l T pisiig N - - -
54 |- % von | 10 bis o
Lal 77 Uberl. Schw. Erk. NCR co - 90 %
Lol 53 | Zuordnung LO1 wie - | wie ~ | nO
LO1 aktiv bei (aktives Fohs Positiv
Lel5 23 Ausgangsniveau) nED Negativ POS
Status von Logikausgang
Le5 11 41 1 51 und Relais R T i i i
Schwellwert fiir Pl-
LP 6 Istwert-Uberwachung ) i i no )
L5P g Kleine Frequenz Hz |Obis HSFP |- 0 Hz

126
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
55 _ % von | 20 bis ) o
Lul 77 Unterlast Freq.=0 In 00 60 %
nde 78 | Auswahl der Betriebsart nO
nPr nPr
nrLC 60 | Motorparameterwahl - [ot CoS nPr
ne ., 76 | Pl-Istwert-Uberwachung YES
. no Nein
nen 94 | Speicher Mot THR - YES Ja no
Al | 100 | Kom Scan Out1 val
nC? 100 | Kom Scan Out2 val
nC 3 100 | Kom Scan Out3 val
nCY 100 | Kom Scan Out4 val
nCAHI 99 | Adr. Scan Out1 2135
nCAHZ 99 | Adr. Scan Out2 219C
nCA3 99 | Adr. Scan Out3 0
nCAY 99 | Adr. Scan Out4
0.2 5 bis Je nach Baugrofie
nlCr 57 | Nennstrom Motor A1) |G - des Urnrichters
Nennleistung des
nbu 4 Umrichters
Periode fiir
nFd 79 | Nulldurchfluss- nO
Erkennung
nll |l 100 | Wert Kom Scan In1
al?2 100 | Wert Kom Scan In2
EE 100 | Wert Kom Scan In3
Y 100 | Wert Kom Scan In4
nllA | % Adr Scan In 1 - 0Cc81
ANAZ 99 | AdrScaniIn2 - 219C
~MNA3 | 99 |AdrScanin3 - 0
~MAY | 99 |AdrScanin4 - 0
. . Fobs Positiv
nPL 51 | LI aktiv bei - EL Negativ POS
46 . kW Je nach Baugrofie
nPr Motornennleistung oder |- - .
o7 HP des Umrichters
. no Nein
nrd 59 | Gerauscharm YES Ja nO
. O bis Je nach Baugrofie
nSP 57 | Motornenndrehzahl U/min 22161 - o Umiiohters

(1)In = Nennstrom des Umrichters
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Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
no Nicht zugewiesen
L IL L1L: LI1 Aktiv Low

nS5SE 66 | Freier Auslauf LZL L2L: LI2 Aktiv Low nO
L3L L3L: LI3 Aktiv Low
LYL L4L: LI4 Aktiv Low

- no Nein

al L 94 | Mgt Uberlast Motor - YES Ja YES
no Nein

aPL 95 | Verlust Motorphase - YES Ja YES

oPr 39 | Ausgabeleistung % - - - -
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High

FAu 74 | PID Zuord. Auto/Hand LZ2H L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High

FEE 42 | Zeit Prozessdauer 0,01 - - - -

FFL 59 | U/F Profil % Obis 100 20%
no Nein

P.C 74 | Umkehr Korrek. PID - YES Ja nO
no Nein

P .F 72 | Zuordnung Istwert PID a1 Klemmen nO

. no Nein

F .. 72 | Sollint PID YES Ja nO
no Nein

F.n 74 | PID Sollw Hand A1 Klemmen nO
Alu AlV
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High

Fr2 72 | Zuord 2 PID-Sollw - LZ2H L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High

Pry 73 | Zuord 4 PID-Sollw Fr?2 wie Pr2 nO
O bis

PrFP 73 | PID Rampe S gg g - Os
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High

P52 70 | 2 Vorwahlfreq. LZH L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High

P55y 70 | 4 Vorwahlfreq. F52 wie F 52 nO

FP5H 70 | 8 Vorwahlfreq. P52 wie P52 nO
no Nein

F5E 62 | Vorrang STOP YEGS Ja YES

FPEH 42 | Betriebszeit Umr. 0.0 I'bis - - -

9949
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Parameter-Index

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
no Nicht zugewiesen
FLE Kein Fehler
festgestellt
run Umrichter in Betrieb
FER Frequenz-
Schwellwert
erreicht
FLA HSP erreicht
~ 1 | 52 |Zuordnung R1 . |LER I-Schwellwert FLt
erreicht
5rA Frequenzsollwert
erreicht
ESA Thermischer
Grenzwert des
Motors erreicht
ul A Unterlast-Alarm
olLA Uberlast-Alarm
AF | Al1 Al. 4-20
. 0.00 bis
Fdhb 72 | D-Anteil PID Regler o000 - 0,00
rFr 39 | Motorfrequenz Hz - - -
: 0.0 | bis
r a0 72 | I-Anteil PID Regler oo - 1
no Nein
ron 62 | Unterdr. n-Wechsel YES Ja nO
Aktivierungsschwellwert
roF 79 | fur Nulldurchfluss- s 2s
Erkennung
Rampe fiir das Stoppen
ren 8 der Hilfspumpe s 2s
FP2 73 | 2. vorgew PID-Sollw % Obis 100 |- 25%
FP3 73 | 3. vorgew PID-Sollw % Obis 100 |- 50%
FPY 73 | 4. vorgew PID-Sollw % Obis 100 |- 75%
FPLC 39 | Sollwert PID - - - - -
rPE 39 | Fehler PID - - - - -
-PF 39 | Istwert PID - - - - -
; 0.0 | bis
FrPLC 72 | P-Anteil PID-Regler oo - 1
rPH 73 | PID max Referenz %PID | Obis 100 |- 100%
P 73 | Interner PID-Sollwert %PID | Obis 100 |- 0%
FPL 73 | PID min Referenz %PID | Obis 100 |- 0%
no Funktion inaktiv nO
rPr 97 | Reset Run h-Zahler FEH Reset Laufzeit

Lafter
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Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
no Nicht zugewiesen
L IH L1h: L1 Aktiv High
LZH L2h: LI2 Aktiv High
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
rP5 64 | Umschalt. Rampe LYH L4h: LI4 Aktiv High nO
L IL L1L: LI1 Aktiv Low
LZL L2L: LI2 Aktiv Low
L3L L3L: LI3 Aktiv Low
LYL L4L: L14 Aktiv Low
L n Linear
rPE 64 | Rampentyp =1 S-Form Lin
u U-Form
no Funktion inaktiv
L +h L1h Aktiv High
rrS 66 | Linkslauf - LZ2H L2h Aktiv High nO
L3dH L3h Aktiv High
LYH L4h Aktiv High
no Funktion inaktiv
L IH L1h: L1 Aktiv High
rSF 91 | Fehlerreset - LZ2H L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High
5L 75 | Wert Restart PID % Obis 100 |- 0%
: 0.0 | bis
FEH . 42 | Betriebsstd. Motor 0,01 h ggg - - -
Speicherung der no Nein
sbs 46 Konfiguration ) SEr | Ja no
5drC | 67 | | DC-Auto Bremsg 1 A O bis 1.2 0,7A
5Fr 59 | Taktfrequenz kHz Z bis IE - 4
n o bis
S5F§ 73 | PID Startgeschw. - oo - nO
HF | HF1
S5FE 59 | Typ Taktfrequenz - HE 2 HE2 HF1
no Nein
L IH L1h: L1 Aktiv High
SHZ 90 | 2 HSP Werte - LZH L2h: LI2 Aktiv High nO
L3IH L3h: LI3 Aktiv High
LYH L4h: LI4 Aktiv High
SHY 90 | 4 HSP Werte - wie 5HZ wie 5HZ nO
Ruhezustandsschwellwer
SLE 75 t (Offset) Hz 1Hz
no Nein
gl L 97 | Mgt. Fehler Modbus YES Ja YES
0,
S5LP | 58 |Schiupfkomp. ﬁ;ﬁ“ Obis 150 |- 100%
5F2 70 | 2. Vorwahlfrequenz - - - - -
S5F3 70 | 3. Vorwahlfrequenz - - - - -
S5FY 70 | 4. Vorwahlfrequenz - - - - -
5F5 70 | 5. Vorwahlfrequenz Hz ObisHOO |- 25 Hz
SFPE 70 | 6. Vorwahlfrequenz Hz ObisHOO |- 30 Hz
5F1 70 | 7. Vorwahlfrequenz Hz Obis4O0O |- 35 Hz
S5FH 70 | 8. Vorwahlfrequenz Hz ObisHOO |- 40 Hz
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Uberwachungsfunktion

Code | Seite | Name Einheit Moglicher Wert / Funktion Werkseinstellung | Benutzereinstellung
5Fn 41 | Spez. Produkt Ref. - - - - -
SR | sg | Swabilitatdes % |Obis 100 - 20%
Frequenzreglers
SERE 40 | Produktstatus - - - - -
. 0.0 bis 10s
SEN 96 | Max. Bremszeit s 0.0 -
. no Nein
CLP 96 | Geflihrter DEC USF - NP StopRampe nO
no Nein
SErE 96 |IGBT Test YE G Ja nO
~nFP StopRampe
SEE 66 | Normalhalt FSE Schnellhalt rMP
n5E Freier Auslauf
5 5 min
g 10 min
ENy 30 min
EA- 91 | Max Zeit Restart IH 1h 5 min
cH 2h
JH 3h
CE Unbegrenzt
4.8 4,8 kbps
9.6 9,6 kbps
Ebr 99 | Baud Rate Modbus 9.2 19.2 kbps 19,2 kbps
8.4 38,4 kbps
= 2-Draht-Steuerung
ELL 48 | Steuerungstyp ) ac 3-Draht-Steuerung 2C
LEL Niveau
ELCE 51 | Typ 2-Draht-Steuerung - Ern Flankengesteuert trn
FFO Prio Rechts
EdC | 67 | Zeit aut. DC Brems1 s g‘gl bis 0,5s
Bo | 801
BE | 8E1
EFa 99 | Format Modbus - G 8n1 8E1
Bn? 8n2
Maximale 1 0 bis 60 oder 72 Hz
EFr St Ausgangsfrequenz Hz 400 (bis bFr)
EHdJ 39 | Therm. Zust. FU - - - - -
EHr 39 | Therm. Zust. Motor % - - - -
ACL Selbstkuhlung ACL
EHE 94 | Typ Th Motorschutz - FrL Fremdkiihlung
74 . . . I bis
ELS 89 Betriebsd. bei LSP s 999 g - nO
Zeitverzégerung vor dem
EoF 79 | Stoppbefehl der s 2s
Hilfspumpe
54 | - : :
Eol 77 Uberl.Erk ZeitVerz s Obis 100- 5s
Zeitverzogerung vor dem
Ean 8 Starten der Hilfspumpe s 2s
Zeitverzoégerung Pl-
EF . 76 Istwert- S Os
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% von

EEd 55 | Ther. Schw. Motor tHr Obis I 18 100%
. . I bis 10
EEo 99 | Time Out - 30 -
no Nein
Eun 60 | Motormessung - YES Ja nO
donkE Ausgefihrt
uFr | 58 |RI-Kompensation % gg Db's - 100%
uln 39 | Netzspannung \Y, - - - -
ul E % Unterl.Erk ZeitVerz. S Obis 100 - 5s
unbS 57 | Nennspannung Motor \% /00 bis - 230V
48O
uPP 75 | PID Wakeup Schw. % Obis 100 - 0
Festgestellter 0
Fehler + R1
o gedffnet
usb 96 | Mgt. Unterspannung / Festgestellter
Fehler + R1
geschlossen
Nennspannung des - -
ulAL ﬂ P 9 - - -

Umrichters
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